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Benutzerhandbuch

Lesen und Uberprifen Sie sorgfaltig alle Sicherheitshinweise, Warnungen und VorsichtsmaRnahmen in diesem Handbuch.
Stellen Sie sicher, dass die Maschine korrekt und sicher montiert wurde.
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1.3. Beschreibung des Produkts

1.3.1. Inhalt des Kartons

1. Ubersicht iber den REVOLA Mahroboter
11.  APNT: Vollstandige Technologieabdeckung fir eine prazise und intelligente, grenzenlose Lésung
REVOLA Robotermaher ist eine hochentwickelte Maschine, die die fortschrittliche Positionierungs-
und Navigationstechnologie (APNT) nutzt, die aus Satelliten- und RGB-Navigationstechnologie,
visueller Kartierung und auch visueller Objektdiagnosetechnologie besteht, um genaue Standortdaten

zu erzielen. Diese Technologie erméglicht es dem Roboterméaher, seine Umgebung zu kartieren und
seine Position innerhalb der Umgebung auf Zentimeterebene zu bestimmen, was ihm das Navigieren

Zentimetergenaue Navigation

und Manévrieren um Hindernisse herum erméglicht.

@":‘e fir den grenzenlosen
REVOLA-Mahroboter im

offenen Rasen Bereich.

Der grenzenlose Mahroboter REVOLA

basiert auf modernster Kl und einem
neuronalen Computernetzwerk und ist

IO it ciner RGB-Stereokamera
@l ausgestattet, die RGB-Farbinformationen

(Rot, Grun, Blau) aus verschiedenen
Winkeln erfasst und so eine

hochprazise stereoskopische
1. Méhroboter

Bildmodellierung von dreidimensionalen
Bildern ermoglicht.

ist ein zuverlassiger und perfekter
Begleiter der Satellitennavigation.

1.2. REVOLA APP

REVOLA APP ist ein wichtiger Teil des REVOLA-Systems. Der Robotermaher arbeitet mit REVOLA APP
zusammen, um das virtuelle Grenzsystem zu erstellen, das der Maher spater identifizieren und mit
dem er arbeiten kann. Bitte scannen Sie den untenstehenden QR-Code, um die APP herunterzuladen.

Alternativ suchen Sie im APP Store (fur iPhone-Benutzer) oder bei Google Play (fir Android-

3.1 Séule der Ladestation

Telefonbenutzer) nach dem Stichwort ,REVOLA".
2. Oberes Papierschutzpolster 3. PAPPkarton A
(fir den Transport verwendet) (fir den Transport verwendet)

/ Ladenim

@& App Store

JETZT BEI
» Google Play
5
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4. PAPPkarton B
(fir den Transport verwendet)

S. verstirkte Papierrippe an der Unterseite
(fiir den Transport verwendet)

7. Untere Papierschachtel
(fir den Transport verwendet)

==

4.3 Kunststoffband

4.2 Kabel fur
Ladestationund
Referenzstation

4.4 Schrauben und Schlissel 4.6 Verlangerungskabel
zur Befestigung der
Ladestation
=l
q N
® \
4.7 Schrauben fiir die 4.8 Ersatzklingen 4.9 Handbdicher

Ersatzklinge

L

6. Verstdrkte Papierrippe an der Seite
(fur den Transport verwendet)

7.1 AbgeklAPPte
Bodenplatte flir Ladestation

7.2 Teleskopstange fiir
Referenzstation

1.3.2. Installieren der Ladestation

1.3.3. Uber den Mahroboter

Stopp-Taste

Regensensor

K.l. Vision Kamera mit RGB-Stereo-Funktion

Bedienfeld

Ultraschall-Sensor

Hinteres Rad
Vorderes Rad

LED-Streifen L3

Handgriff

Ladekontakte

Mahscheibe

Batteriefach

Anmerkung:

Wenn Ihr)Rasen komplex ist, haben wir Standardzubehér und zuséatzliches Zubehér im Angebot (siehe
Kapitel 4).
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2. Sicherheitshinweise

2.1. Verwendungszweck

Diese BEDIENUNGSANLEITUNG ist als Teil der Maschine zu betrachten und sollte immer an der Maschine
vorhanden und fur den Bediener zuganglich sein.

Diese Maschine ist ausschlieRlich fur den Einsatz zum Mahen von Gras bestimmt. Jede andere Verwendung
wird als nicht bestimmungsgemaf? angesehen. Die Einhaltung und strikte Befolgung der vom Hersteller
angegebenen Betriebs-, Wartungs- und Reparaturbedingungen ist ebenfalls ein wesentlicher Bestandteil
der bestimmungsgemafien Verwendung.

Die Betriebs- und Sicherheitshinweise fur dieses Zubehér sind unbedingt zu beachten. Eigenmachtige
Veranderungen an dieser Maschine sowie die Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung kdnnen den
Hersteller von der Haftung far daraus resultierende Schaden befreien. Diese Anleitung enthalt an mehreren
Stellen Hinweise zum sicheren Arbeiten. Wenn der Text eine solche Anweisung enthalt, ist die Anweisung
durch das folgende WARNUNG-Symbol gekennzeichnet: Warnung vor einer héchstwahrscheinlichen Gefahr
von schweren Verletzungen oder Lebensgefahr, wenn die entsprechenden Anweisungen nicht befolgt
werden.

Die Maschine darf nicht in 6ffentlichen Bereichen verwendet werden.

2.2.Sicherheitssymbole

Die Sicherheitssymbole dienen dazu, Sie auf mégliche Gefahren aufmerksam zu machen. Die
Sicherheitssymbole und ihre Erklarungen verdienen lhre Aufmerksamkeit und lhr volles Verstandnis. Die
Warnhinweise der Symbole allein beseitigen keine Gefahr. Die Anweisungen und Warnungen, die sie geben,
sind kein Ersatz fur angemessene UnfallverhitungsmaRnahmen.

Lesen und verstehen Sie unbedingt alle Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung, einschliellich aller
Sicherheitssymbole und Warnsymbole wie "GEFAHR", "WARNUNG" und "VORSICHT", bevor Sie dieses Gerat
benutzen. Die Nichtbeachtung aller unten aufgefiihrten Anweisungen kann zu Stromschlag, Feuer und/oder
schweren Verletzungen fuhren.

SICHERHEITSWARNSYMBOLE: Weisen auf GEFAHR, WARNUNG oder VORSICHT hin. Kann in Verbindung mit
anderen anderen Symbolen oder Piktogrammmen verwendet werden.

Verletzungsgefahr durch
herausgeschleudertes Material! Halten
Sie umstehende Personen fern vom
Gerat.

VORSICHT!
Diese Anleitung muss gelesen werden.

B>

WARNUNG — Hande und Fufde von
den rotierenden Klingen fernhalten.
Hande oder FURe niemals in die
Nahe oder unter das Gehause halten,
solange der Mahroboter in Betrieb

VORSICHT - Beruhren Sie nicht die
rotierenden Klingen.

WARNUNG - Setzen Sie sich nicht auf das

>
e > | T, B

Gerat. ist.
é WARNUNG - Schalten Sie die Maschine
—»_| aus bevor Sie an ihr arbeiten oder sie Betriebsmittel der Schutzklasse Ill.
0 ;-j anheben.
[
=

Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht Uber den normalen Hausmll
entsorgt werden. Bitte fuhren Sie es dort, wo entsprechende Einrichtungen vorhanden sind,
der Wiederverwertung zu. Hinweise zur Wiederverwertung erhalten Sie bei den Behérden vor
Ort oder bei Ihrem Handler.

| ¢

Warnsymbole auf dem Netzteil
Lesen Sie vor der Verwendung den
]] entsprechenden Absatz im Handbuch. |:|

Elektroaltgerate durfen nicht im
K Hausmull entsorgt werden. Recyceln

Doppelisolierung.

eﬂ} Polausrichtung.

SMPS (Netzteil) mit einem
kurzschlussfesten Sicherheitsnetzteil.
@ SMPS (Netzteil).

ﬁ Das Schaltnetzteil ist nur fur den
Innenbereich geeignet.
Warnsymbole auf dem Akku

Batterien enthalten Li-lon und sollten

nicht im normalen Hausmull entsorgt

werden. Wenden Sie sich fur Hinweise zur
Li-lon Entsorgung an lhre értliche Behérde.

Sie dort, wo es Moéglichkeiten gibt.

Erkundigen Sie sich bei lhrer értlichen
mmmm  Behoérde oder Ihrem Handler nach

Recycling-Ratschlagen.

c € CE-Konformitatszeichen.

. 2o~ Bewertete maximale
Ta: 45%C Umgebungstemperatur 45 °C.

Ladetemperaturbereich: 4~50 °C.

%

u
i

Nicht ins Wasser werfen.

, Setzen Sie den Akku nicht Uber langere
ﬂ // Nicht ins Feuer werfen.

Zeit starker Sonneneinstrahlung aus und
. |lassen Sie ihn nicht bei hohen
Temperaturen (max. 45 °C) liegen.

—

entsorgt werden. Bitte fuhren Sie es dort, wo entsprechende Einrichtungen vorhanden
sind, der Wiederverwertung zu. Hinweise zur Wiederverwertung erhalten Sie bei den
= Behorden vor Ort oder bei lhrem Handler.

ﬁ Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht ber den normalen Hausmull

2.3.Vorbereitung
*Lesen Sie die Anweisungen sorgfaltig durch und vergewissern Sie sich, dass Sie sie vollstandig
verstanden haben. Machen Sie sich mit den Bedienelementen und dem richtigen Gebrauch der
Maschine vertraut.

*Erlauben Sie Kindern, Personen mit eingeschrankten kérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Kenntnis oder Personen, die mit dieser Anleitung nicht
vertraut sind, niemals, das Gerat zu benutzen.

-Ortliche Vorschriften kénnen das Alter des Bedieners einschranken. Kinder sollten beaufsichtigt werden,
um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Geréat spielen.

*Der Betreiber oder Benutzer ist fur Unfalle oder Gefahren verantwortlich, die anderen Personen oder
deren Eigentum zustoRen.

«Uberprufen Sie regelmaRig den Bereich, in dem die Maschine eingesetzt werden soll, und entfernen Sie
alle Steine, Stocke, Drahte und andere Abfalle, die die Maschine beschadigen oder unsicher machen
kénnten.

*RegelmaRige Sichtprufung, um sicherzustellen, dass die Klingen, Klingenbolzen und die Mahscheibe
nicht abgenutzt oder beschadigt sind. Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte Klingen und Bolzen
satzweise, um keine Unwucht zu erhalten.

+Lassen Sie das Gerat nicht unbeaufsichtigt laufen, wenn Sie wissen, dass sich Haustiere, Kinder oder

9
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Menschen in der Nahe befinden.
*VVerwenden Sie die Maschine niemals zum Ausgleichen unebener Flachen.

*Wenn die Messer nicht mehr richtig schneiden oder der Motor Uberlastet ist, GUberprufen Sie alle Teile
Ihres Gerats und ersetzen Sie die abgenutzten Teile. Wenn eine umfangreichere Reparatur erforderlich
ist, wenden Sie sich an den Kundendienst.

2.4.Gebrauch
*Halten Sie Ihre Hande oder Fuf3e nicht in die Nahe oder unter rotierende Teile.
*Niemals die Maschine bei laufendem Motor anheben oder tragen.
*Schalten Sie den Hauptstrom ab:
-vor der Beseitigung von Verstopfungen,
-vor der Uberprifung, Reinigung oder Wartung der Maschine,
-nach dem Auftreffen auf einen Fremdkoérper, um die Maschine auf Schaden zu Uberprufen,

-wenn die Maschine ungewéhnlich zu vibrieren beginnt, und um sie vor der Wiederinbetriebnahme
auf Schaden zu Uberprufen.

*Achten Sie darauf, dass sich Hande und FuRe nicht in der Nahe der rotierenden Messer befinden, wenn
sich der Hauptschalter in der Position AN befindet.

*Heben Sie den Mahroboter niemals an und tragen Sie ihn nicht, wenn der Netzschalter auf AN steht.

«Lassen Sie den Maher nicht von Personen benutzen, die nicht wissen, wie er funktioniert oder sich
verhalt.

«Stellen Sie keine Gegenstande auf den Mahroboter oder die Ladestation.

*Verwenden Sie den Mahroboter nicht mit defekten Messerteller, Gehause, Messern, Schrauben, Muttern
USW.

«Vermeiden Sie den Einsatz des Gerats in nassem Gras. Dies kann zu zusatzlichem Verschlei fihren und
den Reinigungsaufwand erhéhen.

2.5.Pflegen des Produkts
*Schalten Sie das Geréat aus, wenn es Uber unebene Flachen, z. B. Treppen, getragen werden soll.

+Inspizieren Sie die Maschine vor jedem Gebrauch. Nehmen Sie die Maschine niemals in Betrieb, wenn
Sicherheitsvorrichtungen (z. B. Aufprallschutz, Teile der Schneidvorrichtung oder Bolzen) fehlen,
abgenutzt oder beschéadigt sind. Uberprufen Sie das Netzkabel auf Beschadigungen. Um eine Unwucht
zu vermeiden, mussen alle Werkzeuge und Bolzen als komplette Satze ausgetauscht werden.

«VVerwenden Sie nur Ersatzteile und Zubehor, die vom Hersteller geliefert oder empfohlen wurden. Die
Verwendung von Fremdteilen fuhrt zum sofortigen Verlust aller Garantieanspriche.

*Vergewissern Sie sich, dass alle Muttern, Bolzen und Schrauben fest angezogen sind und dass sich die
Maschine in einem sicheren Betriebszustand befindet.

*Versuchen Sie niemals, die Maschine selbst zu reparieren, es sei denn, Sie wurden entsprechend
geschult. Alle Arbeiten, die nicht in dieser Anleitung aufgefuhrt sind, durfen nur von autorisierten
Servicestellen durchgefuhrt werden.

*Behandeln Sie die Maschine mit groRter Sorgfalt. Halten Sie das Gerat stets sauber. Beachten Sie die
Wartungsanweisungen.

+Uberlasten Sie die Maschine nicht. Arbeiten Sie immer innerhalb des angegebenen Leistungsbereichs.
Verwenden Sie keine Maschinen mit geringer Leistung.

*Betreiben Sie die Maschine nicht fur Zwecke, fur die sie nicht vorgesehen ist.

2.6.Elektrische Sicherheit
VORSICHT!
Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie Unfalle und Verletzungen durch Stromschlag vermeiden kénnen:

*Vor jeder Benutzung ist eine Sichtprufung des Netzkabels sowie der Lange und des Typs des zu
verwendenden Verlangerungskabels auf Anzeichen von Beschadigung oder Alterung durchzufuhren.
Beschadigte Netzkabel erhéhen die Gefahr eines Stromschlags.

*SchlieRen Sie das Gerat an eine Steckdose mit einem Fehlerstromschutzschalter an, der einen
Nennstrom von héchstens 30 mA hat.

*Halten Sie das Verlangerungskabel immer in ausreichendem Abstand zu den Schneidwerkzeugen. Sollte
das Stromkabel wahrend der Arbeit beschadigt werden, trennen Sie es sofort vom Stromnetz.

BERUHREN SIE DAS NETZKABEL NICHT, BEVOR SIE ES VOM NETZ GETRENNT HABEN! Es besteht die
Gefahr eines Stromschlags.

*Das Netzkabel ist nicht austauschbar. Wenn das Kabel beschadigt ist, sollte das Gerat verschrottet
werden.

*Verlangerungskabel von Messern und anderen beweglichen Teilen fernhalten. Sie kénnen das Kabel
beschadigen und zu einem Kontakt mit stromfuhrenden Teilen fuhren.

*Prufen Sie, ob die Netzspannung mit der auf dem Typenschild angegebenen Gbereinstimmt.

2.7. Wartung und Lagerung

«Prufen Sie alle Muttern, Bolzen und Schrauben auf festen Sitz, um sicherzustellen, dass die Maschine in
einem sicheren Betriebszustand ist.

*Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte Teile aus Sicherheitsgrunden.
*Vergewissern Sie sich, dass nur die empfohlenen Ersatzschneidemesser eingesetzt werden.

+Stellen Sie sicher, dass die Batterien mit dem mitgelieferten oder vom Hersteller empfohlenen Ladegerat
geladen werden. Bei unsachgemafRer Verwendung besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags, einer
Uberhitzung oder des Austretens von atzender Flussigkeit aus dem Akku.

*Die Wartung der Maschine sollte gemaf} den Anweisungen des Herstellers durchgefuhrt werden.

«Im Falle des Auslaufens von Elektrolyt mit Wasser/Neutralisierungsmittel sptlen, bei Kontakt mit den
Augen einen Arzt aufsuchen.

«Lagern Sie das Gerat mit voll geladenem Akku bei Raumtemperatur (ca. 20 °C).

«Jeder Tiefentladezyklus verringert die Kapazitat des Akkus. Um die Lebensdauer des Akkus zu
verlangern, wird empfohlen, den Akku bei langerem Nichtgebrauch alle 6 Monate aufzuladen.

2.8.Transport
*Beim Transport Uber langere Strecken sollte der Mahroboter stets in seiner Originalverpackung verpackt
werden.
+Um das Gerét sicher zu seinen Einsatzorten zu transportieren:
-STOP-Taste drucken, um den Mahroboter anzuhalten.
-Hauptschalter in die AUS-Position legen, falls Sie den Mahroboter tragen.

-Zum Tragen, Griff auf der Ruckseite des Mahgerates nutzen. Beim Tragen darauf achten, dass Sie
den Messerteller vom Kérper weghalten.

2.9.Warnungen zur Produktsicherheit

*Gefahrliche, sich bewegende Teile erst berthren, nachdem diese komplett zum Stillstand gekommen
sind.

«Stellen Sie wahrend der Lagerung und wahrend des Gebrauchs keine schweren Gegenstande auf dem
Mahroboter oder der Ladestation ab.

*Benutzen Sie das Gerat nicht, wenn der Hauptschalter beschadigt oder nicht funktionsfahig ist,
Uberbrucken Sie den Netzschalter niemals und schalten Sie ihn in die "AUS"-Stellung, bevor Sie das
Gerat lagern bzw. wenn das Gerat nicht in Gebrauch ist. Fur den Transport des Gerates, insbesondere
Uber gréRere Entfernungen, wird empfohlen, die Originalverpackung zu verwenden.

*Wenn der Mahroboter innerhalb des Arbeitsbereiches oder aus dem Arbeitsbereich bewegt werden
muss, halten Sie ihn zuerst durch Dricken der grofzen STOP-Taste an.

*Bitte drucken Sie lange auf den Hauptschalter, um den Mahroboter auszuschalten, bevor Sie den
Mahroboter anheben.

*Tragen Sie den Mahroboter so am Tragegriff hinten an der Unterseite des Gerates, dass der Messerteller
von lhrem Kérper weggerichtet ist.

o®
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3. Maherspezifikation

Allgemeine Daten GPS.LIC/A L2P, L2C, L5, LIC | GPS.LIC/A L2P, L2C, L5, LIC
BDS-2::B1, B21, B31 BDS-2:BJ, B21, B31
Empfohlener Mahbereich 1000 m? 1600 m? GPS |/ Mahroboter BDSC_;3L'()BI\]IZABS?§]"C?]]CG'28263§BZb BDS(—BSL.OB,\},ABSSQ,GB]]CézB%?,sBQb
MaheraréRe Galileo: El, E5a, E5b, E5, Galileo: El, E5a, E5b, E5,
Aherg ) ) 630 x 468 x 282 mm 630 x 468 x 282 mm AitBOC,E6C AitBOC,E6C
(Lange x Breite x Hohe)
Packungsgroe 800 x 500 x 370 mm 800 x 500 x 370 mm
(Lange x Breite x Hohe)
GPS: L1, LIC, L2C, Lb GPS: L1, LIC, L2C, L5
Nettogewicht 16,2 Kg 16,2 Kg BDS-2: B1, B21, B31 BDS-2: B1, B21, B31
GPS / Referenzstation BDS-3: B1, B3I, B2a, B2b BDS-3: B1, B3I, B2a, B2b
. Galileo: El, E5a, EBb,ED, Galileo: El, E5a, ESb,E5,
Bruttogewicht 26,6 Kg 26,6 Kg AltBOC, E6C AltBOC, E6C
GLONASS: G1, G2, G3 GLONASS: G1, G2, G3
Physikalisches Mahersystem
Batteriepack Litium-lonen-Batterie Litium-lonen-Batterie
20V / 6000mAh 20V / 8000mAh LTE-FDD: BI/B3/B5/B7/B8/ | LTE-FDD: Bl/B3/B5/B7/B8/
: : e B20/B28 B20/B28
Eingang: 100-240 VAC-, Eingang: 100-240 VAC-, LTE-TDD: B38/B40/B41 LTE-TDD: B38/B40/B41
Schaltnetzteil 50/60 Hz, IO W 50/60 Hz, IO W 25 dBm 25 dBm
Ausgang:26 Vdc, 4.0 A Ausgang:26 Vdc,4.0 A
Netzteilmodell* FY2604000S3 FY2604000S3 RF / Leistung 863 MHz - 868 MHz / 6dBm 863 MHz - 868 MHz /
6 dBm
Mahzeit mit einer Ladung 90 min 120 min Maximaler Schalldruckpegel L pA =55 dBK=3 dB L pA =55 dBK=3 dB
Ladezeit 120 min 150 min Maximaler Schallleistungspegel L wA=63 dBK=3 dB L wA=63 dBK=3 dB
IOT-Leistung
Motorentyp Burstenloser Motor Burstenloser Motor Bluetooth Ja
Steigfahigkeit 35° / 70% 35° / 70% Wi-Fi Ja
Cell Obti | 3 Jahre kostenlos
Schnittbreite 18 cm 18 cm eliuar ptiona 29,90€ /Jahr nach 2 Jahren
Schnitthohe 20 mm - 100 mm 20 mm - 100 mm APP Ja
Zubehor
Schnitthéhenverstellung Elektrisch Elektrisch Ersatzklingen 6 Stuck 6 Stuck
L ) ) Ersatzklingenschrauben 3 Stuck 3 Stuck
R U e e R S Befestigung fur die Ladestation 16 Stuck 16 Stuck
WLAN / Leistung 2400 MHz - 2483.5 MHz / 2400 MH?‘?_dZSSS'B MHz / Standard-Installationssatz Ja Ja
19 dBm m Zusétzliches Installationsset Optional Optional
Bluetooth Frequenzband/ 2400 Mhz - 24835 MHz / |2400 Mhz - 24835 MHz / 6
Leistung 6 dBm dBm *WARNUNG:

Benutzen Sie zum Aufladen des Akkus ausschlieRlich das mitgelieferte Netzteil.

12 13
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4. Installation
4.]. Montage der Referenzstation an Teleskopstange
4.1.1. Vorbereiten des Rasens

Entfernen Sie Aste, Steine, Spielzeug und andere Hindernisse. Stellen Sie sicher, dass Kinder und
Haustiere fern bleiben. Bevor Sie mit der Einrichtung beginnen, mahen Sie bitte Ihren Rasen auf unter
10 cm.

\_ 1

.

4.1.2. Planen des Installationsortes fur Referenzstation
Bewerten Sie Ihre Rasenflache und finden Sie eine ebene Flache zum Aufstellen der Ladestation.

Um sicherzustellen, dass die Ladestation gut Satellitensignale empfangen kann, wahlen Sie bitte eine
offene Stelle fur die Installation.

*Halten Sie die Ladestation mindestens 3 m vom Haus, Baumen und Zaunen entfernt.

*Wenn die Ladestation von Gebauden oder Baumen umgeben ist, achten Sie bitte auf einen offenen
Winkel von mindestens 110°.

+Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Grundplatte der Ladestation mindestens 2 m ebene Flache
vorhanden sind.

Genugend flacher Platz fur die Ruckfihrung des Méahers

k Bitte stellen Sie sicher, dass vor der Ladestation mindestens 2 m flache und
offene Flache vorhanden ist.

>2m

x

[T ]
[ AN
[

Wenn kein geeigneter Standort auf dem Boden vorhanden ist, muss der Benutzer die Verwendung des
zusatzlichen Zubehorsatzes in Betracht ziehen, um die Referenzstation auf dem Dach zu installieren
(der zusatzliche Satz ist separat erhaltlich). Wenn Sie die Referenzstation auf dem Dach installieren,
stellen Sie bitte sicher, dass die Station nach oben gerichtet bleibt und nicht blockiert wird, damit die

Antenne einen Freiraum von mehr als 110° hat.

14
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4.2.Montage der Referenzstation an Teleskopstange

Nachdem Sie die geeignete Position fur die Ladestation und die Referenzstation gefunden
haben, gehen Sie bitte wie folgt vor, um die Installation der Ladestation und der Referenzstation
mit Teleskopstange abzuschlieRen.

Fixieren Sie die Referenzstation mit der Teleskopstange

Fixieren Sie die Referenzstation mit der Teleskopstange
mit Hilfe des Schraubendrehers.
4.2]. Teileliste

= /

Referenzstation Kabel fur Ladestation und Referenzstation Kunststoffband Fig. 3

=&

Vollstandiger Einbau der Teleskopstange

Verbinden Sie das Oberteil und das Unterteil des
Teleskops, verschrauben Sie die Zinken mit dem

Unterteil.
Teleskopstange fiir Referenzstation
4.2.2. lllustration der Montage der Teleskopstange (_/
X, ; Fig.4
‘ Befestigungsschraube herausdrehen
Verwenden Sie den Schraubendreher, um die
Befestigungsschrauben der Referenzstation zu
entfernen. o
_gu
Fig. 1
J/ Anschlieen und Sichern des Kabels
o / Verwenden Sie das Kabel, um die Referenzstation und die

Ladestation zu verbinden. Es gibt 3 Stecker an dem
Kabel. Verbinden Sie den Stecker mit dem langen Kabel
mit der Referenzstation, verbinden Sie den Stecker mit
dem kurzen Kabel mit der Ladestation. Der verbleibende
Stecker wird mit dem Verlangerungskabel verbunden.
Befestigen Sie das Kabel mit den Kunststoffbandern an
der Stange.

Installieren Sie die Teleskopstange mit der
Referenzstation

. Montieren Sie die Teleskopstange mit der
Fig. 2 0 Referenzstation
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4.3.Installation der Referenzstation auf dem Dach

Wenn der Maher Probleme hat, das Satellitensignal zu empfangen, empfehlen wir den Kauf unseres

zusatzlichen Zubehorsatzes und die Installation der Referenzstation auf lhrem Dach.

4.3.. Teileliste

Mast fur die Installation auf dem Dach  Ladegerat fur Referenzstation Verlangerungskabel

JITr

Platte zur Befestigung des Mastes Selbstschneidende Schrauben Dubel

4.3.2. Abbildung der Dachinstallation

Entfernen Sie die Befestigungsschraube

Verwenden Sie den Schraubendreher, um die
Befestigungsschrauben der Referenzstation zu
entfernen.

Befestigen Sie die Stange an der Referenzstation

Verwenden Sie die Schraube, um die Stange an der
Referenzstation zu befestigen.

Fig.7

Installieren Sie die Befestigungsplatte des Mastes
Installieren Sie die Befestigungsplatte des Mastes mit
dem Schaft.

— SchlieRen Sie das Verlangerungskabel an
Verbinden Sie das Verlangerungskabel gemafRk Abbildung mit der
Referenzstation.

Fig. 9

JIIT
vigy

Befestigen Sie den Bausatz auf dem Dach oder
an der Wand

Ziehen Sie die vier selbstschneidenden
Schrauben auf dem Dach oder an der Wand fest,
um das Kit zu befestigen, und schlieRBen Sie
dann die Stromversorgung mit dem
Verlangerungskabel an.

18
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4.4 Einschalten der Ladestation
Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit dem Netzteil.

Verbinden Sie das Verlangerungskabel mit der Ladestation (mit Verbindungssplittkabel, wenn die
Referenzstation auf einer Teleskopstange installiert ist), befestigen Sie die Ladestation mit Schrauben

am Boden. @

Grundplatte der Ladestation befestigen
Befestigen Sie die Grundplatte mit den Schrauben.

Stecken Sie den Netzstecker in eine Steckdose und schalten Sie die Ladestation und die
Referenzstation ein.

Uberprufen Sie den Status der Ladestation und der Referenzstation.

(L) e

Wenn die Ladestation eingeschaltet ist, leuchtet die obige LED / dauerhaft blau. Wenn keine
Lichter leuchten, Gberprufen Sie bitte die Stromversorgung und die AnschlUsse oder rufen Sie unseren
Servicecenter an.

Schalten Sie den Mahroboter ein und stellen Sie ihn in die Ladestation.

Bitte geben Sie den persénlichen PIN-Code ein, wenn Sie den Maher zum ersten Mal benutzen (Bitte
geben Sie vier digitale Ziffern ein und wiederholen Sie dann die Eingabe).

Nachdem der Méaher eingeschaltet und in der Ladestation aufgeladen wurde, warten Sie bitte eine
Weile und Uberprufen Sie dann die Satellitenverbindung mit Hilfe des Bedienfeldes der
Referenzstation oder den Bildschirm des Méhers.

RMS-Licht

Indikator fur die Kommunikation der Referenzstation mit dem Maher (Funkfrequenz), ein kontinuierlich
leuchtende LED bedeutet, dass sie verbunden sind, blinkende LED bedeutet, dass sie getrennt sind (wenn dieses
Problem kontinuierlich auftritt, dann lesen Sie bitte das Kapitel "Fehlerbehebung”).

RCS-Licht

Reserviert fur die Kommunikation mit der Fernbedienung, derzeit nicht in Gebrauch (LED zeigt keinen Status an).

DSG-Licht

Status des Satellitensignals der Referenzstation: Ein kontinuierlich LED-Licht bedeutet, dass die Referenzstation
einen guten Status hat. Blinkende LED-Licht bedeutet, dass die Referenzstation einen schlechten Status hat
(wenn dieses Problem standig auftritt, lesen Sie bitte das Kapitel "Fehlerbehebung").

RMG-Licht

Status des Satellitensignals des Mahroboters: Ein kontinuierlich LED-Licht bedeutet, dass der Maher einen guten
Status hat. Blinkende LED-Licht bedeutet, dass der Maher einen schlechten Status hat (wenn dieses Problem
standig auftritt, lesen Sie bitte das Kapitel "Fehlerbehebung").

o
WLAN-Licht O
Diese LED wird nur fur den Debug-Prozess verwendet (wenn der Endbenutzer die Einstellung der Parameter der
Referenzstation &ndern muss).

[=4®),
Ruckruf-Taste

Taste fur den Ruckruf des Mahroboters in die Ladestation.

Taste fur Referenzstation und Maherpaarung

Darf nur verwendet werden, wenn eine neue Referenzstation vorhanden ist. Um ihn mit dem Maher zu koppeln,
muss der Benutzer nach 5 Sekunden langem Dricken der Taste das Menu ,RF-Einstellungen” aufrufen und die
entsprechenden Anweisungen befolgen.

20
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Der Systemstatus kann auch auf dem Méaherbildschirm Gberpraft werden. Wenn das Wort APNT auf dem Um lhren Maher hinzuzuftgen, klicken Sie bitte auf das ,+“-Symbol unten rechts auf der Startseite.
Bildschirm in umgekehrter Darstellung angezeigt wird, bedeutet dies, dass das System gut eingerichtet und Uberprufen Sie die Seriennummer lhres Mahers auf dem Typenschild des Mahers, geben Sie dann die
far die Kartenerstellung bereit ist. Seriennummer ein oder scannen Sie den QR-Code auf dem Typenschild, um fortzufahren, und

befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm.

202X%-XX-XX Wed. 14:00 85%

Sta n d By REVOLA @ €« Gerét hinzufiigen « Gerét hinzufiigen
) Map:0.00 sqm Mowed: 0% X APNT-Symbol
KARTE ENEd WIFI 4G Systemstatusanzeige mit umgekehrter
Darstellung bedeutet, dass der Maher
q M eine gute Verbindung zum Satelliten
hergestellt hat und das Kamerasystem Ihre Gerate

ebenfalls bereit ist.

Verifizierungstaste setoo y Juetoor
(Einschalten/Ausschalten nach "
langem Driicken) deviceTest

Start-Taste

Revola iVR16 Systemzugriff erteilen

Maximale Flache: 1600m Um eine Verbindung zu Ihrem neuen Gerit

Gerat anzeigen Schnittbreite: B herzustellen, miissen wir die folgenden

Zuriuck-Taste Berechtigungen anfordern

Hauptmenu aufrufen oder zum Taste zum Aufladen Schnitthohe: 20-100 mm
weiterfuhrenden Menu
wechseln ] Akku 8Ah,20V Bluetooth
oist engeriet Betriebsart LOGIC B Axtivieren sie Bluetooth, um Ihr Gerst (auiiaked
© 1000bis1200 © 0000bis 0000 mit Revola zu verbinden
Mahplan fir morgen it eingerichte XXXXX Standort
© os00bis 1900 © o000bis 0000 @© Standort fiir CloudHawk aktivieren m

Drehrad verbindet mit dem nachstgelegenen
- vty S,
Drehen fur die Menftihrung Verbinden
Drucken zur Uberprifung
QR-Code scannen Weiter

f
4.5.Maher in REVOLA APP hinzufigen und System einrichten

4.51. Offnen der REVOLA-APP und Registrieren eines neuen Kontos
Die REVOLA-APP unterstutzt die Registrierung und Anmeldung per E-Mail und Mobiltelefon..

<« Gerét hinzufiigen <« WLAN-Konfiguration <« Gerét hinzufiigen

&

Registrieren

Nach Geréat suchen WLAN fir das Gerat Erfolgreich verbunden!
konfigurieren

E-Mail-Adi

Sie haben das Gerét erfolgreich mit Ihrem Konto
verbunden. GenieRen Sie jetzt das perfekte
Mahen in Ihrem Garten. Vielen Dank, dass Sie

Wir haben die folgenden Geréte in Ihrer Umgebung
im Kopplungsmodus gefunden. Bitte wahlen Sie

Um die Funkt weise lhres Gerat:
das korrekte Gerat aus, mit dem Sie sich verbinden M Aie runitonswese ies bersts 24

verbessern, konfigurieren Sie bitte den

mochten. WLAN-Zugang auf hrem Router zu Hause und sich entschieden haben, der Yard Force-Familie
eizutreten!
auf lhrem Méhroboter. Bitte vergewissern Sie bezutreten
. sich, dass Ihr Handy mit Ihrem Router zu Hause
Revola iVR16 verbunden ist
S/N:0090500026
20V 1600 Geréte anzeigen
8Ah @ p Wi Bitte wahlen Sie
Wlllkommen Starten Sie lhre erste Fahrt

6+ Zeichen GroBbuchstabe 4 Ziffer Bitte geben Sie hier Ihr Passwort ein

Revola ist eine All-in-One-App, mit der Sie alle lhre

Yardforce Gartengerate - Mahroboter, Rasenmaher und
Rasentrimmer — von einem Ort aus steuern kénnen Weiter

["] Ich stimme den Nutzungsbedingungen und der

FE Sehite

Zeigen Sie unsere Nutzungsbedingungen und

Uberspringen
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4.6.Planen des Rasens und Einrichten des Arbeitsbereichs

Rufen Sie die Ubersichtsseite auf, wahlen Sie den Kartenmodus und erstellen Sie eine Karte. Bevor der
APP-Kartenmodus aufgerufen wird, Gberpruft die APP die Systemstatuseinstellungen, um sicherzustellen,
dass eine Karte erfolgreich erstellt werden kann. Wenn einige Probleme nicht dauerhaft gelést werden
kénnen, wenden Sie sich bitte an unser Servicecenter, um weitere Unterstitzung zu erhalten.

< zuriick

Wochentlicher Zeitplan Betriebsintervall

Mo) (‘DI ) (M) (o) (Fr) (sa) (So

Zeitplan fir Di

Fernbedienungsmodus

Kartenmodus A5

% . P ) '\e
Andern Sie Ihre Gerateeinstelltfigén

device < zuriick device
© onlin ®on

Méherstatus wird tberpriift...

Keine Karte verfligbar Kk\

erstellen

Die Bluetooth-Verbindung des
Geréts ist normal

Ob die Anzahl der Karten
weniger als 8 betragt

Ob sich die Maschine in der
Ladestation befindet

Keine Kartenliste verflighar
Liegt der Batteriestand des
Mahers tiber 50%?

Ist der Mé&her entriegelt?

@ Kartenverlauf
berpriifen Néchster Schritt

oy

Die REVOLA APP unterstutzt drei Arten der Platzierung der Ladestation: innerhalb des Rasens, neben
dem Rasen oder auRerhalb des Rasens. Bitte wahlen Sie das Passende fur lhre Karte aus.

< zurick MyMower
°

Bitte wéhlen Sie den Kartenmodus

ralb der virtuellen

Néchster Schritt

Ladestation auRerhalb der virtuellen Rasengrenze

Bitte stellen Sie sicher, dass sich die Ladestation nicht zu nahe an Gebauden, Zdunen
oder Baumen befindet.

Um sicherzustellen, dass der Maher in die Ladestation einfahren kann, lassen Sie bitte

eine gerade Linievon 2 m vor der Grundplatte der Ladestation (in Einfahrtrichtung) frei.

Ladestation auf der virtuellen Rasengrenze

Bitte stellen Sie sicher, dass sich die Ladestation nicht zu nahe an Gebauden, Zaunen
oder Badumen befindet.

Um sicherzustellen, dass der Maher in die Ladestation einfahren kann, lassen Sie bitte

eine gerade Linievon 2 m vor der Grundplatte der Ladestation (in Einfahrtrichtung) frei.

Ladestation Innerhalb der virtuellen Rasengrenze
Um sicherzustellen, dass der Maher in die Ladestation einfahren kann, lassen Sie bitte

eine gerade Linievon 2 m vor der Grundplatte der Ladestation (in Einfahrtrichtung) frei.

4.6.]. Einige wichtige Informationen vor dem Zeichnen der Karte

Bitte befinden Sie sich beim Einzeichnen des Arbeitsbereichs immer in der Ndhe des Mahers, um
Signalunterbrechungen zu vermeiden. Flr den Vorgang ist eine Bluetooth-Verbindung zwischen Maher
und APP erforderlich (bitte stellen Sie sicher, dass der Abstand zwischen lhrem Telefon und dem Maher
weniger als 10 m betrégt).

Der Abstand zwischen den Arbeitsgrenzpunkten muss gréer als 50 cm sein und die Arbeitsgrenzpunkte
kdnnen nur gezeichnet werden, wenn das Liniensegment griin angezeigt wird.

Bitte beachten Sie, dass die Erstellung der Rasenkartierung auf 96 Punkte begrenzt ist.

Die Lange und Breite der Karte muss weniger als 100 Meter betragen.

Griine gestrichelte Linie: An der aktuellen Position kann ein Punkt gezeichnet werden.

Gelbe gepunktete Linie: An der aktuellen Position kann kein Punkt gezeichnet werden.

Griine durchgezogene Linie: erstellte Arbeitsgrenze.

Blaue durchgezogene Linie: Der Leitweg des Mahers zur Ladestation.

Rote durchgezogene Linie: erstellte Hindernisgrenze.

A 9 Zuletzt gezeichneten Punkt I6schen.
A Q Speichern und generieren der Karte.

A @ Speichern der Hinderniskarte.
A e Hinzufugen eines Hindernisses.

> B> bBbbB>BBBPP P
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4.6.2.Zeichnen einer Karte mit Ladestation auRerhalb der Rasenflache
Richten Sie den Leitweg und den Arbeitsbereich ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol O'éund das Bluetooth Symbol *
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte
Uberprufen Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1 Markieren Sie den ersten Punkt in der Ladestation

Bitte stellen Sie das Gert in die Ladestation und erstellen Sie den AusgangspunkL £ 3% W -

A °
| Jo\_ ©
000

<\°/> ©

Klicken Sie zum
Markieren des Punktes

Navigationskonsole

Klicken Sie, um weitere Tipps anzuzeigen

Schritt 2 Schritt 3

A

Leitroute gezeichnet

(] Abbrechen

Bevor Sie den ersten Punkt des Fuhrungspfads
markieren, achten Sie bitte darauf, dass der Maher vor
der Ladestation eine 2 m lange gerade Linie erzeugt.

Sobald alle Fuhrungspfadpunkte markiert sind,

klicken Sie auf die Schaltflache ™, um den
Fuhrungsroutendurchlauf zu speichern und mit dem

Einrichtungsprozess der virtuellen Karte fortzufahren.

Schritt 4 Schritt 5

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand jedes
Punktes etwa 50 cm betragt und das System
mindestens 4 Punkte (maximal 96 Punkte) benétigt.
Bitte achten Sie beim Erstellen der Karte auf den
Linienstatus und auf die APP-Popup-Meldung.

Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind,

klicken Sie bitte auf die Schaltflache €, geben Sie
einen Namen ein und speichern Sie ihn.

4.6.3.Zeichnen einer Karte mit Ladestation an der Rasenflache
Richten Sie den Arbeitsbereich ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol":b und das Bluetooth Symbol*
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte
Uberprufen Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1 Markieren Sie den ersten Punkt in der Ladestation
Bitte stellen Sie das Gerét in die Ladestation und erstellen Sie den Ausgangspunkt LA AT -
A o
i _Jo\_ e
©®9 °
\o/
N/

Navigationskonsole Klicken Sie zum

Markieren des Punktes

Klicken Sie, um weitere Tipps anzuzeigen

Schritt 2 Mahen um die Ladestation 3
- . 3 . =Te | @ Die Position der Positionsantenne |

A Verbleibe .95 | Die Punkte bestehen aus dem |

i automatischen Mahbereich um _die H

e | Ladestation horum der Bereich st |
FO—— | ) |

- T | @ Eshandelt sich um zwei |
e ——— 7m i " automatisch generierte Punkte |

—_— | (jeder von ihnen ist 15 m von der |
i Antenne entfernt), die mit den vom |

Benutzer markierten Punkten (von |

der vorderen und hinteren Seite)

verbunden werden und die

gesamte Karte bilden.

& T

Um das Gras rund um die Ladestation besser zu
mahen, erstellt das System einen speziellen Bereich
rund um die Ladestation (griner Bereich im obigen
Bild) und méht zuerst diesen Bereich, wenn es mit
dem Mahen beginnt.

Nachdem Sie den ersten Punkt in der Ladestation
markiert haben, steuern Sie den Maher zu der
virtuellen Grenze, an der Sie den zweiten Punkt
markieren moéchten. Bitte beachten Sie, dass das
System automatisch mehrere Punkte erstellt (siehe
Beschreibung ¢ und @ auf der rechten Seite), bevor
Sie den zweiten Punkt markieren.

Schritt 3 Schritt 4

DR LE open St uf @, um Karenbegrenzungainien 2u speicher und Hindarnisse 2 arstallen L R

Bitte achten Sie beim Erstellen der Karte auf den
Linienstatus und auf die APP-Popup-Meldung.

Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind,
klicken Sie bitte auf die Schaltflache Q, geben Sie
einen Namen ein und speichern Sie ihn.
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4.6.4.Zeichnen einer Karte mit Ladestation innerhalb der Rasenflache
Richten Sie den Arbeitsbereich ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol 0" und das Bluetooth Symbol *
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte
Uberprufen Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1

Bitte stellen Sie das Gert in die Ladestation und erstellen Sie den AusgangspunkL £ 3% W -

A ]
: o\ ®
X

C\o/) °

Klicken Sie zum
Markieren des Punktes

Navigationskonsole

Klicken Sie, um weitere Tipps anzuzeigen

Markieren Sie den ersten Punkt in der Ladestation

Schritt 2 Schritt 3
A 1 - Erste K n i 4 Punkte). D tation muss sich innerhalb der Betriebsgrenzed® B
E ——r—

4.6.5. Off-Limit/Hindernis-Bereich in der Karte hinzufiigen
Richten Sie den Sperrbezirk ein.

Achtung

Achten Sie bei der Kartenerstellung darauf, dass das Satelliten Symbol "und das Bluetooth Symbol *
orangefarben sind. Sie finden diese Symbole in der rechten oberen Ecke des Handy-Bildschirms. Bitte
Uberprufen Sie immer den Status, wenn Sie die Karte zeichnen.

Schritt 1

Erstellen Sie Hinderisformen (mindestens 4 Punkte), ie Hindernisse miissen innerhalb der Kartenbegrenzung liegen. % %

o
©

o\
€8

@ Navigationskonsole Klicken Sie zum

.. Markieren des Punktes
9@
© Klicken Sie, um weitere Tipps anzuzeigen

Navigieren Sie Ihren Roboter zum ersten Punkt des Sperrgebiets/Hindernisbereichs.

Schritt 2 Schritt 3
A A )
//\\
<
/.
..© S ..@
o ( o Q
(] v [+]

Fahren Sie mit dem Maher an den Rand des
Rasens und markieren Sie den zweiten Punkt
(den ersten Punkt der virtuellen Grenze).

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand
zwischen den einzelnen Punkten etwa 50 cm
betragt und das System mindestens 4 Punkte
(maximal 96 Punkte) benétigt.

Schritt 4 Schritt 5
T & unk on . £ % - © - Kartenbecpanmngeanien 11 gpaichern und Hindaraissa 1 artatin. 43
A verbebende Purktes3 (©) A Verbebende Punkie 52
/:\
(]
- (c] e _

Wenn alle Punkte des Arbeitsbereichs markiert

sind, klicken Sie bitte auf die Schaltflache (V] ,
geben Sie einen Namen ein und speichern Sie
ihn.

Achten Sie bitte auf den Linienstatus, wenn Sie
eine Karte erstellen, und beachten Sie die APP-
Pop-up-Meldung.

Bitte beachten Sie, dass der Mindestabstand jedes
Punktes etwa 50 cm betragt und das System
mindestens 4 Punkte (maximal 96 Punkte) benétigt.
Bitte achten Sie beim Erstellen der Karte auf den
Linienstatus und auch auf die Popup-Meldung der

Nach dem zweiten markierten Punkt wird die rote
Linie generiert, die den Rand des Sperrbereichs
anzeigt. Bitte halten Sie einen Mindestabstand von Tm
zwischen Hindernis und virtueller Begrenzung ein.

APP.
Schritt 4 Schritt 5
Exstellon S inderistormen (nindestns 4 urki),die Hindeisse msseninerhals dor Kartenbegrenzungegen. 4 3 -
& ©
Hindernisname N
speichern /// AN
'Y 2
Bitte geben Sie den Namer &\
@9
N ®
[J
[ ]

Nachdem Sie die Hindernisflache erstellt haben,
klicken Sie bitte auf die Schaltflache ® und benennen
Sie die gesamte Karte und speichern Sie sie.

Sobald alle Arbeitsbereichspunkte markiert sind,
klicken Sie bitte auf die Schaltflache @, geben Sie
einen Namen ein und speichern Sie ihn.
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4.6.6.Generieren und Synchronisieren der Karte mit dem Maher

Nachdem die Karte benannt und gespeichert wurde, muss die REVOLA APP mit dem Maher
kommunizieren und die Karteninformationen mit dem Maher synchronisieren.

SchlieRen Sie den Kartenerstellungsprozess ab

Bitte bleiben Sie in der Nahe des Mahers und stellen
Sie sicher, dass die Bluetooth-Verbindung besteht,

Karte generieren

Wenn der Kartensynchronisierungsvorgang
unterbrochen wird, kehren Sie bitte zur Kartenseite
zurlGck und prifen Sie, ob die Karte erfolgreich
gespeichert wurde oder nicht. Wenn die APP bei
diesem Schritt stecken bleibt, versuchen Sie bitte,
die APP zu schlieen und neu zu laden, und prufen
Sie, ob die Karte gespeichert ist oder nicht. Wenn
nicht, wiederholen Sie bitte den Prozess der
Kartenerstellung.

4.7. Schnittstelle fur den Kartenmodus

Nachdem die Karte erfolgreich erstellt wurde, wird diese Karte auf der Hauptseite des Kartenmodus
aufgelistet. Auf dieser Seite finden Sie den Zugang zur Hindernisfunktion und weiteren Funktionen.

Schaltflache zum Bearbeiten von Hindernissen
< Zuriick 2023060003

Die APP unterstutzt die Funktion zum Bearbeiten von
Hindernissen. Klicken Sie auf diese Schaltflache, um
die Seite zum Bearbeiten von Hindernissen aufzurufen.
Bitte stellen Sie sicher, dass der Maher auch Uber
Bluetooth mit dem Mobiltelefon verbunden ist. Der
Benutzer kann die Hindernisbereiche verwalten
(hinzufugen, 16schen).

Schaltflache ,Karte I6schen”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um die aktuell
angewendete Karte zu léschen.

Ep

Saleﬂit“
Zur Satellitenkarte wechseln

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um Ihre Karte als
Satellitenkarte anzuzeigen.

Satelite]

map1

Erstellt

in:12/22/2023
O Schaltflache ,Zurlck zur Ladestation”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um dem Maher
Kartenbginch:24.3 die Ruckkehr zur Ladestation zu befehlen.

182

Aktuelle

Schaltflache ,Start”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um den Maher
zum Mahen zu veranlassen.

Neue Karte erstellen

\) Kartenverlauf

Schaltflache ,Pause”

Klicken Sie auf diese Schaltflache, um den Maher
anzuhalten.

oy > n

bevor Sie den Kartenerstellungsprozess abschlielen.

4.8.Funktionen und Einstellungen der REVOLA APP

4.8.1. Einstellung des Arbeitsplans

Der Benutzer kann den Arbeitsplan Uber die REVOLA-APP festlegen. Es gibt zwei Arbeitsplanmodi.
Beim Wochenplan kann der Benutzer bis zu sieben Arbeitstagen und fur jeden Tag zwei Zeitfenster
festlegen. Mit dem Betriebsintervall kann der Benutzer den Neustarttag festlegen, nachdem der
Maher seine Arbeit abgeschlossen hat.

< Zuriick Zeitplan einrichten .
{ J < Zuriick Zeitplan Ubersicht

Zeitplan Zeitplan Ubersicht

9 Zeitbereich Zeitbereich 2

H[ﬂéouv 19:00 v
u [wuuv 12:00 ¥
n[ueunv 19:00 v

1900 1900 1900 1900 1900 1900

@ Klicken Sie auf die ‘ ‘

Schaltflache ,+“,

um ein Zeitfenster

¥ |
? °“ hinzuzufiigen
b

10 1800 1400 1400 a0
1200 1200 1200 1200 1200 1200

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX +10

o
‘ € Klicken Sie auf die
Schaltflache ,x“,

Wachentlicher Zeitplan Betriebsintervall () i i
(1000~ - 22:59 ? um ein Zeitfenster
— zu l6schen
Mo Di Mi Do Fr Sa So ©
Zeitplan fir Di H { 06:00 > - 19:00 - | }
08¢ 00-19:00 °
{ 06:00 ¥ - 19:00 ¥
|

H [ 06:00 v - 19:00 v?
lan speichern

’—~ Gesamtbetriebsstunden fir Woche 4 Stunde 0 Mir

o‘ (=] oo00O00

Zeitplan fiir Woche

Fernbedienungsmodus '_Ag

Abbrechen

Durchschnittliche Arbeitszeit pro Tag

Kartenmodus

Mahen bei Tageslicht

Der Maher ist mit einer A.l.-Kamera ausgestattet, die fur die visuelle Diagnose und die Erstellung der
visuellen Karte verwendet wird, daher ist die Helligkeit wichtig fur die Leistung, Wir empfehlen, die
Funktion ,Mé&hen bei Tageslicht” einzuschalten, um die Mahleistung zu gewahrleisten.

< Zuriick Zeitplan einrichten € Zuriick Zeitplan einrichten

Mahen bei Tageslicht Mahen bei Tageslicht @

Zeit des Sonnenaufgangs
Zeit des Sonnenuntergangs
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Sobald die Funktion ,Mahen bei Tageslicht” eingeschaltet ist, ermittelt das System die értliche 4.8.2.Fernbedienungsmodus
Sonnenaufgangs- und Sonnenuntergangszeit und vergleicht sie mit dem Arbeitsplan des Méhers; der Der REVOLA-Méaher unterstitzt den ,Fernbedienungsmodus”. Der Benutzer kann den Méher zu einem
Arbeitsplan wird automatisch an die Sonnenaufgangs- und Sonnenuntergangszeit angepasst, sobald bestimmten Bereich navigieren und den Mahmotor starten. Bitte halten Sie sich in der Nahe des
die Funktion wieder ausgeschaltet wird, wird der vorherige Arbeitsplan wiederhergestellt. Mahers auf und achten Sie auf die Verletzungsgefahr, wenn der Maher ferngesteuert wird.
< Zuriick Zeitplan einrichten < Zuriick Zeitplan Ubersicht < Zuriick
Achtung:
Matien bet;Tageslicht © N . ; Fur den ,Fernbedienungsmodus” ist jederzeit eine Bluetooth-
7z Stanaey Verbindung erforderlich. Bitte halten Sie sich bei Verwendung dieser
2 & cows  Forare  Biows O Funktion in der Nahe des Mahers auf.
2 19:00 19:00 19:00 19:00 19:00 o
- Bitte achten Sie bei der Verwendung dieser Funktion darauf, dass sich
Zeit des Sonnenaufgangs (0639) XXXXXXXKXXXXXXKXXXXXXXX keine weiteren Lebewesen in der Nahe des Mahers befinden.
Zeit des Sonnenuntergangs (z03) 16
Mahen bei Tageslicht ) x " ' ) P
Zeitpl Zeitplan Ubersicht Waéchentlicher Zeitplan Betriebsintervall
Wenn diese Funktion eingeschaltet e 12 e
ist, wird Revola Ihre Maschine so Mzhen mit Intervall .
einstellen, dass sie regelmaBig Zeit 10 10:00 1000

von Sonnenaufgang bis

Wenn Sie manuell méhen, miissen Sie das
Geréat in den manuellen Modus versetzen.

Sonnenuntergang arbeitet; Hinweis:

y Zeitberel
Ihre Maschine muss online sein, um — =9 O
diese Funktion einzustellen H @839~ -GZ:03)v | & v

6 0600 06:00 06:00 06:00 06:00

Abbrechen u [10:00v - 12:00 v v V"‘ 4

Bitte bestatigen Sie, dass Sie in den
manuellen Modus wechseln mochten.

[+ 2
“ |©&:39)v 87 ¥ . Verlassen
Fernbedienungsmodus
v v

u (1000~ -

u @&z - G v vc‘ Kartenmodus

Zeit des Sonnenaufgangs

9“ [ so o] oi J vifooJ e sal

— 5 Zeit des Sonnenuntergangs .
u @ez9) - v ¥ ‘ Andern Sie lhre
In Ihrem Zeitplan wird der Zeitbereich mit grauer Geriteeinstellungen

Farbe nicht funktionieren.

a— ol

©

Bitte stellen Sie sicher, dass diese Schaltflache

eingeschaltet ist, wenn Sie den
.Fernbedienungsmodus” verwenden.

< Zuriick < Zuriick

Standby ‘ SCH Standby

& cows

Betriebsintervall

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX +10 XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX In diesem Arbeitsmodus startet der
Méher nach der eingestellten
Intervallzeit erneut, um den

‘Wéchentlicher Zeitplan Betriebsintervall Wachentlicher Zeitplan Betriebsintervall gesamten Rasen erneut Zu mahen
Méhen mit Intervall [ ] Méhen mit Intervall () Navigationstasten
Bitte beachten Sie, dass der © ® ©) Vier Navigationstasten, mit denen Sie Klicken Sie auf die Schaltflache, um den
PO EanpareregrEnsy  \Wochenplan die Grundeinstellung o den Maher navigieren kénnen. Fernsteuerungsmodus” zu verlassen.
ist, das Arbeitsintervall basiert auf
dem Wochenplan, und fugen Sie
Anvenden dann die Intervalltage ein.
Fernbedienungsmodus Fernbedienungsmodus ‘g Start-Taste
Sobald der Méher den
Kartenmodus Kartenmodus A% Fernbedienungsmodus aktiviert hat,
klicken Sie auf diese Schaltflache, um
Andern Sie Ihre A Andern Sie Ihre AN den Méhmotor zu starten.
]

Geréteeinstellungen Gerateeinstellungen
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4.8.3.Andere Einstellungen

Klicken Sie bitte auf der Startseite des Gerats auf ,Gerateeinstellungen andern”, um weitere
Einstellungen des Mahers anzuzeigen.

< Zuriick

© systemzeit v A visueller Modus >

A ‘ Elektrische Schnitthcheneinstellung v
(% Radarsensor einstellen
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX +10

] o
v
® Regensensor W Mihersprache

‘Wachentlicher Zeitplan Betriebsintervall

M EST B T (] “@- LED-LEUCHTEN & Mahmethode
Optimierungsmodus
ﬂ PIN-Code zuriicksetzen v
o Storungseintrag v
@ Elektronischer Zaun >
Fernbedienungsmodus &‘
. 8@ Uber das Gerit v
. o @ Push-B hrichti /Nachrich
Andern Sie lhre 't‘};\ ? WLAN:-Einstellungen v @ Werkseinstellungen wiederherstellen >

Geréteeinstellungen

4.8.3.1 Systemzeiteinstellung

Der Benutzer kann die Mahersystemzeit automatisch einstellen (Systemzeit Ihres Mobiltelefons) oder
die Zeit manuell einstellen.

© systemzeit

i tenh al m
Yy

Datum Zeit

(= ol

>

@ systemzeit v ‘

{ 2023-12-27

Speichern

4.8.3.2 Einstellung des Radarsensors
Der Benutzer kann den Erfassungsabstand des Radarsensors zwischen 30 cm und 60 cm einstellen.

X' Radarsensor einstellen (@D (%' Radarsensor einstellen @

Entfernung:30 cm

©

Speichern

4.8.3.3 Einstellung des Regensensors

Der Benutzer kann den Regensensor ein— oder ausschalten. Sobald der Regensensor eingeschaltet ist,
kann der Benutzer auch die Aufschubzeit einstellen (nachdem der Regensensor trocken ist, wie lange
der Maher noch in der Ladestation bleibt).

@ 0 Regensensor

Verschoben: 0 Minuten

g Regensensor

4.8.3.4 LED-Lichteinstellung

Der Benutzer kann das LED-Licht einstellen. Nach dem Einschalten stehen zwei Arbeitsmodi zur
Verflgung: Immer an oder Inbetriebnahmemodus. Informationen zum Inbetriebnahmemodus finden
Sie in der folgenden Beschreibung.

3% LED-LEUCHTEN (@D ‘ 3¢ LED-LEUCHTEN Je)

Wenn die LED-Leiste leuchtet, funktioniert die Anzeige wie folgt:
« Dauerhaft grun: Im Standby oder Betriebsmodus ist das Satellitensignal normal.
« Pulsierendes grun: Im Standby oder Betriebsmodus ist das Satellitensignal schwach, aber es kann funktionieren mit Vslam.
» Dauerhaft blau: Wahrend des Ladevorgangs ist das Satellitensignal normal.
« Pulsierendes Blau: Wahrend des Ladevorgangs ist das Satellitensignal schwach, kann aber funktionieren.
« Dauerhaft rot: Notstopp/hochgehoben/keine Verbindung zwischen Referenzstation und Maher.
« Blinkt Rot: Fehlerstatus.
« Blinkt gelb: schwaches Satellitensignal, und Maher funktioniert nicht.
» Dauerhaft violett: im Fernbedienungsmaschine zum Erstellen einer Karte, das Satellitensignal ist normal.

« Pulsierendes Violett: Im Fernbedienungsmaschine zum Erstellen einer Karte, das Satellitensignal ist schwach, aber es kann
funktionieren.

4.8.3.5 Einstellung der PIN-Code-Rucksetzung
Der Benutzer kann den PIN-Code zurtcksetzen. Der PIN-Code besteht aus vier digitalen Zahlen.

@ PIN-Code zuriicksetzen v a PIN-Code zuriicksetzen A

Geben Sie Ihren aktuellen PIN-Code ein

Hier eingeben

Geben Sie Ihren neuen PIN-Code ein

Hier eingeben

Wiederholen Sie Ihren neuen PIN-Code

Hier eingeben
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4.8.3.6 Einstellung des elektronischen Zauns

Der Benutzer kann den elektronischen Zaun ein- oder ausschalten, sobald der "Zaun Schalter"
eingeschaltet ist, dricken Sie bitte die Taste ® um den urspringlichen Punkt lhres elektronischen
Zauns einzustellen, und dann kann der Benutzer den "Zaun Bereich"-Wert einstellen, sobald das
System feststellt, dass die Mahposition den Wert Uberschritten hat, wird das System eine
Warnmeldung an das Mobiltelefon des Benutzers senden.

< Zuriick Elektronischer Zaun
@ Elektronischer Zaun >

Zaun Schalter

Zaun Bereich 200

4.8.3.7 Benachrichtigung/Nachrichten-Push

Der Benutzer kann die Benachrichtigungs-/Nachrichten-Push-Funktion ein- oder ausschalten.
Sobald diese Funktion aktiviert ist, sendet das System eine Nachricht an das Mobiltelefon des
Benutzers, wenn das System etwas generiert.

Q’ Push-BenachrichtigunglNad\richt@ ‘ g- Push-BenachrichtigunglNachricht‘) J

4.8.3.8 WLAN-Einstellung

Der Benutzer kann den WLAN-Zugriff auf den Maher festlegen. Wenn beispielsweise der Hausrouter
geandert wird und der Benutzer dann den neuen WLAN-Namen und das neue Kennwort fur den
Méaher festlegt, verwendet der Maher die neuen Anmeldeinformationen, um online zu gehen. Bitte
beachten Sie, dass unser System nur die 2,4-GHz-Frequenz unterstitzt.

‘=" WLAN-Einstellungen v ? WLAN-Einstellungen A

O

Wahlen Sie lhren WLAN-Namen:

Revola

Geben Sie Ihr Passwort ein:

4.8.3.9 Visueller Modus
Da der Maher auch eine visuelle Karte in seinem Navigationssystem erstellt, kann er auch bei Verlust
des Satellitensignals noch eine Weile arbeiten.

A Visueller Modus > < Zuriick Visueller Modus

Visionsgesteuerter Betriebsmodus (D

Wenn diese Funktion eingeschaltet ist, kann sich

die Maschine fiir eine bestimmte Zeit auf das
Visionssystem verlassen, wenn das RTK-System nicht
funktioniert.

4.8.3.10 Elektrische Schnitthéheneinstellung
Uber diese Funktion kann der Benutzer die Schnitthéhe des Mahers einstellen, der
Schnitthéhenbereich betragt: 20 mm - 100 mm.

. Elektrische Schnitthoheneinstellung v

© Elektrische Schnitthoheneinstellung v
Wihlen Sie lhre Schnitthdhe 20 mm

©

Speichern

4.8.3.11 Mahersprache
Der Benutzer kann hier die Anzeigesprache des Mahers einstellen, der Robotermaher unterstutzt
mehrere Sprachen.

ﬁ Méhersprache v ‘ Méhersprache A
[ Deutsch v
Speichern

4.8.312 Mahmethode
Der Benutzer kann hier die Méhmethode des Méahers festlegen. Es gibt zwei Methoden:
Optimierungsmodus und Normalmodus.

a Mahmethode

a Mahmethode

Optimierungsmodus:

Der Mé&her maht zunachst den gesamten Rasen von Nord nach Sud. Dann von Ost nach West und schneidet abschlieRend
den ungemahten Bereich ab.

Normalmodus:
Der Maher méaht zunachst den gesamten Rasen von Nord nach Sud. AbschlieRend schneidet er den ungemahten Bereich
ab.
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4.8.3.13 Stoérungseintrag

Durch Anklicken dieser Funktion kann der Benutzer die letzten funf Stérungsaufzeichnungen finden.

o Stérungseintrag

4.8.314 Uber das Gerat

Die Gerateinformationen kénnen ausgelesen werden, gleichzeitig kann der Benutzer die Maher-
Firmware-Version finden und auch prufen, ob es eine neue Version gibt. Sobald die neue Firmware
erkannt wurde, stellen Sie bitte sicher, dass die Internetverbindung stabil ist (WLAN oder 4G). Nun
kann die Aktualisierung gestartet werden.

o Stérungseintrag

A

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
JJJI-MM-TT - XX:XX:XX

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
JII-MM-TT - XXEXX:XX

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
JUI-MM-TT - XXXXXX

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
JI-MM-TT - XXEXXXX

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
JJJI-MM-TT - XXXX:XX

A

&€ Uber das Gerit

Offline-Firmware-Aktualisierung:

Unser System unterstutzt auch die Offline-Firmware-Aktualisierungsfunktion.

Wir werden die Offline-Firmware auf unsere Website hochladen, und der Benutzer muss einen USB-
Datentrager verwenden, um die Datei herunterzuladen und dann die Datei zu aktualisieren. Bitte

&€ Uber das Geriit A

Méhroboter: XXXXXX

Betriebstage insgesamt: XXXXXX

Lade- und Entladezyklen: XXXXXX

SN

XXXXXXXXXXX

BLE MAC-Adresse: XXXXXXXXXXX

WLAN MAC-Adresse:  XXXXXXXXXXX

Firmware-Version: XXXXXX

beachten Sie die unten stehende Anleitung zum Offline-Firmware-Update.

USB-Abdeckung
Entfernen Sie die Abdeckung und Sie
finden den USB-Anschluss im Inneren.

Die Offline-Firmware-Aktualisierung wird automatisch gestartet, wenn der Maher eingeschaltet wird
(normalerweise mussen Sie ca. 3 Minuten warten, nachdem Sie ihn wieder eingeschaltet haben) und
dann eine USB-Disk im Anschluss erkannt wird.

Sobald die Firmware-Aktualisierung abgeschlossen ist, setzen Sie danach den Verschlussdeckel auf
und befestigen Sie ihn wieder. Sobald die Offline-Firmware-Aktualisierung abgeschlossen ist, wird der
Maher neu gestartet, und sobald er erfolgreich eingeschaltet wurde, ziehen Sie bitte die USB-Diskette
heraus und stellen Sie die Abdeckung wieder her.

4.8.315 Werkseinstellung wiederherstellen
Der Benutzer kann alle Daten des Mahers auf die Werkseinstellungen zurtcksetzen, einschlief3lich der
erstellten Karten.

@ Werkseinstellungen wiederherstellen Werkseinstellun gen

wiederherstellen

Alle folgenden Einstellungen werden auf
die Werkseinstellungen zuriickgesetzt,
bitte gehen Sie mit Vorsicht vor

1. Parametereinstellung der Maschine

2. die Alarmaufzeichnungsdaten

3. die Karten im Gerat

Fir diesen Vorgang miissen Sie das
Gerét Uber Bluetooth verbinden.
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5. Anzeige und Bedienung 5.2. Hauptmenu der Mahereinstellungen

5.1. Erste Displayanzeige nach dem Einschalten Verwenden Sie die Taste, <\ “, um das Mahermenu aufzurufen. Die MenUstruktur ist wie folgt

: . . . . dargestellt.
Nach dem Einschalten des Mahers muss der Benutzer den PIN-Code eingeben (bitte richten Sie den —
PIN-Code ein, wenn der Maher zum ersten Mal benutzt wird). Wenn der Benutzer den Maher nicht Datum & Uhrzeit standB
innerhalb von 3 Minuten einstellt, wird der Maher wieder gesperrt, und der Benutzer muss den PIN- e O
Code erneut eingeben.
PIN-Code eingeben auseralt M
Arbeitsdatum & Uhrzeit
* * * *
- - - - . Arbeitsmodus
Arbeitsdatum & Modus
Mahen bei Tageslicht
Datum und Uhrzeitdes ~ @ @« —————————————————————— N Status der
Mahsystems 185% T Batterie
Maher Allgemeiner Status PIN-Code
KKar Bereits gemahter
GroRe der Karte | — — Anteil
BLE  WIFI
o ) ® o vo Regensensor
L Phuterhalb ° —
Echtzeit-Status des Mahers Ultraschallsensor
Sensoren & Schnitthéhe 5 ah s
Arbeitstag-Indikatoren, [mp023-10-18 Mi. 14:00 25% | Mé&her Schnitthéhe
schwarzer durchgezogener Anzeige des . X
Kreis bedeutet, dass der Tag [T ! Mahwerksbetriebs Maher Prompt Stimme
ausgewahlt ist ! Periodischer Modus 1 ————_| modus
b —
! Hauptschnittstelle |—
Arbeitszeit des aktuellen Tages, ‘ Slink Scan
der Benutzer kann zwei q .
Arbeitszeitbereiche einstellen RF-Einstellung Slink Info
© Karte-Symbol Normaler Mahmodus

Kartenanzeige, mit umgekehrter Farbe bedeutet, dass im System eine Arbeitskarte gespeichert ist.

_‘E} Verfeinerter Mahmodus
@® APNT-Symbol Eeche

. . . X Ferngesteuerter Mahmodus
Systemstatusanzeige mit umgekehrter Farbe bedeutet, dass der Maher eine gute Verbindung zum
Satelliten hergestellt hat und das Kamerasystem ebenfalls bereit ist.

LED-Licht
© BLE-Symbol —
Bluetooth-Anzeige: Wenn eine Bluetooth-Verbindung besteht, hat dieses Symbol eine umgekehrte Versions-Infos
Farbe.

Fehlerspeicher

O WLAN-Symbol (WiFi) Akku-Infos
WLAN-Anzeige: Wenn WLAN verbunden ist, hat dieses Symbol eine umgekehrte Farbe.

Sprache
(5) 4G-Sym.bo| . . . . . Sonstiges [ (Jber das Gerat
4G Anzeige: Wenn eine Mobilfunkdatenverbindung besteht, hat dieses Symbol eine umgekehrte -
Farbe. Schneidmodus

@ Symbol fur die untere Seite Sicherheitsstufe

Verwenden Sie die Taste ¥, um auf dem Bildschirm nach unten zur nachsten Seite zu scrollen. MAPPing-Funktion

Debug-Daten*

Debug-Daten*:Diese Funktion wird nur fur den Kundendienst verwendet.

@ Symbol fir der oberen Seite
Verwenden Sie die Taste a, um auf dem Bildschirm nach oben zur nachsten Seite zu scrollen.
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5.2.1. Einstellung ,Datum & Uhrzeit”
Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Systemeinstellung ,Datum und Uhrzeit” aus und dricken Sie
anschlieBend den Knopf zur Eingabe.

Einstellungen o Datum & Uhrzeit e Anderung speichern? e
2. Arbeitsdatum & Modus 2.NEIN
3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe 20XX-XX-XX XX:XX

5. RF-Einstellung
6. Mahmodus
7. Sonstiges

5.2.2. Einstellung ,Arbeitsdatum & Modus”

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Systemeinstellung ,Arbeitsdatum & Modus” und dricken Sie dann
den Drehknopf, um sie zu bestatigen. Es gibt drei Optionen unter dieser Einstellung. Dazu gehéren
JArbeitsdatum & Uhrzeit”, ,Arbeitsmodus” und ,Arbeiten bei Tageslicht”.

5.2.2.1 Arbeitstag einstellen
Bitte folgen Sie den nachstehenden Abbildungen und stellen Sie den Arbeitstag des Mahers mit dem
Drehknopf ein.

Einstellungen (1] Arbeitsdatum & Modus 2] Arbeitsdatum & Uhrzeit (3]
1. Datum & Uhrzeit [l Arbeitsdatum & Uhrzeit . Arbeitstag einstellen

2. Arbeitszeit einstellen
3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

2. Arbeitsmodus
3. Mahen bei Tageslicht

Arbeitsdatum & Uhrzeit e

Verwenden Sie den Drehknopf, um
Arbeitstage auszuwahlen

5.2.2.2 Arbeitszeit einstellen
Bitte folgen Sie den Abbildungen unten und stellen Sie mit dem Drehknopf die Maherarbeitszeit ein.
Far jeden aktivierten Arbeitstag kann der Benutzer zwei Zeitbereiche einstellen.

Einstellungsfunktion o Arbeitsdatum & Modus o Arbeitsdatum & Uhrzeit e
1. Datum & Uhrzeit I Arbeitsdatum & Uhrzeit 1. Arbeitstag einstellen

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Arbeitsmodus 2. Arbeitszeit einstellen

3. PIN-Code 3. Mahen bei Tageslicht

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Arbeitszeit einstellen o Arbeitszeit einstellen e

B Arbeitsdatum: Fr.
09:00-11:00 15:00-19:00

09:00-11:00 16:00-19:00

5.2.2.3 Einstellung ,Kontinuierliches Mahen”

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Systemeinstellung ,Kontinuierliches Mahen” und dricken Sie dann
den Drehknopf, um es zu aktivieren. Im Modus ,Kontinuierliches Mahen” folgt der Maher dem
Arbeitszeitplan.

o Arbeitsdatum & Modus e Arbeitsmodus e

l. Kontinuierliches Mahen

2. Periodisches Mahen

Einstellungen

1. Datum & Uhrzeit

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

1. Arbeitsdatum & Uhrzeit
2. Arbeitsmodus
3. Mahen bei Tageslicht

Kontinuierliches Mahen o

v

Parameter erfolgreich gesetzt!

5.2.2.4 Einstellung “Periodisches Mahen”

Wabhlen Sie mit dem Drehknopf die Systemeinstellung ,Periodisches Mahen” und dricken Sie dann
den Drehknopf, um es zu aktivieren. Im Modus ,Periodisches Mahen” maht der Méaher die gesamte
Karte ab und arbeitet dann erneut gemaf eingestellter Intervallzeit.

Arbeitsmodus o

Einstellungen o Arbeitsdatum & Modus o

1. Datum & Uhrzeit

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

1. Kontinuierliches Mahen

2. Periodisches Mahen

1. Arbeitsdatum & Uhrzeit
2. Arbeitsmodus

3. Mahen bei Tageslicht

6. Mahmodus
7. Sonstiges
Méhintervalltage o
12 Tage
@1-99)

5.2.2.5 Einstellung “Méahen bei Tageslicht”

Wabhlen Sie mit dem Drehknopf die Systemeinstellung ,Arbeiten bei Tageslicht” und dricken Sie dann
den Drehknopf, um es zu aktivieren. In diesem Modus ermittelt das System die Sonnenaufgangs- und
Sonnenuntergangszeit des Standorts und legt diese als Mahzeit fest.

Einstellungen o Arbeitsdatum & Modus e Arbeiten mit Tageslicht e
1. Datum & Uhrzeit 1. Arbeitsdatum & Uhrzeit lLEN |

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

2. Arbeitsmodus 2. AUS

3. Mahen bei Tageslicht

Arbeiten mit Tageslicht o

Unsere Revola APP ermittelt die Tageszeit
Ihres Standorts und stellt den Arbeitsplan
entsprechend ein.

09:00-19:00
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5.2.3. Einstellung ,PIN-Code”

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Einstellung ,PIN-Code” und dricken Sie dann den Drehknopf, um
ihn einzugeben.

Um den PIN-Code zu dndern, muss der Benutzer zuerst den bestehenden PIN-Code eingeben, dann
den neuen PIN-Code eingeben, dann bestatigen und den neuen PIN-Code erneut eingeben.

o Alten PIN-Code eingeben e

Einstellungen Neuen PIN-Code eingeben e

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
* * * % % % % %
4. Sensoren & Schnitthohe — — — — — — — —
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Neuen PIN-Code wiederholen o
* * * *

5.2.4. Einstellung ,Sensoren & Schnitthohe”

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Einstellung ,Sensoren & Schnitthéhe”, und dricken Sie dann den
Drehknopf, um zu aktivieren.

Der Benutzer kann in der Einstellung ,Sensoren & Schnitthéhe” die Funktionen Regensensor,
Ultraschallsensor, Schnitthéhe des Mahers und Ansagestimme einstellen.

0 Sensoren & Schnitthéhe e

Einstellungen

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. PIN-Code

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

1. Regensensor

2. Ultraschallsensor
3. Maher Schnitthéhe
4. Méher Ansage

Regensensor

Wahlen Sie mit dem Knopf die Einstellung ,Regensensor” aus und drtcken Sie dann auf den Knopf zur
Eingabe.

Wenn der Regensensor eingeschaltet ist, kann eine Verzégerungszeit eingegeben werden, d.h. nach
welchem Zeitabschnitt nach Abtrocknung des Regensensors der Maher wieder anfangt zu arbeiten.

Wenn der Regensensor ausgeschaltet ist, maht der Roboter auch bei Regen.

Sensoren & Schnitthdhe e Regensensor 9

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

1. Regensensor

2. Ultraschallsensor
3. Maher Schnitthohe
4. Maher Ansage

Regenverzégerungszeit o

=D
060 min
(0-999)

Ultraschallsensor

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Einstellung ,Ultraschallsensor” und dricken Sie dann den
Drehknopf, um zu bestatigen. Dann kann der Benutzer den Abstand zwischen dem
Ultraschallsensorkopf und den zu erkennenden Objekten einstellen.

Einstellungen o Sensoren & Schnitthohe e Ultraschallsensor o
1. Datum & Uhrzeit 1. Regensensor 1. EIN
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Ultraschallsensor 2. AUS

3. Maher Schnitthéhe
4. Maher Ansage

3. PIN-Code

5. RF-Einstellung
6. Mahmodus

7. Sonstiges

Entfernungserkennung o

= ) A

30cm (30 - 60)

Maher Schnitthéhe

Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Einstellung ,Maher Schnitthéhe” und dricken Sie dann den
Drehknopf zur Bestatigung. Dann kann der Benutzer mit dem Drehknopf die gewlnschte Mahhéhe
einstellen und auch die Kalibrierung der Mahhdéhe vornehmen.

Einstellungen (1) Sensoren & Schnitthohe 2 Maher Schnitthohe 5
1. Datum & Uhrzeit 1. Regensensor [I. Einstellung der Hohe |

2. Arbeitsdatum & Modus 2. Ultraschallsensor 2. Kalibrierung der Héhe

3. PIN-Code 3. Maher Schnitthéhe

4. Maher Ansage

5. RF-Einstellung
6. Mahmodus
7. Sonstiges

Maher Schnitthéhe o

M :1 H =60mm

o Sensoren & Schnitthéhe 9 Maher Schnitthdhe e

1. Regensensor
2. Ultraschallsensor

Einstellungen

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. PIN-Code

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

1. Einstellung der Hohe

2. Kalibrierung der Héhe

3. Maher Schnitthéhe

4. Maher Ansage

Maher Schnitthdhe o

&

Kalibrieren....
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Maher Ansage Einstellungen (1) Einstellungen (2} Slink Scan o
Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Einstellung ,Maher Ansage” und dricken Sie dann den Drehknopf, 1. Datum & Uhrzeit Slink-Suche ..... 300
um zu bestéatigen. Der Benutzer kann die Maheransage ein- und ausschalten und die Lautstarke der g erﬁe'ctsia‘“m&’v‘c’d“s 2. slink Info
H H . —-Coae
Stimme entsprechend einstellen. 7 Sensoren & Schnitthéhe
Einstellungen 0o Sensoren & Schnitthohe 2} Maher Ansage o
1. Datum & Uhrzeit 1. Regensensor 7.50?-\5?92;5
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Ultraschallsensor 2. AUS .
3. PIN-Code 3. Maher Schnitthéhe
. Sk S Sk S
5. RF-Einstellung Stink Sean (4] e sean (5] e sean (6]
6. Mahmodus Seite 1/2 Slink Verbinden Slink erfolgreich verbunden
7. Sonstiges
LID:XXXXXXX, MD:RSTA, CHL:X
Maher Sprachlautstérke o 3.ID:NULL, MD:NULL, CHL:NULL
- 120
Slink Info
Wahlen Sie mit dem Drehknopf ,RF Einstellung” und dricken Sie dann den Drehknopf, um die
Einstellung ,Slink Info” aufzurufen. Die Seriennummer der Referenzstation, der Kanal und der
Verbindungsstatus werden auf dieser Seite angezeigt.
5.2.5. RF-Einstellung pr—— P
- . . . . . p . ; . i setting ink Info
Wahlen Sie mit dem Drehknopf die Option ,RF-Einstellung” (RF: Radiofrequenz), und driicken Sie F'?f:fd';”gi’;rzeit 1] L Slink Sean 124 SN XXX o
dann den D_rehknopf um es aufzurufen. Es gibt zwei Einstellungen im Segment ,RF-Einstellung”, 2. Arbeitsdatum & Modus Kanal: XX
darunter: Slink Scan, Slink Info. 3. PIN-Code Slink Status: Online
N 4. Sensoren & Schnitthéhe
Einstellungen @ | (FEinstelling o
1. Datum & Uhrzeit 1. Slink Scan 6. Mahmodus
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Slink Info 7. Sonstiges
3. PIN-Code
4. Sensoren & Schnitthéhe . -
5.2.6. Einstellung “Mahmodus”
g";"'oi';:‘:;“s Der Benutzer kann zwischen drei Mdhmodi wahlen, darunter ,Normaler Mdhmodus”, ,Verfeinerter
i Mahmodus” und ,Ferngesteuerter Mahmodus”
Slink Scan Einstellungen o Mahmodus e
. . . . . 1. Datum & Uhrzeit 1. Normalmodus
Wenn der Benutzer die Referenzstation wechseln muss oder ein bestehender Kommunikationskanal 5. Arbeitsdatum & Modus 2. Optimisrungemodus
gestort wird, muss er Slink Scan verwenden, um den Kanal zu suchen und zu koppeln. 3. PIN-Code 3. Ferngesteuerter Mahmodus
4. Sensoren & Schnitthohe

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

Referenzstation in den Kopplungsmodus bringen 7. Sonstiges
Drucken Sie die Kopplungstaste an der Referenzstation und
halten Sie sie 5 Sekunden lang gedruckt. Danach ertont ein
Signalton und die Referenzstation ist bereit fur die Kopplung.

Normalmodus

Cchten Siidatrauf, d?smie Dﬁ’th-Leuchte wahrend dieses Waéhlen Sie mit dem Knopf den ,Normalen Mahmodus”. In diesem Modus maht der Rasenmaher den
organgs kontinuleriich leuchtet. Rasen in der Richtung von Nord nach Sud des Geomagnetismus.
Einstellungen Mahmodus Normaler Mahmodus
1. Datum & Uhrzeit ° e ©
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Optimierungsmodus
A YARDFERESe 3. PIN-Code 3. Ferngesteuerter Mahmodus V

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

Verwenden Sie den Drehknopf, um die Einstellung ,Slink Scan” auszuwéahlen und einzugeben.

Parameter erfolgreich gesetzt!

Der Maher versucht innerhalb von 300 s die verfligbare Referenzstation zu finden. Danach werden alle 7- Sonstiges

gescannten Kanale in der Liste angezeigt, verwenden Sie den Drehknopf, um das Element

auszuwahlen (stellen Sie sicher, dass die Element-ID mit der Seriennummer der Referenzstation Optimierungsmodus

Ubereinstimmt). Sobald der Maher mit der Referenzstation verbunden ist, wird auf dem Bildschirm die Wahlen Sie mit dem Knopf den ,Verfeinerungs-Mahmodus”. In diesem Modus maht der Rasenmaher

erfolgreiche Verbindung angezeigt. den Rasen zuerst in Nord-Sud-Richtung und dann in Ost-West-Richtung des Geomagnetismus.
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i Verfeinerter Mahmod
Einstellungen o erfeinerter Méhmodus e

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Méahmodus e
1. Normalmodus

2. Optimierungsmodus Z

3. Ferngesteuerter Mahmodus

Parameter erfolgreich gesetzt!

Ferngesteuerter Mahmodus

Wahlen Sie mit dem Knopf den ,Ferngesteuerten Mahmodus”. In diesem Modus wird der Rasenméaher
Uber Bluetooth mit dem Mobiltelefon verbunden und der Benutzer muss die REVOLA-APP verwenden,
um den Rasenmaher zu steuern und den Rasen zu méahen.

Einstellungen o Ferngesteuerter Mahmodus e

1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus
3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe
5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Mahmodus e

1. Normaler Mahmodus
2. Verfeinerter Mahmodus g

3. Ferngesteuerter Mahmodus

Parameter erfolgreich gesetzt!

5.2.7. Einstellung “Sonstiges”
Wahlen Sie mit dem Knopf die Einstellung ,Sonstiges” aus. Diese Funktion umfasst 10 Einstellungen.

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

Sonstiges
1. LED-Licht o

2. Versions-Infos
3. Fehlerspeicher

Sonstiges

8. Sicherheitsstufe e
9. MAPPing-Funktion

10.Debug-Daten

4. Sensoren & Schnitthohe 4. Akku-Infos

5. RF-Einstellung 5. Sprache

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat

7. Schneidmodus v A
5.2.71 LED-Licht

Mit dem Knopf kann der Benutzer die Funktion ,LED-Licht” auswéahlen und aufrufen und den LED-
Streifen ein- und ausschalten.

Einstellungen Sonstiges LED-Licht

I Dotum & Onrzt ° ° ©
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Versions-Infos

3. PIN-Code 3. Fehlerspeicher 2. AUS

4. Sensoren & Schnitthéhe 4. Akku-Infos

5. RF-Einstellung 5. Sprache

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat

7. Schneidmodus v A

Wenn die LED-Leuchte eingeschaltet ist, funktioniert die Leuchte nach folgendem Prinzip:
» Dauerhaft grun: Im Standby oder Betriebsmodus ist das Satellitensignal normal.
« Pulsierendes grun: Im Standby oder Betriebsmodus ist das Satellitensignal schwach, aber es kann funktionieren mit Vslam.
« Dauerhaft blau: Wahrend des Ladevorgangs ist das Satellitensignal normal.
« Pulsierendes Blau: Wahrend des Ladevorgangs ist das Satellitensignal schwach, kann aber funktionieren.
« Dauerhaft rot: Notstopp/hochgehoben/keine Verbindung zwischen Referenzstation und Maher.
« Blinkt Rot: Fehlerstatus.
« Blinkt gelb: schwaches Satellitensignal, und Méher funktioniert nicht.
» Dauerhaft violett: im Fernbedienungsmaschine zum Erstellen einer Karte, das Satellitensignal ist normal.

« Pulsierendes Violett: Im Fernbedienungsmaschine zum Erstellen einer Karte, das Satellitensignal ist schwach, aber es kann
funktionieren.

5.2.7.2 Versions-Infos

Wahlen Sie mit dem Knopf die Funktion ,Versions-Infos” aus und rufen Sie sie auf. Der Benutzer kann
die Gerateinformationen Uberprufen.

5.2.7.3 Fehlerspeicher

Einstellungen Sonstiges SN: XXXXXXXXXX
1. Datum & Uhrzeit ° 1. LED-Licht o HstVer:  XXXXX ©
2. Arbeitsdatum & Modus NavVer: XXXXX
- 3. Fehlerspeicher DMVer:  XXXXXX

j‘ Z'N Code _ e CMVer:  XXXXXX

. Sensoren & Schnitthéhe 4. Akku-Infos SIGVer  XXXXXX
5. RF-Einstellung 5. Sprache FMLVer: XXXXXX
6. Mahmodus 6. Uber das Gerat FMRVer: XXXXXX
7. Schneidmodus v v
DISVer:  XXXXXXXXXX (4]
LTEVer: XXXXX
WIFIVer: XXXXX
CamVer: XXXX
VSLAM: XXXX
FontVer: XXXX

Wahlen Sie mit dem Knopf die Funktion ,Fehlerspeicher” aus und rufen Sie sie auf. Die letzten funf
Fehlerinformationen werden hier aufgelistet.

5.2.7.4 Akku-Infos
Verwenden Sie den Drehknop

Einstellungen Sonstiges Fehlerspeicher
1. Datum & Uhrzeit o 1. LED-Licht 24 o
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Versions-Infos Fehler 1: XXXXX
3. PIN-Code 3. Fehlerspeicher 20XX-06-18 08:00
4. Sensoren & Schnitthohe 4. Akku-Infos Fehler 2: XXXXX
5. RF-Einstellung 5. Sprache 20XX-06-18 08:00
6. Mdhmodus 6. Uber das Gerat Fehler 3: XXXXX
7. Schneidmodus v 20XX-06-18  08:0Q,
Fehlerspeicher 0
Fehler 1: XXXXX
20XX-06-18 08:00
Fehler 1: XXXXX
20XX-06-18 08:00
A

f, um die Funktion ,Akku-Infos” auszuwahlen und aufzurufen; die
Méherbatterieinformationen werden hier aufgelistet.

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

7. Sonstiges

Sonstiges

1. LED-Licht

2. Versions-Infos
3. Fehlerspeicher
5. Sprache

6. Uber das Gerat
7. Schneidmodus

Akku-Infos

1. Ladezeiten: XX
2. Bat_Vol: XX

3. Bat_Cur: XX

4. Adaptor _Vol: XX
5. BmsStaus: XX

6. Bat_Temp: XX

(3]

5.2.7.5 Sprache

Wahlen Sie mit dem Knopf die Funktion ,Sprache” aus und rufen Sie sie auf. Wahlen Sie hier die

Sprache aus.

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

Sonstiges

1. LED-Licht

2. Versions-Infos
3. Fehlerspeicher
4. Akku-Infos

6. Uber das Gerat
7. Schneidmodus

2]

Sprache

1.English
2.Svenska
3.Deutsch
4.Dansk
5.Espanol
6.Suomalainen
7.Francais

8.Italiano
9.Nederlands
10.Norsk
11.Polski
12.Cesky
13.Portugues
14. 8152

(3]
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5.2.7.6 Uber das Gerat

Wahlen Sie mit dem Knopf die Funktion ,Uber das Gerat” aus und rufen Sie sie auf. Der Benutzer kann
hier die Gerateinformationen Gberprifen.

Sonstiges
1. LED-Licht o

2. Versions-Infos
3. Fehlerspeicher
4. Akku-Infos

5. Sprache

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe

5. RF-Einstellung

Uber das Gerat e
1. Gesamtarbeitszeit: XXXX

2. Gerate SN: XXXXXXXXXX

3. WLAN Mac: XXXXXXXXXXXX

4.BLE Mac:  XXXXXXXXXXXX

5. 4G ICCID: XXXXXXXXXXXXXXXX

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat 6.Camera SN: XXXXXXXX
7. Schneidmodus v v

5.2.7.7 Schneidmodus

Wahlen Sie mit dem Knopf die Funktion ,Schneidmodus” aus und rufen Sie sie auf. Es gibt drei Modi
far den Mahmotor.

Einstellungen o Sonstige§ e Schneidemodus
1. Datum & Uhrzeit 1. LED-Licht ] ©
2. Arbeitsdatum & Modus 2. Versions-Infos

3. PIN-Code 3. Fehlerspeicher 2. Balancemodus

4. Sensoren & Schnitthéhe 4. Akku-Infos 3. Effizienzmodus

5. RF-Einstellung 5. Sprache

6. Mahmodus 6. Uber das Gerat

v v

Leistungsmodus:
Die Drehzahl des M&hmotors betragt 3500 U/min bei maximaler Ausgangsleistung, kann bei dichtem Rasen arbeiten.

Balancemodus:
Die Drehzahl des M&hmotors betragt 2850 U/min, kann bei normalem Rasen arbeiten.

Effizienzmodus:
Die Drehzahl des Mahmotors betragt 2500 U/min, hat die beste Leistungsaufnahme, kann bei lichtem Rasen arbeiten.

5.2.7.8 Sicherheitsstufe

Verwenden Sie den Knopf, um die Funktion ,Sicherheitsstufe” auszuwahlen und aufzurufen. Es gibt
drei Sicherheitsstufen fur den Maher, die der Benutzer auswahlen kann.

Einstellungen (1] Sonstiges 2] Sicherheitsstufe 3]
1. Datum & Uhrzeit 8. Sicherheitsstufe 1. Hohes Niveau

2. Arbeitsdatum & Modus
3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthohe
5. RF-Einstellung

6. Mdhmodus

Hohes Niveau: Immer wenn der Rasenmaher in den Standby-Modus wechselt oder die Stopptaste gedruckt
wird, muss vor dem Aktivieren des Rasenmahers zuerst der PIN-Code eingegeben werden.

Mittleres Niveau: Der Rasenmaher wurde neu eingeschaltet oder der Fehler ist vorher aufgetreten oder der
Rasenmaher befindet sich seit mehr als 5 Minuten im Standby-Modus. In diesem Fall muss der Benutzer den
PIN-Code eingeben, bevor er den Rasenmaher aktivieren kann.

Niedriges Niveau: Der Benutzer muss nur dann eine PIN eingeben, wenn der Rasenmaéher neu startet oder
zuvor ein Fehler aufgetreten ist.

5.2.79 Karte
Mit dem Drehknopf ,Karte” auswahlen und aufrufen.

9. MAPPing-Funktion
10.Debug-Daten

2. Mittleres Niveau
3. Niedriges Niveau

A v

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

R

Sonstiges e
8. Sicherheitsstufe
10.Debug-Daten

Einstellung ,Karteninfo”

Wahlen Sie mit dem Knopf ,Karte” aus. Der Benutzer kann die aktuell angewendeten
Karteninformationen sehen.

Karte o Karteninfo .
KartengroRe: XXX gm

2. Karte léschen Gemahte GroRe: XXX gm

3. Mahen neu starten HindernisgroRe: XXX gm

Einstellung ,Karte I6schen”

Wahlen Sie mit dem Knopf ,Karte I6schen” aus und geben Sie die Option ein. Der Benutzer kann die
aktuell angewendete Karte I6schen.

MAPPing-Funktion . Karte l6schen . Karte léschen ’
1. Karteninfo Soll die aktuelle Karte wirklich geléscht Karte wird geléscht...
> Karte ldschen werden? Falls ja, bitte zur Bestatigung
s OK drucken.
3. Méhen neu starten
Karte I6schen .

Karte léschen fertig.

Einstellung ,Méahen neu starten”

Wahlen Sie mit dem Knopf ,Mahen neu starten” aus und dricken den Drehknopf, um zu aktivieren.
Der Benutzer kann die aktuell angewendete Karte neu starten. Der Mahfortschritt wird auf Null gesetzt,
nachdem ,Mahen neu starten” aktiviert wurde.

MAPPing-Funktion . Méhen neu starten .
1. Karteninfo 1. Ja
2. Karte l6schen 2. Nein

3. Mahen neu starten

5.2.710 Einstellung ,Debug-Daten”

Verwenden Sie den Knopf, um ,Debug-Daten” auszuwéahlen. Diese Funktion wird nur vom
Kundendienst verwendet. Unser Servicemitarbeiter benotigt die Daten unter dieser Funktion
moglicherweise, wenn er versucht, das Problem zu diagnostizieren.

Sonstiges

8. Sicherheitsstufe o
9. MAPPing-Funktion

10.Debug-Daten

Einstellungen o
1. Datum & Uhrzeit

2. Arbeitsdatum & Modus

3. PIN-Code

4. Sensoren & Schnitthéhe

5. RF-Einstellung

6. Mahmodus

R
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6. Wartung und Lagerung

A WARNUNG!

6.1. Reinigung der Kamera

Da die Kamera das wichtigste Element des Systems ist, sollte das Objektiv der Kamera regelmaRig
gereinigt werden, um die Robustheit der Kamera zu gewahrleisten. Es empfiehlt sich, das Objektiv
einmal im Monat bei trockenem Wetter oder einmal in der Woche bei feuchtem Wetter mit einem
weichen Tuch zu reinigen.

==

——
T M

N

N M(

N

6.2. Ersetzen der Messer
Stellen Sie sicher, dass der Mahroboter vollstandig ausgeschaltet ist, bevor Sie die Messer reinigen
oder austauschen. Tragen Sie immer Schutzhandschuhe. Bitte verwenden Sie zum Entfernen der
Schrauben keinen Elektroschrauber.
gARINERRD

Um maximale Schneideffizienz und Sicherheit zu gewahrleisten, verwenden Sie beim Austausch
immer die empfohlenen Ersatzklingen und Befestigungsschrauben.

Ihr Mahroboter verfugt Gber einen Teller mit drei Messern.

Sofern sie nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, kénnen diese Klingen bei taglichem
Gebrauch bis zu funf Monate lang halten. Es wird empfohlen, die Klingen und die
Befestigungsschrauben wéchentlich zu Uberprifen. Beachten Sie, dass die Klingen zweischneidig

sind. Wenn eine Seite stumpf wird, l6sen Sie die Befestigungsschraube, drehen Sie die Klinge um und

befestigen Sie sie erneut. Prifen Sie, ob sich die Klinge frei bewegen lasst.

Ein Satz Ersatzmesser und -schrauben ist im Lieferumfang des Roboterméahers enthalten. Weitere
Klingen kénnen Uber den Kundendienst erworben werden.

Tauschen Sie immer alle drei Klingen gleichzeitig aus, um die bestmdégliche Leistung lhres Gerats zu
gewahrleisten. Verwenden Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

HINWEIS: Wenn die Klingen entfernt/ausgetauscht wurden, vergewissern Sie sich, dass die Schrauben

fest angezogen und die Klingen frei beweglich sind.

A WARNUNG!

6.2. Auswechseln der Batterie

Wahrend die tatsachliche Batterielebensdauer von der Nutzung und den Umgebungsfaktoren
abhéangt, sind Ersatzbatterien grundsatzlich beim Kundendienst erhaltlich. Um die Batterie
auszutauschen, befolgen Sie bitte die nachstehenden Anweisungen.

Stellen Sie den Mahroboter auf die niedrigste Schnitthéhe ein.
Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter ausgeschaltet ist.

Drehen Sie den Mahroboter um. Reinigen Sie die Unterseite, entfernen Sie die 6 Schrauben, mit
denen der Deckel des Batteriefachs befestigt ist.

Ziehen Sie die Batterie heraus und trennen Sie sie vom Mahroboter.

Reinigen Sie den Deckel und den Rand des Batteriefachs sorgfaltig. Durch Schmutz kann
Wasser in das Batteriefach gelangen und das Gerat schwer beschadigen.

SchlieRen Sie die Ersatzbatterie an, setzen Sie sie ein, schlielen Sie das Fach und befestigen
Sie den Deckel mit 6 Schrauben

Entfernen Sie die
Batterieabdeckung. Sie
finden die Batterie im Fach.

6.3.Wartung und Lagerung

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, missen von einem vom Hersteller
autorisierten Wartungsbetrieb durchgefihrt werden. Verwenden Sie nur Originalteile.

Wartung

Uberprafen und reinigen Sie Ihren Mahroboter regelmaRig und tauschen Sie verschlissene Teile bei
Bedarf aus. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Burste, ein feuchtes Tuch oder ein
angespitztes Holzstuck.

1.

Einfache Reinigung: Eine einfache Reinigung, bei der Sie loses Schnittgut und Schmutz von
den Radern, dem Gehéause und dem Schneidwerk entfernen, sollte mindestens einmal pro
Woche durchgefuhrt werden.

Grundliche Reinigung: Eine grundlichere Pflege des Mahroboters, bei der Sie auch schwer
zugangliche Stellen reinigen und das Mahwerk genauer untersuchen, sollten Sie mindestens
einmal im Monat in lhren Kalender eintragen.

Passen Sie sich den Wetterbedingungen an: Bei feuchtem Wetter und Gewitter sollte der
Mahroboter haufiger gereinigt werden, wahrend Sie ihn bei trockenem Wetter vielleicht
weniger oft reinigen kénnen. Achten Sie auf die Wetterbedingungen in lhrem Garten und
passen Sie die Reinigungshaufigkeit entsprechend an.

Individuelle Einstellung: Beobachten Sie, wie schnell Inr Méhroboter schmutzig wird und wie
gut er trotz Verschmutzung arbeitet. Passen Sie die Reinigungshaufigkeit entsprechend lhren
Beobachtungen und den Bedurfnissen Ihres Gartens an.

Wartung und Pflege: Achten Sie darauf, dass Sie lhren Mahroboter nicht nur reinigen, sondern
auch regelmaRig warten. Uberprufen Sie die Schrauben, den Akku und das Mahdeck auf
Verschlei und tauschen Sie die Teile bei Bedarf aus.
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Wenn Sie diese Wartungsanweisungen befolgen, konnen Sie die Lebensdauer Ihres Mahroboters
verlangern.

Batterielebensdauer

Der Mahroboter verfagt tber einen wartungsfreien Li-lon-Akku mit einer geschéatzten Lebensdauer
von mehr als 2 Jahren (je nach Behandlung und Nutzung).

Lagerung im Winter

Bewahren Sie lhren Méaher, die Ladestation und das Netzteil im Winter an einem trockenen Ort auf. Wir
empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Innenraum.

Bereiten Sie Ihr Gerat wie folgt fur die Wintereinlagerung vor:
Laden Sie den Akku zu 80 % auf.

Stellen Sie den Netzschalter auf "AUS".

Reinigen Sie Ihren Mahroboter grandlich.

Ziehen Sie den Stecker des Netzteils aus der Steckdose.
Trennen Sie das Netzteil von der Ladestation.

a s wdN -

Falls vorhanden, verpacken Sie das Produkt wieder in der Originalverpackung.

Alternativ bietet unser Service-Center einen Winterservice fur |hr Gerat an. Dieser umfasst eine
Uberprufung aller Teile und - falls verfugbar - ein Software-Upgrade.

Vorbereitungen fir den Fruhling

Reinigen Sie nach der Uberwinterung die Ladekontakte sowohl am Mahroboter als auch an der
Ladestation.

Verwenden Sie dazu ein feines Schleifpapier oder eine Messingburste; so erreichen Sie die beste
Ladeeffizienz und vermeiden Stérungen beim Laden.

Reinigung des Mahergehauses

Da Ihr M&hroboter batteriebetrieben ist, missen Sie bei der Reinigung vorsichtig vorgehen. Entfernen
Sie groben Schmutz mit einer weichen Burste. Verwenden Sie flr eine intensive Reinigung einen
manuellen Wasserstrahl mit mildem Haushaltsreiniger.

Wischen Sie alle Ruckstande nach der Reinigung mit einem feuchten Tuch ab.

6.4. Entsorgung

Um die Umwelt zu schonen, entsorgen Sie das Produkt bitte nach Ablauf seiner Lebensdauer
ordnungsgemal und nicht tber den Hausmull. Informationen Gber Sammelstellen und deren
Offnungszeiten erhalten Sie bei Ihrer Gemeindeverwaltung.

Nehmen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt heraus. Batterien/Akkus dirfen nicht tber
den normalen Hausmull entsorgt werden. Sie kénnen giftige Schwermetalle enthalten und unterliegen
den Vorschriften fur die Behandlung von Sondermuill. Bitte entsorgen Sie Batterien/Akkus
entsprechend den jeweiligen értlichen Vorschriften.

7. Konformitatserklarung

Wir, MEROTEC GmbH
Otto-Brenner-Strake 8 47877 Willich / Germany
Erklaren hiermit, dass unser Produkt:
Beschreibung: 20 V Mahroboter
Modell No. Revola iVR10/iVR16

Funktion: Gras schneiden

Entspricht den folgenden Richtlinien und Normen
Maschinenrichtlinie 2006/42/EC

EN 60335-1:2012+A11+AI3+Al+Al4+A2+A15

EN 50636-2-107:2015+A1+A2+A3,

Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU

NBO0123, TUV SUD Product Service GmbH, RidlerstraRe 65, 80339 Miinchen, Germany

EN 301 489-1V2.2.3:2019, EN 301 489-52 V1.2.1:202],

EN 301 489-3 V2.3.2:2023, EN 301 489-17 V3.3.1:2024,

EN 301 489-19 V2.21:2022, EN IEC 55014-1:2021.

EN IEC 55014-2:2021, EN IEC 61000-3-2:2019/A1:202],

EN 61000-3-3:2013/A2:2021, EN 300 328 V2.2.2,
EN 300 220 V3.2, EN 301 908-1V15.21],

EN 301908-13 V13.2.], EN 303 413 V1.21,

EN 62479:2010, EN 50663:2017,

EN 62311:2008, EN IEC 62311:2020,
EN 50665:2017

RoHS Richtlinie 2011/65/EU
WEEE Richtlinie 2012/19/EU

Zeichnungsberechtigte

Yo w / [ ,//
. Vol /f,/, ./W =
Unterschrift; 27

Ort, Datum: Willich,
Roland Menken

Geschaftsfuhrer
10.2024

MEROTEC GmbH
Otto-Brenner-Stralke 8, 47877 Willich
Deutschland
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8. Fehlerbehebung

8.1. Fehlercode

Die folgende Tabelle zeichnet die auf dem LCD-Display angezeigten Fehlerinformationen auf und dient
dazu, den Benutzer zur Fehlersuche und -behebung auf den Fehlerinhalt hinzuweisen. Wenn eine Stérung
ausgeldst wird und ungeldst bleibt, wird die Stérung aufgezeichnet und in der Maschine gespeichert.

2\ YARDFORCE.

8.2.Mégliche Probleme und deren Behebung

Wenn der Maher auf dem Rasen nicht richtig funktioniert, befolgen Sie bitte die nachstehenden
Hinweise zur Fehlerbehebung.

SN

Fehlercode

Bedeutung

Lésung

Symptom

Maégliche Ursache

Lésung

Hochgestellt

Der Maherhubsensor wird
ausgelost.

Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem
jedoch standig auftritt, Gberprufen Sie bitte den physischen Zustand des Méahers.

Der Maher stoppt und setzt
nach 5 - 10 Sekunden
automatisch wieder ein.

Tragheitsnavigation im
Selbstkalibrierungsprozess.

Normalerweise kann der Maher automatisch wiederhergestellt
werden.

Der Kollisionssensor des Mahers

Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem

Der Méaher stoppt und setzt
nach 10-20 Minuten

Der Méher hat den Kontakt zur
Satellitenanlage verloren und wartet auf

Wenn die Abschaltung auf einen voribergehenden Verlust des
Satellitensignals zurtckzufuhren ist, kann der Maher normalerweise

o h . . 7 A : automatisch wiederhergestellt werden, sobald das Satellitensignal
2 |Kollidiert wird ausgelost. jedoch standig auftritt, Gberprifen Sie bitte den physischen Zustand des Mahers. automatisch wieder ein. die Wiederherstellung der Verbindung. | iader da ist. ¢ ?
. = Normalerweise kann dieser Fehler automatisch behoben werden, wenn das Problem . N N . . Der Benutzer kann den Maher in die Ladestation stellen und das
3 |Verdreht \Iiier:jl\;ilg;er}ngensor des Mahers standig auftritt, stellen Sie den Maher bitte auf eine waagerechte Flache und DerhMa_her Cilt.la”. ugd geht D_erhivl_ahder verliert d?)s Slgngl L.Jtnd kann | 5orat einschalten, um zu prifen, ob das Satellitensignal
’ Uberprufen Sie ihn erneut. gta:nd%n—er\r/loc?\:: in-den C\;ﬁedelrnhefrevs?:ﬂ?%veerggin el wiederhergestellt werden kann. Wenn das System immer noch nicht
. Der Maher Wendesensor wird Y . 9 . normal funktioniert, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
4 |Ubergerollt ausgelost Diese Fehlerinformation wird beim Umdrehen des Mahers gemeldet. Die Hinterrader des Mahers N N N N
drehen sich, aber er bewegt eniger a1s10 e GomaNt werden, Gamit <t rihtis foriiioniert !
5 |Aukerhalb Der Maher befindet sich Wenn der Méher feststellt, dass er die virtuelle Grenze tberschritten hat, wird diese sich nicht vorwarts und dreht . . Prafen Sie auf Schiaglécher im Feld: ein heruntergefallenes
auBerhalb der virtuellen Grenze.  Fehlermeldung angezeigt. S'Ch.n'cr_‘]t'zl;?tdbrl‘:i%? 336,(/‘%& Der Maher bleibt stecken. Vorderrad fuhrt dazu, dass sich das Vorderrad nicht mehr dreht, und
oo N - die Schlaglécher mussen aufgefullt werden. Prufen Sie das Gras auf
3 stehen und schlaft. Die . = ; ;
6 |Regen ?ﬁﬁiﬁ%gﬁggtsor des Mahers Wenn der Regensensor des Mahers Regen erkennt, wird diese Information angezeigt. Schnittstelle zeigt "Pit" an. Schlupf, warten Sie vor dem Mahen, bis das Gras getrocknet ist.
= — - - - Der Maher wird in einem Wenn der Kollisionssensor des Mahers in
7 lentep Mzh iberhi Wedng.der N'l_arr\‘rlnotor s;ar]d|g,\‘starhkdbela;tet’\\2/]_rhd, kann C\il'f !\lllotorterznﬁeratuhanstelge;‘n kleinen Bereich hinter einem  |einem kurzen Zeitraum kontinuierlich Sie mussen diesen Bereich als "Hindernisbereich” auf der Karte
tcPro ahmotor Uberhitzt. und aieser he .e(rjerrs]c em"t. achdem der Maher eine Weile geruht hat, solite er sic nicht eingekreisten Hindernis  |ausgelost wird, schaltet sich der Maher [ausschlieBen und beim Erstellen des Hindernisbereichs sicherstellen,
automatisch wiederherstellen._ , _ E— abgestellt, und das Display nach 20 Mal ab und geht in den dass der Abstand der virtuellen Linie zum Hindernis ausreichend ist.
Wenn der Maher in einem bestimmten Bereich stecken bleibt und sich nicht selbst zeigt "Kollision” an. Standby-Modus.
8 |Loch Maher bleibt stecken. befreien kann, erscheint diese Fehlermeldung. Bitte Uberprufen Sie die
Umgebungsbedingungen und bringen Sie den Maher in einen offenen Bereich. Der Maher hat beim Laden in  |Der Maher befindet sich im Prozess der
x . . . 5 . der Ladestation nicht die Kartenerstellung, und die Positionsdaten |Stellen Sie den Méaher in die Ladestation, fixieren Sie das APNT-
9 |Wenig Akku Batterie ist schwach. Wenn der Akku des Mahers schwach ist, erscheint diese Meldung. Bitte lassen Sie den richtige Schnittstelle und kann |sind verschoben und kénnen nicht Signal und erstellen Sie die Karte erneut.
Méher in der Ladestation aufladen. N -
nicht geladen werden. wiederhergestellt werden
A . Bitte schalten Sie den Méher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem
10 [CStErr D.etr. I\ll'la'hn;otor;ann nicht weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere Der Méhermotor hat einen
Initialisiert werden. Unterstutzung. Der Maher kehrt haufig zum Hochtemperaturschutz, kehrt zum
TiltIEr Der Beschleuniounassensor des | Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Laden in die Ladestation ~ |Aufladen in die Ladestation zurick und  [Prufen Sie, ob das Gras auf fJer Flache nicht mehr als 10 cm hoch ist
1 ! R o fg . 1SS oh weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere zuruck, und auf dem Bildschirm |kommt dann automatisch zum Méhen und ob es nicht zu dicht ist; wenn dies der Fall ist, mahen Sie es auf
Tilt2Er asenmahers funktioniert nicht. Unterstitzung. werden hohe Temperaturen des [ heraus, wobei die Abkuhlung der weniger als 10 cm, da es sonst die Schnittleistung beeintrachtigt.
Der Maher ist nicht in der Lage,  |Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Mahermotors angezeigt. Motortemperatur abgewartet werden
12 |PathErr den Mahweg erfolgreich zu weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere muss.
planen. Unterstltzung. Der Maher kann in der
« . . L L Ladestation nicht aufgeladen Die Temperatur des Akkupacks wird
13 |Kkeine Karte Der Maher hat keine Karte Bitte erstellen Sie eine Karte und wenden Sie diese an, dann sollte der Fehler werden, und auf dem durch hohe Umgebungstemperaturen Wenn die Temperatur gesunken ist, setzt das Gerat den
gespeichert. automatisch behoben werden. Bildschirm erscheint die beeinflusst und bei Uberschreiten der Ladevorgang automatisch fort.
- ) . Bewegen Sie den Maher auf eine freie Flache und warten Sie eine Weile, um zu prufen, Meldung "Batterietemperatur | Grenzwerte vor dem Laden geschutzt.
14 [Keine Pos. Erent\mzrner konnte keine Position |y, der Maher die Positionsdaten wieder abrufen kann. Wenn "No Pos.” immer wieder ist zu hoch.
: auftritt, P\]N?nden 5'2 sich bf:tte an der:j Kur;d;endlensth S < 5 Bitte schalten Sie den Maher aus und wieder ein, schlieRen Sie die
x . . Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem . REVOLA APP, 6ffnen Sie die Bluetooth-Einstellungsseite des
15 Ee%lftzgglﬁlgug% 5;'; mg?\sg:vzzmgﬁts'ztgjirréﬁge’ weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere RS;E?Q#sﬁ%el;agl:gfoﬁﬁ\ﬁlﬁ Problem mit der Bluetooth-Verbindung [Mobiltelefons, schalten Sie Bluetooth aus und wieder ein, 6ffnen Sie
9 9 9ang . Unterstutzung. dem Maher verbinden des Mahers. dann die REVOLA APP und prufen Sie, ob die APP sich uber
Der Maher hat Navigationsdaten | Bitte stellen Sie den Méher auf eine freie Flache und warten Sie eine Weile, um zu : Bluetooth mit dem Maher verbinden kann. Wenn das Problem
16 |Signal verloren |20 o0 9 prufen, ob der Maher die Positionsdaten wieder abrufen kann. Wenn "SigLost" immer weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
: wieder auftritt, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst. Bitte schalten Sie den Maher aus und wieder ein, vergewissern Sie
oot Bitte schalten Sie den Méher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem : L - : PP
Internes Kommunikationsproblem : H : - h : - i Der Benutzer kann die REVOLA . _ . sich, dass die Ladestation durch das WLAN-Signal des Hausrouters
17 |485 ERR des Mahers. \(Jvr?gserrsrt]g](zauurft”tt' wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere APP nicht Gber WLAN mit demn Eﬂrgﬁéer;n mit der WLAN-Verbindung des abgedeckt ist, und prifen Sie dann, ob der Maher eine WLAN-
Bitte schalter?éie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Maher verbinden. ) Verbindung herstellen kann oder nicht. Wenn das Problem weiterhin
18 |DSV ERR Interngs Kommunikationsproblem weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fr weitere auftritt, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
des Mahers. Unterstitzung.
Internes Kommunikationsproblem Bitte schalten Sie den Méher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem g?s Gﬁ.rét lauft tn'ﬁht’ dir te" Die Karte wurde nicht erstellt oder nicht Bitt hen Sie, eine Kart tell d Ktivi
19 |DBGERR des Mahers P weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere ar|1 schirm zeigt ‘keine Karte korrekt gespeichert. ftte versuchen Sie, eine Karte zu ersteflen und zu aktivieren.
: Unterstutzung. .
- Bitte schalten Sie den Méher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem P Py
20 [RTKERR Ic?égr’\r;lgieK:)sltnmun|kat|onsproblem \L/Jveiter}:i_rl auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere Yﬁfgﬁgﬁ;ﬁz:&?ﬁgraiiﬁjglaa?rrj g:g
ikati bl Bir;tzr:cl;;genr?-sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Der Rasen weist ungemahte wigﬁchu;?E?j:‘ﬁg?ﬁ&gﬁ?ﬁﬁg;méht Der Maher merkt sich die ungemahte Flache und kehrt nach
21 |RF ERR getgrr\r/\gibe(%mmum ationsproblem |\ o itarhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fir weitere Stellen auf. bleibt, und wenn der Ultraschalisensor | Vollstandiger Abdeckung in einer Richtung zur ungemahten Flache
’ Unterst?}tzlunq 5 - T . 5 5 5 ausgeldst wird, meidet der Maher diesen zurtick und maht diese.
oot Bitte schalten Sie den Méher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Bereich und lasst ebenfalls einen Teil der
22 |BIT6 ERR gg:r&ZieKrosmmun|kat|0nsproblem weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fur weitere Flache ungemaht.
. Unterstltzung.
oot Bitte schalten Sie den Maher aus und schalten Sie ihn wieder ein. Wenn das Problem Der Mahmotor dreht sich, aber o . . L . . . .
23 |IMU ERR Internes Kommunikationsproblem weiterhin auftritt, wenden Sie sich bitte an das Kundendienstteam fir weitere die Schnittleistung ist nicht gut. Die Klingen sind nicht scharf genug. Ersetzen Sie die verschlissenen Klingen durch die Ersatzklingen.

des Mahers.

Unterstitzung.
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Symptom

Mégliche Ursache

Lésung

Das APNT-Signal des Mahers
ist gut, aber der Méaher fahrt im
Rasen ruckwarts, der Maher
dreht sich im Rasen.

Wenn das Gras zu hoch ist oder einige
Stufen vorhanden sind, wird der
Ultraschallsensor ausgeldst.

Achten Sie darauf, dass die Grashéhe nicht mehr als 10 cm betragt,
und vermeiden Sie bei der Konfiguration der Karte den Bereich mit
den hohen Stufen.

Die LED-Anzeigen der
Referenzstation zeigen den
Systemstatus an.

Die blinkenden LEDs zeigen den
abnormalen Zustand der
Referenzstation und des Mahers an.

An der Referenzstation befinden sich funf Anzeigen.

Wenn die RMS-Leuchte standig blinkt, bedeutet dies, dass der
Maher ein Kommunikationsproblem mit der Referenzstation hat.
Bringen Sie den Maher in die Nahe der Referenzstation und prufen
Sie, ob die Leuchte wieder aufleuchtet. Wenn das Problem immer
noch nicht geldst werden kann, wenden Sie sich bitte an das
Serviceteam.

Wenn die DSG-Leuchte standig blinkt, bedeutet dies, dass die
Referenzstation kein stabiles Satellitensignal empfangen kann. Bitte
bringen Sie die Referenzstation in einen offenen Bereich und
Uberprufen Sie sie erneut.

Wenn die RMG-Leuchte standig blinkt, bedeutet dies, dass der
Mahroboter kein stabiles Satellitensignal empfangen kann. Bitte
bewegen Sie den Mahroboter in einen offenen Bereich und
Uberprufen Sie ihn erneut.

Wenn die WLAN-Leuchte standig blinkt, bedeutet dies, dass der
Mahroboter keine stabile WLAN-Verbindung herstellen kann.
Bewegen Sie den Mahroboter in die Nahe des Hausrouters und
Uberprufen Sie ihn erneut.

Die Tasten Start, Home, Pause
in der APP funktionieren nicht

Der Maher befindet sich im manuellen
Steuermodus, nicht im Autorun-Modus.

Verwenden Sie die APP oder das Bedienfeld des Méahers, um den
manuellen Steuermodus zu verlassen, und wahlen Sie dann den
Autorun-Modus.

Der Maher zeigt ,Standby” an
und maht nicht.

Die Stopptaste wurde gedrickt oder
der Maher wurde durch den Liftsensor
gestoppt oder der Kollisionssensor
wurde immer ausgeldst, dann geht er in
den Standby-Modus.

Bitte drlcken Sie die Start- und OK-Taste und prufen Sie, ob der
Maher wieder in den normalen Arbeitsmodus Ubergehen kann.
Wenn nicht, prufen Sie bitte, ob der Hebesensor oder der
Kollisionssensor immer noch ausgeldst hat. Wenn der Sensor nach
der manuellen Wiederherstellung nicht zurickgesetzt werden kann,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
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