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1 Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

* Benutzen Sie das Gerat und sein Zubehdr nicht bei schlechten Wetterbedingungen, insbesondere nicht bei
Gefahr eines Blitzeinschlags.

* Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und machen Sie sich mit ihrem Inhalt vertraut, bevor
Sie das Gerat verwenden.

* Kombinieren Sie das Gerat nur mit von Dreame empfohlenen Produkten. Jede hiervon abweichende Ver-
wendung ist unsachgemag.
¢ Erlauben Sie Kindern nicht, sich in der N&he des Gerats aufzuhalten oder mit ihm zu spielen, wenn dieses
in Betrieb ist.

» Verwenden Sie das Gerat nicht in Bereichen, in denen dort befindliche Personen nichts von seiner Anwe-
senheit wissen.
¢ Laufen Sie nicht, wenn Sie das Gerat manuell Uber die Dreamehome-App bedienen. Denken Sie daran, nur
zu gehen, an Hangen besonders auf lhre Schritte zu achten und das Gleichgewicht zu halten.

* Benutzen Sie das Gerét nicht, wenn sich Personen - insbesondere Kinder - oder Tiere im Arbeitsbereich
aufhalten.

* Wenn Sie das Gerat in 6ffentlichen Bereichen betreiben, bringen Sie rund um den Arbeitsbereich Warn-
schilder mit folgendem Text an: ,Achtung! Automatischer Rasenméaher! Abstand zum Gerét halten! Kinder
beaufsichtigen!”

* Tragen Sie bei Benutzung des Gerats festes Schuhwerk und eine lange Hose.

e Um Schaden am Gerat und Unfélle mit Fahrzeugen oder Personen zu vermeiden, sollten &ffentliche Wege
weder im Arbeitsbereich liegen noch auf dem Hin- oder Rickweg vom Gerat befahren werden.

* Gefahrliche Teile, wie z. B. die Messerscheibe, dirfen erst berthrt werden, wenn sie vollstandig zum Still-
stand gekommen sind.

* Nehmen Sie bei einer Verletzung oder einem Unfall medizinische Hilfe in Anspruch.

* Schalten Sie das Gerat AUS, bevor Sie es untersuchen, Blockaden beseitigen oder Wartungsarbeiten
durchfiihren. Wenn das Gerat ungewdhnlich stark vibriert, Uberprtfen Sie es auf Schaden, bevor Sie es wieder
in Betrieb nehmen. Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn Teile defekt sind.

e Lassen Sie das Hauptkabel nicht Uber Stellen verlaufen, an denen das Gerat maht. Befolgen Sie die mitge-
lieferten Anweisungen zur Kabelinstallation.

* | aden Sie das Gerat nur an der mitgelieferten Ladestation auf. Bei unsachgeméBer Verwendung sind
Stromschlage oder Uberhitzung méglich und kann dtzende Flissigkeit aus dem Akku austreten. Wenn Elek-
trolyt auslauft und die atzende Flussigkeit mit den Augen in Kontakt kommt, mit Wasser/neutralisierender
Lésung spulen und &rztliche Hilfe in Anspruch nehmen.

* Verwenden Sie beim Anschluss des Hauptkabels an die Steckdose eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung
(RCD) mit einem maximalen Ausldsestrom von 30 mA.

* Verwenden Sie nur die von Dreame empfohlenen Originalakkus. Mit anderen als den Originalakkus kann
die Sicherheit des Gerats nicht garantiert werden. Verwenden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien.

* Achten Sie darauf, dass der Arbeitsbereich frei von Strom- und/oder Verlangerungskabeln ist — so vermei-
den Sie Kabelschaden, die zu einem Kontakt mit spannungsfiihrenden Teilen fUhren kdnnen.

 Die Abbildungen in diesem Dokument dienen nur als Referenz. Maligeblich ist stets das konkrete Gerat.

* Erlauben Sie den folgenden Personengruppen keinesfalls, das Geréat zu benutzen: Kinder, Personen mit ein-
geschrankten kdrperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Kennt-
nissen sowie Personen, die mit dieser Anleitung nicht vertraut sind.

» SchlieBen Sie ein beschadigtes Kabel nicht an und berihren Sie es nicht, bevor es nicht von der Steckdose
abgezogen wurde. Wenn das Kabel wahrend des Betriebs beschadigt wird, ziehen Sie den Netzstecker aus
der Steckdose. Ein abgenutztes oder beschadigtes Kabel erhoht die Gefahr eines elektrischen Schlags und
sollte von einer Fachkraft ausgetauscht werden.
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* Schieben Sie das Gerat nicht mit Gewalt oder hoher Geschwindigkeit, da es dadurch Schaden nehmen
konnte.

* Um die Anforderungen an die Exposition gegentber Funkstrahlung einzuhalten, sollten Personen 35 cm
Abstand vom Gerét halten.

* WARNUNG: Laden Sie den Akku nur mit dem abnehmbaren Netzteil auf, das diesem Gerat beiliegt.

1.2 Sicherheitshinweise zur Installation

 Stellen Sie die Ladestation nicht in Bereichen auf, in denen Personen dartber stolpern kénnten.

 Stellen Sie die Ladestation nicht in Bereichen auf, in denen sich stehendes Wasser bilden kénnte.

¢ Installieren Sie die Ladestation einschlieBlich Zubehor nicht in einem Umkreis von 60 cm von brennbaren
Materialien. Eine Fehlfunktion oder Uberhitzung von Ladestation und Netzteil kann eine Brandgefahr darstel-
len.

1.3 Sicherheitshinweise zum Betrieb

* Halten Sie Hadnde und FuBe von den rotierenden Messern fern. Achten Sie darauf, mit den Handen oder
FUBRen nicht unter das Geréat oder in seine Nahe zu gelangen, wenn dieses eingeschaltet ist.

* Heben Sie das Gerat nicht an und bewegen Sie es nicht, wenn es eingeschaltet ist.

« Aktivieren Sie den Parkmodus oder schalten Sie das Gerat AUS, wenn sich Personen (insbesondere Kinder)
oder Tiere im Arbeitsbereich aufhalten.

« Stellen Sie sicher, dass sich keine Gegenstéande wie Steine, Aste, Werkzeuge oder Spielzeug auf dem Rasen
befinden. Anderenfalls kdnnen die Messer mit einem solchen Gegenstand in Beruhrung kommen und Scha-
den nehmen.

* Legen Sie keine Gegenstande auf dem Gerat oder der Ladestation ab.

* Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn die Stopptaste nicht funktioniert.

* Vermeiden Sie, dass Menschen oder Tiere mit dem Gerat zusammenstoRen. Wenn ein Mensch oder ein
Tier in die Nahe des Gerats kommt, halten Sie es sofort an.

e Schalten Sie das Gerat immer AUS, wenn Sie es nicht benutzen.

* Verwenden Sie das Gerét nicht gleichzeitig mit Versenkregnern. Stellen Sie mit einem Zeitplan sicher, dass
Gerat und Versenkregner nicht gleichzeitig in Betrieb sind.

* Verlegen Sie eine Zuleitung nicht an Stellen, an denen Versenkregner installiert sind.

* Betreiben Sie das Gerat nicht, wenn sich im Arbeitsbereich stehendes Wasser ansammeln kann, z. B. bei
starkem Regen oder Pfutzenbildung.

1.4 Sicherheitshinweise zur Wartung

* Schalten Sie das Gerat AUS, bevor Sie Wartungsarbeiten durchftihren.

* Stellen Sie das Gerat nach dem Abspuilen richtig herum auf den Boden (nicht auf dem Kopf).

* Drehen Sie das Gerat nicht um, um das Gehause zu reinigen. Wenn Sie es zur Reinigung umgedreht ha-
ben, stellen Sie es anschlieBend wieder richtig herum auf. Diese VorsichtsmaBnahme verhindert, dass Wasser
in den Motor eindringt und den ordnungsgemaBen Betrieb beeintrachtigt.

* Ziehen Sie den Stecker von der Ladestation ab oder betatigen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie diese
reinigen oder warten.

* Reinigen Sie das Gerat nicht mit einem Hochdruckreiniger oder [6sungsmittelhaltigen Reinigern.

1.5 Sicherheitshinweise zum Akku

Lithium-lonen-Akkus kdnnen explodieren oder einen Brand verursachen, wenn sie zerlegt oder kurzgeschlos-
sen bzw. Wasser, Feuer oder Hitze ausgesetzt werden. Diese sind stets mit Vorsicht handzuhaben - zerlegen
und 6ffnen Sie den Akku nicht und vermeiden Sie jede Form einer elektrischen/mechanischen Manipulation.
Bewahren Sie Akkus so auf, dass sie vor direkter Sonneneinstrahlung geschutzt sind.

1. Verwenden Sie nur die Ladestation und das Netzteil des Herstellers. Wenn ein ungeeignetes Ladegerat
oder Netzteil verwendet wird, kann es zu Stromschldgen und / oder Uberhitzung kommen.
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2. VERSUCHEN SIE NICHT, AKKUS ZU REPARIEREN ODER ANDERUNGEN AN DIESEN VORZUNEHMEN! Re-
paraturversuche kénnen zu schweren Verletzungen durch Explosionen oder Stromschlége fuhren! Wenn ein
Leck entsteht, werden atzende und giftige Elektrolyte freigesetzt.

3. Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachleuten ausgewechselt werden dirfen.

1.6 Restrisiken

Tragen Sie beim Auswechseln der Messer Schutzhandschuhe, um Verletzungen zu vermeiden.

1.7 Symbole und Aufkleber

WARNUNG -
Lesen Sie die Bedienungsanleitung, bevor Sie das Gerat in Betrieb
nehmen.

WARNUNG -
Halten Sie wahrend des Betriebs sicheren Abstand vom Gerat.

WARNUNG -
Betatigen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie am Gerét arbeiten oder
es anheben.

WARNUNG -
Fahren Sie nicht auf dem Gerét.
Berlhren Sie keinesfalls rotierende Messer.

WARNUNG -

Dieses Gerat darf nicht im normalen Hausmdill entsorgt werden. Stel-
len Sie sicher, dass das Gerat gemaB den vor Ort geltenden gesetz-
lichen Vorschriften recycelt wird.

I > vel> T B>
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Dieses Produkt entspricht den geltenden EU-Richtlinien.

q3
@ Klasse llI

|!!| Lesen Sie vor dem Aufladen die Anleitung.
- Gleichstrom
[] Klasse Il
VERWENDUNGSZWECK

Das Gartengerat ist fur das Rasenméahen im privaten Bereich bestimmt. Es ist fir hdufiges M&hen konstruiert,
was lhren Rasen gesunder und schéner macht als je zuvor. Je nach GroBe lhres Rasens lassen sich Uhrzeit
und Haufigkeit des Mahens beliebig programmieren. Graben, Kehren oder Schneerdumen sind mit dem Gerat
nicht maglich.

|

TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. erklért hiermit, dass die Funkanlage Dreame MXXA9300 die An-
forderungen der Richtlinie 2014/53/EU erflillt. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist
unter folgender Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Das Gerat entspricht den britischen PSTI-Vorschriften; der vollstandige Text der Konformitatserklarung ist
unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compli-
ance-for-uk-psti.

Die ausfuhrliche Bedienungsanleitung finden Sie in digitaler Form unter https://global.dreametech.com/
pages/user-manuals-and-fags.

Hinweis zur Netzwerksicherheit

Beachten Sie die folgenden Informationen, um den sicheren Betrieb dieses Gerdts in einer Netzwerkumgebung
zu gewahrleisten:

Dieses Gerat verfugt Uber mehrere Funktionen fir die Netzwerkkommunikation, wie z. B. einen Ethernetan-
schluss (RJ-45), ein WLAN-Kommunikationsmodul und eine Schnittstelle fur das USB-Debugging. Beim Ein-
schalten sind die folgenden Netzwerkdienste standardmaBig aktiviert:

= Web Configuration Service (HTTP/HTTPS): Nutzt Port 80 (HTTP) und Port 443 (HTTPS) fur die lokale Konfigu-
ration und Statustberwachung. Zur Vermeidung von Datenlecks empfiehlt es sich, den HTTP-Dienst unmittel-
bar nach der Installation zu deaktivieren, nur HTTPS zu aktivieren und ein vertrauenswurdiges TLS-Zertifikat zu
verwenden.

= Device Broadcasting (mDNS/SSDP): Dient der automatischen Erkennung mittels Ubertragung von Gerate-
daten innerhalb des Local Area Network (LAN). Wenn diese Dienste nicht benctigt werden, empfiehlt sich ihre
Deaktivierung, um das Ausspahrisiko zu senken.

= USB-Schnittstelle: Wird fur lokale Firmware-Upgrades und zum Auslesen von Protokollen verwendet. Wenn
der Debugging-Modus aktiviert ist, kannen Zugriffsberechtigungen fur Systemdateien offengelegt werden. Es
empfiehlt sich, die Nutzung auf autorisiertes Personal zu beschranken und diese Schnittstelle zu deaktivieren,
wann immer das Gerat nicht gewartet wird.

Ausfuhrliche Informationen zur Konfiguration finden Sie im Abschnitt Vorbereitung auf die erste Verwendung.
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2 Produktbeschreibung
2.1 Packungsinhalt
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2.2 Produktilibersicht

Stopptaste

LiDAR Regensensor

Statusleuchte

Drehschalter

Flllstandsleuchte Display
Ladekontakte
Omni-Rad
Akkufach
( ~
EdgeMaster™- “\‘ -
Messerscheibe / : &’\)’"‘
AR W‘“
N
¢ \\(\“’"\%‘%\,‘\\\\'\?@,
:gi\@ Antriebsrad "
Frontkamera \"%ﬁ
I

[1] Mit Nabenmotoren ausgestattet.

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D-Ultra-Sensorsystem mit Al-Kameras

Heben Sie die Rasenpflege mit OmniSense™ 3.0 auf die néchste Stufe — ein bahnbrechendes 3D-Ultra-
Sensorsystem mit zwei algorithmisch unterstitzten HDR-Kameras, das eine umfassendere und detaillier-
tere Wahrnehmung der 3D-Umgebung Ihres Gartens bietet.

@ OmniSense™3.0
3D-Ultra-Sensorsystem

Omnidirektionale
3D-Hindernisvermeidung mit
KI-Optimierung
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2.4 Link-Dienst mit GPS und 4G-Verbindung

Der Mahroboter verfligt Uber den Link-Dienst, mit dem Sie eine 4G-Mobilfunkverbindung nutzen kénnen.

Link-Dienst aktivieren

Beim Einschalten des Mahroboters wird der Link-Dienst automatisch aktiviert. ,y1l] Auf dem Display des
Mahroboters und in der App leuchtet auf und zeigt die erfolgreiche Aktivierung an. Sie kdnnen den Nut-
zungsstatus des Link-Dienstes unter -Verbindungen in der App einsehen.

Bei aktiviertem Link-Dienst kdnnen Sie ohne WLAN-Verbindung per Ferntberwachung den Roboterstatus
anzeigen und Mahaufgaben starten. DarUber hinaus verflgt der Mahroboter Uber ein integriertes GPS zur
Standortverfolgung in Echtzeit, die den Diebstahlschutz zuséatzlich verbessert. Sie kdnnen seinen Standort
jederzeit von Uberall aus verfolgen und werden benachrichtigt, wenn er den festgelegten Kartenbereich
verlasst.

Link Service wird im ersten Jahr ab Aktivierung kostenlos angeboten. Um den Dienst nach Ablauf zu ver-
langern, wenden Sie sich bitte unter aftersales@dreame.tech an den Dreame-Kundendienst.

2.5 Sensoren

Name Beschreibung

Erfasst Informationen zur Umgebung und dient der Positionierung des Roboters, der
Hindernisvermeidung sowie der Erkennung von Wasser und Schmutz.

LiDAR Erfassungsbereich (bei 100 kix): 40 m bei einem Reflexionsgrad von 10 %, 70 m bei
einem Reflexionsgrad von 80 %

Sichtfeld: 360° (horizontal) x 59° (vertikal)

Erkennt Hindernisse, Rasengrenzen und Personen.
Frontkamera | Bildwinkel: 89° (horizontal), 58° (vertikal) und 97° (diagonal)
Auflésung: 2 MP

Der Méhroboter verfigt tiber eine integrierte GPS-Funktion. Uber die App kénnen Sie
den Standort des Mahroboters in Google Maps in Echtzeit verfolgen.

GPS

3 Installation

3.1 Geeigneten Aufstellort auswahlen

* Stellen Sie die Basisplatte auf ebenen Untergrund in der Nahe der Rasenkante und einer Steckdose.
Nehmen Sie die Aufstellung an einem Ort mit starkem WLAN-Signal vor.

Hinweis: Prifen Sie die WLAN-Signalstarke am Aufstellort mit Ihrem Mobiltelefon. Ein starkes WLAN-Si-
gnal ermdglicht eine stabile Verbindung zwischen Mahroboter und App.

Wichtig: Stellen Sie sicher, dass der Boden weich genug ist, um die Installation mit Schrauben zu ermég-
lichen.

Wichtig: Wenn die Ladestation an einem Hang aufgestellt wird, darf dieser nicht zu steil sein — anderenfalls
kdnnte der Mahroboter nach unten rutschen und sein Andocken verhindert werden.

f )
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* Halten Sie links, rechts und vor der Basisplatte einen Freiraum von mindestens 1 m ein, in dem sich kei-
nerlei Hindernisse befinden. Sorgen Sie dafur, dass das Gras im Umfeld des Aufstellorts kirzer als 6 cm ist.
Kdrzen Sie héheres Gras zunachst mit einem herkdmmlichen Rasenmaher. Hohes Gras kann dem Roboter
die Ruckkehr zur Ladestation erschweren.

(

\¢

r

~

3.2 Ladestation installieren

@ Fixieren Sie die Basisplatte mit den mitgelieferten Schrauben und dem Sechskantschlussel im Boden.

/ )
3
Y
- —
@ Schieben Sie die Ladesaule in die Basisplatte, bis Sie ein Klicken héren.
/ )
Y
et
- —

© SchlieRen Sie das Netzteil an das Verlangerungskabel und dann an eine Steckdose an. Achten Sie

darauf, dass sich das Netzteil mindestens 30 cm Uber dem Boden befindet.

Hinweis: Die LED-Anzeige an der Ladestation leuchtet blau, wenn Spannung anliegt.

-

~
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@ Nehmen Sie die LIDAR-Schutzabdeckung ab.

@ Stellen Sie den Roboter zum Aufladen in die Ladestation. Kontrollieren Sie, dass die Ladekontakte am
Roboter und an der Ladestation richtig verbunden sind.

Hinweis: Die Anzeigeleuchte blinkt griin, wenn der Roboter in der Ladestation ordnungsgeman aufgeladen

wird.

Hinweis: Wenn Sie den Roboter zusatzlich mit einer Garage schutzen méchten, erwerben Sie bitte im ort-
lichen Einzelhandel oder online die passende Dreame-Garage. Eine andere Garage als von Dreame kann

zu Ladeproblemen fihren.

" )
(S J
LED-Anzeige an der Ladestation
Leuchtfarbe der Bedeutung

LED-Anzeige

Blinkt/leuchtet rot

1. Es liegt ein Problem mit der Ladestation vor (z. B. bezlglich Lade-
strom oder Spannung).

2. Der Roboter ist mit der Ladestation verbunden, aber der Ladevor-
gang verlauft nicht normal (z. B. Kurzschluss der Ladekontakte).

Leuchtet blau

An der Ladestation liegt Spannung an.
Der Roboter wird nicht an der Ladestation aufgeladen.

Blinkt grun

Der Roboter wird an der Ladestation aufgeladen.

Leuchtet griin

Der Roboter befindet sich voll geladen an der Station oder auBer-
halb der Ladezeiten.
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4 Vorbereitung auf die erste Verwendung

4.1 Funktionen des Bedienfelds

Display

Strom ein/aus

.

J

Starten

Zurilick

Drehschalter

Home

Display

\_®

Status

Ladestand (zeigt den aktuellen Akkustand an).

Aufladung (der Roboter ist richtig mit der Ladestation verbunden).

Bluetooth (Der Roboter ist Gber Bluetooth mit der App verbunden).

WLAN (der Roboter ist Giber ein WLAN-Netzwerk mit der App verbunden).

Link-Dienst (der Link-Dienst ist aktiviert).

Zeitplan (eine Aufgabe ist fiir heute geplant, wurde aber noch nicht begonnen).

Bedienelemente

Taste

Funktion

Ein/Aus ()

Halten Sie die Taste (') 2 Sekunden lang gedruckt, um den Mahroboter ein- oder
auszuschalten. Stellen Sie sicher, dass er sich auBerhalb der Ladestation befindet.

Starten Dl

Um das Gesamtflachen-Mahen zu starten oder unterbrochene Mahaufgaben fortzu-
setzen, driicken Sie die Taste > und schlieBen Sie dann innerhalb von 5 Sekunden die

Abdeckung. Wenn Sie die Abdeckung nicht innerhalb von 5 Sekunden schlieBen, wird
der Vorgang abgebrochen.

Home ©O

Drucken Sie die Taste 03 und schlieBen Sie innerhalb von 5 Sekunden die Abde-
ckung, um den Roboter zum Aufladen zurtick zur Ladestation zu schicken. Wenn
Sie die Abdeckung nicht innerhalb von 5 Sekunden schlieBen, wird der Vorgang
abgebrochen.

Zurtick ©

Drticken Sie die Taste O, um im Men( eine Ebene nach oben zu navigieren.
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Bedienelemente

Drehschalter

Drucken Sie den Drehschalter, um eine MenUauswahl zu bestétigen.

Halten Sie den Drehschalter 3 Sekunden lang gedrtckt, um den Bluetooth-Kopplungs-
modus zu aktivieren.

Drehen Sie den Drehschalter nach rechts, um durch das Men( zu navigieren.

Starten + Zu-
rick

Halten Sie die Tasten >l und O gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrtickt, um den Robo-
ter auf die Werkseinstellungen zurtickzusetzen. Der PIN-Code wird nicht geldscht.

Home + Zurlick

Halten Sie die Tasten 13 und O gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrtickt, um in den
Einstellungen die Seite Uber aufzurufen. Die Uber-Seite wird nach 5 Sekunden ausge-
blendet.

Drehschalter +

Halten Sie den Drehschalter und die Taste O gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrtickt,

Zurlck um den PIN-Code auf die Werkseinstellungen zurtickzusetzen.
Dricken Sie die Stopptaste, um die obere Abdeckung zu 6ffnen und den Mahroboter
Stopp anzuhalten. Um den Betrieb fortzusetzen, muss am Bedienfeld der PIN-Code eingege-

ben werden.

Ubersicht Gber die Menustruktur

Gesamtflachen-Méahen

Randmahen

Zeitplan anzeigen

Zeitplan
Zeitplan ein/aus

Maheffizienz

Roboter setzen

Mahhohe
Hohe zur Vermeidung von Hindernissen
Modus Bitte nicht storen

Regenschutz

Hebealarm

Einstellungen

Alarm bei Verlassen der Karte

PIN-Code andern

* Je nach Softwareversion sind Anderungen méglich.
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Statusleuchte am Roboter

Farbe Bedeutung
1. Der Roboter ist im Standby-Modus.

2. Der Roboter fuhrt eine Aufgabe aus oder wurde angehalten.

Leuchtet rot 3. Der Akku ist vollstandig geladen (die Anzeige ist schwécher als im
vollstandig geladenen Zustand).

4. Der Roboter ist an die Ladestation angedockt und wird aufgela-
den.

Rotiert Der Roboter ist an die Ladestation angedockt.

1. Der Roboter befindet sich auf Patrouille.

2. In der App kann das Echtzeit-Video der Frontkamera angezeigt

Pulsiert rot werden.

3. Der Roboter bewegt sich auf den vorgesehenen Standort zu.
Rot blinkend Der Roboter hat wahrend der Aufgabe eine Stérung festgestellt.
Wellenférmig (Mitte — auBen) Der Roboter wird eingeschaltet.

Hinweis: Unter Einstellungen > Licht kdnnen Sie Einschaltdauer und Szenarien der Leuchtanzeige des
Roboters anpassen.

4.2 Grundeinstellungen

Vor dem ersten Einschalten des Roboters missen einige Grundeinstellungen vorgenommen werden, damit
er seine Arbeit aufnehmen kann.

@ Offnen Sie die obere Abdeckung.

@ Halten Sie die Taste (1) am Bedienfeld 2 Sekunden lang gedrtickt, um den Roboter einzuschalten.
Hinweis: Der Roboter schaltet sich automatisch ein, wenn er an die Ladestation andockt.
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® Gewiinschte Sprache auswahlen
Drehen Sie den Drehschalter zur Sprachauswahl nach rechts, um nach unten zu navigieren, und nach links,
um nach oben zu navigieren. Bestatigen Sie Ihre Auswahl, indem Sie den Drehschalter dricken.

@ PIN-Code einstellen
1. Drehen Sie den Drehschalter, um eine Zahl zwischen 0 und 9 auszuwahlen. Drehen Sie nach rechts, um
die Zahl zu erhdhen, und nach links, um sie zu senken. Bestatigen Sie lhre Auswahl, indem Sie den Dreh-
schalter driicken, und stellen Sie dann die nachste Zahl ein. Sie andern eine eingegebene Zahl, indem Sie
den Drehregler gegen den Uhrzeigersinn drehen, bis die Zahl O erreicht, und ihn dann noch eine Position
weiterdrehen.

Wichtig: Bitte stellen Sie als PIN-Code nicht ,0000" ein.

R 0

Set PIN Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" Don't set to '0000' Don't set to '0000"

2. Geben Sie den PIN-Code erneut ein, um seine Einstellung abzuschlieBen.
Hinweis: Wenn die beiden Passworter nicht Ubereinstimmen, geben Sie das neue Passwort erneut ein.

@ Roboter mit dem Internet verbinden
Scannen Sie den QR-Code, um die Dreamehome-App auf Ihr Mobilgerat herunterzuladen. Erstellen Sie
nach erfolgter Installation ein Konto und melden Sie sich an.

Sie kdnnen die Dreamehome-App auch im App Store oder auf Google Play herunterladen.

& Download on the D, Get it on
< 4
' Google Play

App Store pr

Der Roboter unterstutzt den 4G-Mobilfunkstandard und verfligt Uber ein integriertes GPS. Fur die optimale
Leistung empfehlen wir jedoch die Einrichtung einer WLAN-Verbindung.
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Vor der Netzwerkeinrichtung:

» Kontrollieren Sie, dass Roboter und Mobilgerat mit demselben WLAN-Netzwerk verbunden sind.

» Kontrollieren Sie, dass Ihr Mobilgerat max. 10 m vom Roboter entfernt ist.

» Aktivieren Sie Bluetooth am Mobilgerat.

1. Offnen Sie die Dreamehome-App.

2. Sie konnen die Verbindung mit einer der folgenden Methoden herstellen:

a. QR-Code scannen: Tippen Sie auf {o Das Gerat und dann auf [—] Zum Verbinden QR-Code scannen.
Scannen Sie den QR-Code innen an der oberen Abdeckung des Roboters, um die Verbindung herzustellen.
b. Manuell hinzuftigen: Tippen Sie auf {& Das Gerat und dann auf 4+ Hinzufligen. Wahlen Sie anschlie-
Bend aus, mit welchem Robotermodell die Verbindung hergestellt werden soll.

c. Automatische Erkennung: Der Roboter sucht nach Geréaten in der Nahe. Tippen Sie in der Liste der er-
kannten Gerate auf Ihren Roboter, um die Verbindung herzustellen.

3. Befolgen Sie die Anweisungen in der App, um die WLAN-Verbindung herzustellen.

Wichtig: Bitte nutzen Sie ein Singleband-Netzwerk mit 2,4 GHz Frequenz oder ein Dualband-Netzwerk mit
2,4/5 GHz Frequenz.

Wichtig: Stellen Sie sicher, dass Ihr WLAN-Netzwerk weder mit einer Firewall versehen noch verschlisselt
ist. Anderenfalls kann die Netzwerkeinrichtung fehlschlagen.

4. Halten Sie den Drehschalter am Bedienfeld 3 Sekunden lang gedrtckt. Der Roboter wechselt in den
Bluetooth-Kopplungsmodus.
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5. Befolgen Sie die Anweisungen in der App, um die Kopplung abzuschlieBen.

Wie hebe ich die Verkntpfung des Roboters auf?

Nach erfolgreicher Kopplung wird der Roboter automatisch mit dem Dreamehome-Konto verknipft. Jedes
Gerat kann nur mit einem Konto verkntpft werden. Die gleichzeitige VerknUpfung mit einem anderen Konto
ist nicht moglich.

Um den Roboter mit einem neuen Konto zu verkntpfen, mussen Sie zunédchst die bestehende VerknUpfung
aufheben. Zum Aufheben der Verknupfung:

1. Offnen Sie die Dreamehome-App. Tippen Sie auf € Das Gerit.

2. Wenn mehrere Roboter mit Inrem Dreamehome-Konto verknUpft sind, wischen Sie nach links oder
rechts, um auf die Seite mit dem gewdnschten Roboter zu gelangen.

3. Tippen Sie in der rechten oberen Ecke auf

4. Wahlen Sie O Léschen aus.

Wie kann ich den Roboter gemeinsam mit anderen nutzen?

1. Tippen Sie in der rechten oberen Ecke auf
2. Wahlen Sie [/] Gerat gemeinsam nutzen aus.

Wie melde ich mich von meinem Dreamehome Konto ab oder l6sche es?

1. Wahlen Sie @ Mein Profil > (©) > Konto aus.
2. Wahlen Sie Abmelden oder Konto l6schen.

5 Karte des Gartens erstellen

Uberpriifen Sie vor der Kartenerstellung bitte Folgendes:
* Der Akkustand des Roboters liegt tber 50 %.
¢ Die LiDAR-Schutzabdeckung wurde abgenommen.

* Die obere Abdeckung ist geschlossen.
* Der Roboter ist richtig mit der Ladestation verbunden.

4 )
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5.1 Virtuelle Begrenzung erstellen

Beachten Sie vor Beginn der Kartenerstellung bitte Folgendes:

Wichtig: Bewegen Sie den Roboter beim Erstellen der Begrenzung nicht manuell, da sonst die Kartener-
stellung moglicherweise fehlschlagt.

Wichtig: Docken Sie den Roboter bei Beginn der Kartenerstellung nicht ferngesteuert an die Ladestation
an, bis diese abgeschlossen ist. Anderenfalls kann das LIiDAR blockiert werden und die Kartenerstellung
fehlschlagen.

* Gehen Sie wahrend der Kartenerstellung max. 5 m hinter dem Roboter.

J

* Der Roboter bewaltigt Steigungen von bis zu 80 % (38°). Fur optimale Mahergebnisse sollte die Neigung
der Arbeitsflache jedoch unter 36 % (20°) liegen.

4 )

<36%(20°)

- J

* Definieren Sie Bereiche mit einer Breite unter 80 cm bitte als Pfade, damit der Roboter sie durchfahren
kann (siehe Abschnitt 5.4: Pfad festlegen).

<80cm
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* Wenn lhr Rasen Uber 5,5 cm hoher als die angrenzende Flache ist, sollte der Roboter mindestens 10 cm
Abstand von der Kante halten. Wenn Ihr Rasen auf der gleichen Héhe wie die angrenzende Flache liegt,
kann der Roboter die Begrenzung kreuzen, um an den Randern optimale Mahergebnisse zu erzielen.

-

>10cm

>5.5cm

 Stellen Sie sicher, dass die Kurvenwinkel groBer als 90° sind. Winkel unter 90° kénnen es dem Roboter
erschweren, einen sauberen Schnitt zu erzielen.

4 A )
-
! s

- J

Kartenerstellung starten:
1. Tippen Sie in der App auf Kartenerstellung starten — daraufhin Uberprift der Roboter seinen Status und
wird kalibriert. Fur die Kalibrierung verlasst er automatisch die Ladestation. Seien Sie bitte vorsichtig.

O e N

- |-
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2. Fahren Sie den Roboter per Fernbedienung an die Rasenkante und tippen Sie dann auf Startpunkt set-
zen, um den Startpunkt der Begrenzung festzulegen.

. )

- J

3. Steuern Sie den Roboter per Fernbedienung an der Rasenkante entlang, um den Arbeitsbereich abzu-
stecken.

Automatische Begrenzungserkennung

Der Roboter nutzt einen leistungsstarken Ki-Algorithmus, um mithilfe seiner Frontkamera Flachen mit und
ohne Gras zu erkennen — so kann er ohne manuelle Steuerung Grenzen identifizieren.

Nachdem Sie den Roboter per Fernbedienung zur Rasenkante gesteuert und den Startpunkt festgelegt ha-
ben, kdnnen Sie den Modus Automatische Begrenzungserkennung aktivieren. Dabei kénnen Sie wahlen,
ob der Roboter die Begrenzung kreuzen soll, um ein besonders sauberes Mahergebnis zu erzielen, oder an
ihr entlangfahren soll, um ein Festfahren zu vermeiden.

Wir empfehlen, dem Roboter wahrend dieses Vorgangs zu folgen. Wenn der Roboter die Begrenzungen
nicht genau erkennt, kénnen Sie den Modus ,Automatische Begrenzungserkennung” jederzeit beenden
und zur Fernbedienung wechseln.

Wichtig: Nutzen Sie die automatische Begrenzungserkennung bei Tageslicht, um eine gute Sicht zu ge-
wahrleisten. Verwenden Sie diesen Modus nicht bei schlechten Lichtverhaltnissen oder Regen.

Wichtig: Uberpriifen Sie, dass die Frontkamera des Roboters sauber und nicht blockiert ist.

< ——— 880 3 * 4 < ——r 880« % =
' @ ©
[ ]
Qe -
[ ] @ 3
——Cr— 2]2 -——— 2]&

4. Wenn der Roboter innerhalb 1 m des Startpunkts zurlickkehrt, tippen Sie auf Begrenzung schlieBen. Die
Begrenzung wird automatisch fertiggestellt.
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5.2 Sperrzone festlegen

Obwohl der Roboter Hindernissen automatisch ausweichen kann, mussen Bereiche mit Sturzgefahr, wie
z. B. Schwimmbader und Sandkasten, als Sperrzonen festgelegt werden. Definieren Sie auch andere zu
umfahrende Objekte (z. B. Blumen- oder Gemusebeet, Trampolin, freiliegende Baumwurzel) als Sperrzo-
nen. Tippen Sie zur Erstellung einer Sperrzone in der App auf Sperrzone. Unter > Kartenbearbeitung
kdnnen Sie auch nach der Kartenerstellung Sperrzonen erstellen oder l6schen.

5.3 Mehr Zonen erstellen und vorhandene Zonen erweitern

* Mehr Zonen erstellen

Wenn |hr Rasen durch eine StraBe getrennt ist oder mehrere Rasenflachen voneinander isoliert sind, kén-
nen Sie Uber Zone festlegen in der App weitere Arbeitsbereiche erstellen. Unter & > Kartenbearbeitung
kdnnen Sie Zonen auch hinzufligen, l6schen oder andern, wenn die Karte fertig ist.

* Vorhandene Zonen erweitern

Um eine vorhandene Zone zu erweitern, tippen Sie in der App auf Zone festlegen, um den zusatzlichen
Bereich zu erstellen. Wenn sich die beiden Bereiche Uberschneiden, werden sie automatisch zusammen-
geflhrt. Oder Sie erweitern eine vorhandene Zone, indem Sie nach Abschluss der Kartenerstellung >
Kartenbearbeitung > Zone festlegen auswahlen.

* Zonen trennen und kombinieren
Um eine Zone in kleinere aufzuteilen oder in der App geteilte Zonen zu einer gréBeren zusammenzufassen,

tippen Sie in der App auf & > Kartenbearbeitung > Zonen-Einstellungen und dort auf Trennen oder
Kombinieren.
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5.4 Pfad festlegen

Erstellen Sie bei voneinander getrennten Zonen bitte einen Pfad, um sie zu verbinden. Voneinander ge-
trennte Bereiche ohne Verbindungspfad sind fir den Roboter unzuganglich.

Hinweis: StandardméBig wird der Pfad vom Roboter nicht geméaht, sondern nur befahren.

Wichtig: Wenn |hr Rasen von Passagen mit einer Hohe (ber5,5 cm geteilt wird, stellen Sie ein entspre-
chend geneigtes Objekt auf (z. B. eine Rampe).

e N TS

* Zwei getrennte Arbeitsbereiche verbinden

Zwischen getrennten Bereichen missen Verbindungswege erstellt werden, da sie sonst flir den Roboter
nicht zuganglich sind. Tippen Sie auf Pfad festlegen, um einen Pfad zu erstellen.

Wichtig: Achten Sie darauf, dass Anfang und Ende des Pfades im Arbeitsbereich liegen.

4 N
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* Arbeitsbereich und Ladestation verbinden

Befindet sich die Ladestation nicht im Arbeitsbereich, ist ein entsprechender Verbindungspfad festzulegen.
Tippen Sie auf Pfad festlegen, um einen Pfad zu erstellen, auf dem der Roboter zur Ladestation zurlick-
kehren kann.

Wichtig: Achten Sie darauf, dass sich ein Ende des Pfades im Arbeitsbereich und das andere Ende direkt
vor der Ladestation befindet. Es empfiehlt sich, den Weg auf die Ladestation auszurichten.

Wichtig: Wenn Sie Verbindungspfade zwischen Arbeitsbereich und Ladestation festlegen, darf der Roboter
nicht ferngesteuert an die Ladestation angedockt werden. Anderenfalls kann das LIiDAR blockiert werden
und die Kartenerstellung fehlschlagen.
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5.5 Karte fertigstellen

Tippen Sie auf Karte fertigstellen, wenn Sie mit der Erstellung von Arbeitsbereichen, Pfaden und Sperrzo-
nen fertig sind. .

Mmoo

5.6 Zweite Karte hinzufiigen

Wenn vorderer und hinterer Gartenbereich nicht mit einem Pfad verbunden sind, kdnnen Sie eine zweite
Karte erstellen. Tippen Sie nach Fertigstellung der ersten Karte auf Karte hinzufiigen, um mit der Erstel-
lung der zweiten Karte fortzufahren. Oder Sie navigieren nach Abschluss der Kartenerstellung zu & >
Kartenbearbeitung und tippen dort auf Karte hinzufligen. Nach Fertigstellung der zweiten Karte kdnnen
Sie Uber & > Kartenbearbeitung zwischen den Karten wechseln.

Hinweis: Nach einem Wechsel der Karte werden die Zeitplane und Maheinstellungen fur die aktuelle Karte
Ubernommen.

Hinweis: FUr eine bequemere Nutzung kdnnen Sie eine zusatzliche Ladestation erwerben und im zweiten
Kartenbereich aufstellen. Mit einer zuséatzlichen Ladestation im zweiten Kartenbereich brauchen Sie nur
den Roboter manuell zwischen den beiden Bereichen zu versetzen.

i -
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6 Bedienung

6.1 Zum ersten Mal mahen

Tipps vor dem Mahen:

e Kurzen Sie das Gras mit einem herkdmmlichen Rasenmaher auf eine Hohe von max. 10 cm.
 Entfernen Sie Hindernisse vom Rasen (z. B. Schutt, Laubhaufen, Spielzeug, Kabel oder Steine). Stellen
Sie sicher, dass sich keine Kinder oder Haustiere im Arbeitsbereich befinden, wenn der Roboter den Rasen
maht.

¢ Fullen Sie eventuelle Locher im Rasen auf.

* Stellen Sie Inre Ma&hpréaferenzen vorab in der App ein (wie z. B. Mah-Effizienz, M&hhohe und Mahrich-
tung).

* Karte des Gartens erstellen.
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a) Start tiber das Bedienfeld
1. Drucken Sie die Stopptaste, 6ffnen Sie die obere Abdeckung an und geben Sie den PIN-Code ein.

e 37w

All Edge
Mowing— | Mowing

Press [ to start all

DREAME
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4. Driicken Sie die Taste | und schlieBen Sie dann innerhalb von 5 Sekunden die obere Abdeckung. Der
Roboter verlasst die Ladestation und beginnt mit dem Gesamtflachen-Mé&hen. Sie kdnnen den Mahvorgang
auch starten, indem Sie in der App auf Starten tippen.

b) Start tiber die App
1. Offnen Sie die App.

2. Wahlen Sie den gewlinschten Mdhmodus aus und tippen Sie auf Starten, um mit dem Mahen zu
beginnen.

6.2 Pause

Sie konnen den aktuellen Mahvorgang unterbrechen, indem Sie die Stopptaste am Roboter driicken oder
in der App auf Pause tippen.

Hinweis: Nach dem Drucken der Stopptaste kann der Roboter nicht direkt Uber die App gestartet werden.
Geben Sie am Bedienfeld Ihren PIN-Code ein, um den Betrieb fortzusetzen.

6.3 Fortsetzen

Um die Aufgabe nach dem Anhalten des Roboters fortzusetzen, driicken Sie die Taste (| und schlieBen Sie
innerhalb von 5 Sekunden die obere Abdeckung. Der Roboter setzt die vorherige Mahaufgabe fort. Alter-
nativ kdnnen Sie den Madhvorgang auch fortsetzen, indem Sie in der App auf Fortsetzen tippen.

i -
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Press [ to start all Robot will operate e
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6.4 Zur Ladestation zurtickkehren

Sie lassen den Roboter zur Ladestation zurtickkehren, indem Sie am Bedienfeld auf O3 drticken. Wahlen
Sie aus, ob die aktuelle Aufgabe angehalten oder abgebrochen werden soll und schlieBen Sie dann inner-
halb von 5 Sekunden die obere Abdeckung. Der Roboter kehrt zum Aufladen automatisch zur Ladesta-
tion zurdck. Alternativ kénnen Sie auch in der App Rickkehr zur Basisstation starten auswahlen, um den
Roboter zurick zur Station zu schicken.

s i -
< a3
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All Mowiing S
Paused 2 o

Press [~ to start all
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7 Dreamehome App

Wo Sie weitere Funktionen finden

Die Dreamehome-App ist so viel mehr als eine Fernbedienung. In der App stehen Ihnen zahlreiche Funk-
tionen zur Verfligung: ferngesteuert verschiedene Einstellungen vornehmen, unterschiedliche M&hmodi
ausprobieren, die Karte frei bearbeiten und Mahpléne anpassen.

7.1 Mahmodi

Der Roboter bietet mehrere Mahmodi. In der App kénnen Sie zwischen den folgenden Modi wechseln:
Gesamtflachen-Mahen, Zonenmahen, Randmahen, Punktuelles Mahen und Manueller Modus.

[ |m}
M\ll
7.2 Madhformen

Verleihen Sie Ihrem Rasen das gewisse Etwas, indem Sie in der App Uber > Kartenbearbeitung > For-
men Formen hinzuftgen. Definierte Formen werden in allen Mahmodi vom Mahen ausgeschlossen. Unter
Formen kdénnen Sie ihre Position und GroBe dndern oder sie entfernen.

AVAN
0o

=0

7.3 Schneidsystem EdgeMaster™ 2.0

EdgeMaster™ 2.0 ist eine Technologie, mit der sich die Messerscheibe im Betrieb nach auBen verschiebt
und dadurch ein besonders grundliches Mahen ermdglicht. Diese Funktion maximiert die Abdeckung und

lasst Inren Rasen besonders schon aussehen. Wahlen Sie hierflr in der App :—E > Einstellungen fur das
Randmahen > EdgeMaster™ aus.
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7.4 Zeitplan

Nach Fertigstellung der ersten Karte erstellt der Roboter entsprechend der RasengréBe automatisch zwei
wochentliche Zeitpléne: Frihling&Sommer Zeitplan und Herbst&Winter Zeitplan. Unter in der App
kdnnen Sie detaillierte Einstellungen zum Zeitplan vornehmen. Mit der Funktion Zeitplan kdnnen Sie die
tagliche Méharbeit vollstandig dem Roboter Uberlassen. Sie brauchen sich nur noch um die regelmaBige
Wartung des Roboters zu kimmern.

Hinweis: Wenn Sie um lhre oder die Ruhe lhrer Nachbarn furchten, wenn der Roboter zu bestimmten Zei-
ten autonom arbeitet, kdnnen Sie in der App unter Einstellungen > Bitte nicht stéren einstellen, zu wel-
chen Ruhezeiten Bitte nicht stéren gelten soll.

=0 -

Wenn Sie beflirchten, dass Kinder den Roboter bedienen kdnnten, aktivieren Sie unter Einstellungen in der
App die Kindersicherung. Bei Aktivierung dieser Funktion wird der Roboter gesperrt, wenn bei gedffneter
Abdeckung 5 Minuten lang keine Aktivitat erfolgt.

7.5 Kindersicherung

B

7.6 Regenschutz

Wenn Sie beflrchten, dass widrige Wetterbedingungen die Maharbeiten beeintréchtigen kénnten, aktivie-
ren Sie in den Einstellungen am Bedienfeld oder in der App die Funktion Regenschutz. Wenn diese Funkti-
on aktiviert ist, unterbricht der Roboter bei Regen automatisch den Mahvorgang und kehrt zur Ladestation
zurtck. In der App kdnnen Sie einstellen, wie lange der Regenschutz aktiviert sein soll.

Hinweis: Das Mahen von nassem Gras kann Ihren Rasen beschadigen. Es empfiehlt sich, die Funktion fur
einen langeren Zeitraum zu aktivieren, damit das Gras vor dem erneuten Méhen abtrocknen kann.

7.7 Frostschutz

Bei Temperaturen unter 6 °C kann das Mahen den Rasen dauerhaft schadigen. In diesem Fall wird der
Akku aus Sicherheitsgriinden nicht aufgeladen. Um dies zu verhindern, kénnen Sie in den Einstellungen
am Bedienfeld oder in der App die Funktion Frostschutz aktivieren. Mit dieser Einstellung wird das Méhen
automatisch unterbrochen und der Roboter zur Ladestation zurtickgeschickt, wenn die Temperatur unter
6 °C fallt. Sobald die Temperatur Uber 11 °C steigt, nimmt der Roboter das Mahen wieder auf.

r0‘='0*®
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7.8 Sicherheitsfunktionen

Der Roboter verflgt Uber mehrere Diebstahlschutzfunktionen, die durch das integrierte GPS flr ein be-
sonders hohes Mal3 an Sicherheit sorgen. Da die Frontkamera auBerdem Personen erkennen kann, dient
der Roboter auch als effektiver Gartenwéchter.

)

7.8.1 Hebealarm

Wenn diese Funktion aktiviert ist, [6st das Anheben des Roboters sofort einen Alarm und die Sperrung des
Roboters aus. Um den Betrieb wieder aufzunehmen, geben Sie zunachst am Roboter den PIN-Code ein.

o
=0

7.8.2 Alarm bei Verlassen der Karte

Bei Aktivierung dieser Funktion wird der Roboter sofort gesperrt und ein Alarm ausgeldst, wenn dieser den

&

Kartenbereich verlasst.

)

7.8.3 Standort in Echtzeit

Bei Aktivierung dieser Funktion kdnnen Sie den aktuellen Standort des Roboters in Google Maps anzeigen.

rQ‘—'Q‘2

7.8.4 Alarm zur Erkennung menschlicher Anwesenheit

Bei Aktivierung dieser Funktion werden Sie vom Roboter benachrichtigt, wenn er anwesende Personen er-

kennt. ron
ﬂ '-Q-'
=9
7.8.5 Echtzeit-Video

Tippen Sie auf o um das Live-Video der Frontkamera des Roboters anzuzeigen, mit dem Sie Ihren Gar-
ten jederzeit und Uberall im Auge behalten.

i
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7.8.6 Patrouille

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus befindet, konnen Sie ihn Gber die App auf Patrouille zu be-
stimmten Begrenzungen oder Bereichen in Ihrem Garten schicken. Sie finden diese Funktion untero >

Patrouille.

Sie kdnnen fur den Roboter bestimmte Ladezeiten festlegen, indem Sie unter Einstellungen > Aufladen

in der App die Funktion Benutzerdefinierte Ladezeit aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist und
keine Mahaufgaben anstehen, l&adt der Roboter den Akku bei niedrigem Akkustand auf 20 % auf. Eine volle
Aufladung erfolgt dann erst wahrend der festgelegten Ladezeit. Unter Batteriestand fiir automatisches
Aufladen und Batteriestand fur die Wiederaufnahme der Aufgaben kdnnen Sie auerdem einstellen, bei
welchem Ladestand der Roboter automatisch zur Ladestation zurlickkehrt oder unvollendete Mé&haufgaben

wieder aufnimmt.
ﬂ
9=0

Hinweis: Das Dreame-Entwicklungsteam fuhrt laufend OTA-Updates (Over-the-Air-Updates) und War-
tungsmalnahmen an Firmware und App durch. Achten Sie bitte auf Update-Benachrichtigungen oder
aktivieren Sie die Funktion Auto-Updates, um Firmware und App auf dem neuesten Stand zu halten und
weitere Funktionen zu nutzen.

8 Wartung

Um Leistung und Lebensdauer des Roboters zu optimieren, reinigen Sie ihn bitte regelmaBig und tauschen

7.9 Benutzerdefinierte Ladezeit

Sie abgenutzte Teile in den folgenden Intervallen aus:

Teil Austauschintervall

Messer mind. alle 6-8 Wochen

Hinweis: Unter Einstellungen > Verbrauchsmaterialien & Wartung kénnen Sie die verbleibende Nutzungs-
dauer der Messer Uberprifen. Rufen Sie nach dem Austausch eines Verbrauchsmaterials nach entspre-
chender Aufforderung dessen Detailseite auf und tippen Sie auf Ausgetauscht, um den Timer zurlckzu-
setzen.

Hinweis: Wenn Sie bestimmte Bereiche in Inrem Garten fur die regelmaBige Reinigung und Wartung des
Roboters vorgesehen haben, konnen Sie unter Einstellungen > Gehe zu Wartungspunkt > Punkt be-
arbeiten Wartungspunkte auf der Karte festlegen. Sobald die Wartungspunkte festgelegt sind, tippen Sie
einfach auf ,Los’, um den Roboter zu den vorgesehenen Stellen zu schicken.

8.1 Reinigung

Reinigen Sie Ihren Roboter regelmaBig, um zu verhindern, dass sich Grasreste und Schmutz ansammeln
und die Messerscheibe und Antriebsrader verstopfen, was die Mah-, Andock- und Bewegungsleistung
beeintrachtigen kann. Wir empfehlen die Verwendung eines Reinigungssets, das in lokalen Geschaften
oder online erhaltlich ist.

/A Warnung: Schalten Sie den Roboter vor der Reinigung aus und ziehen Sie den Stecker der
Ladestation ab.

Vorsicht: Kontrollieren Sie vor dem Umdrehen des Roboters, dass das LIDAR mit der
LIDAR-Schutzabdeckung geschiitzt ist, um Schaden zu vermeiden.
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¢ Gehause, Fahrwerk und Messerscheibe:
1. Schalten Sie den Roboter aus.

DREAME

3. Stellen Sie den Roboter auf die Seite.

4. Reinigen Sie Gehause, Messerscheibe und Fahrwerk mit einem Schlauch.

A Warnung: Berthren Sie beim Reinigen des Gehauses nicht die Messer. Tragen Sie bei der Reinigung
Handschuhe.

Vorsicht: Verwenden Sie zur Reinigung keinen Hochdruckreiniger. Verwenden Sie zur Reinigung keine
Reinigungsmittel.
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5. Reinigen Sie den LiIDAR-Sensor vorsichtig mit einem fusselfreien Tuch.

* Ladekontakte und Frontkamera:
Wischen Sie die Ladekontakte von Roboter und Ladestation sowie die Frontkamera mit einem sauberen
Tuch ab. Halten Sie Ladekontakte und Frontkamera nach der Reinigung trocken.

e Antriebsrader:
Entfernen Sie Schlamm mit einer Burste von den Radern, um eine gute Haftung zu gewahrleisten.

8.2 Austausch von Komponenten

* Austausch der Messer

Um stets einen scharfen Schnitt zu gewahrleisten, sollten Sie die Messer regelmaBig austauschen. Es
empfiehlt sich, die Messer mind. alle 6-8 Wochen zu ersetzen. Verwenden Sie bitte nur Originalmesser
von Dreame (MBKAT0/MQBAT10).

A Warnung: Schalten Sie den Roboter aus. Tragen Sie zum Austauschen der Messer Schutzhandschuhe.
Hinweis: Tauschen Sie alle drei Messer gleichzeitig aus, um ein gleichmaBiges Schneidsystem zu gewahr-
leisten.

1. Schalten Sie den Roboter aus. 2. Decken Sie das LIDAR mit der zugehorigen
Schutzabdeckung ab.

N/
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3. Stellen Sie den Roboter auf eine weiche 4. Entfernen Sie den Halter, indem Sie die Taste
Unterlage und drehen Sie ihn auf die Seite. unter der Messerscheibe drticken.

5. Entfernen Sie das Messer, indem Sie das 6. Die 3 Klingen und Halter entfernen.
Loch im Messer an der Welle ausrichten.

7. Drucken Sie die Taste unter der Messerschei- 8. Stellen Sie sicher, dass die Messer frei rotie-
be und richten Sie das Loch im Halter an der ren kénnen.
Welle aus, um Halter und Messer zu befestigen.
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9 Akku

Bei langfristiger Lagerung sollten Sie den Roboter alle 6 Monate aufladen, um ihn vor Schéden zu schit-
zen. Akkuschaden, die auf eine Ubermalige Entladung zurtickgehen, fallen nicht unter die beschrankte
Garantie. Laden Sie den Akku nicht bei einer Umgebungstemperatur tiber 45 °C oder unter 6 °C. Fir eine
langfristige Lagerung des Akkus sollte die Temperatur zwischen -10 und 35 °C liegen. Um das Schadens-
risiko zu minimieren, empfiehlt sich fir den Akku eine Lagertemperatur zwischen 0 und 25 °C.

Hinweis: Die Lebensdauer des Roboterakkus héangt von der Nutzungshaufigkeit und den Betriebsstunden
ab. Ein beschédigter oder nicht mehr aufladbarer Akku darf nicht einfach im normalen Hausmdall entsorgt
werden. Beachten Sie bitte die vor Ort geltenden Recyclingvorschriften.

Energiesparender Lademodus:

Wenn der energiesparende Lademodus aktiviert ist, werden nicht mit dem Laden zusammenhangende Funk-
tionen deaktiviert (Display und Netzwerk werden ausgeschaltet).

e Sie aktivieren den energiesparenden Lademodus, indem Sie die Tasten >l und {3 parallel gedriickt halten
und gleichzeitig 5 Mal schnell hintereinander die Taste & driicken. Daraufhin héren Sie die Sprachansage:
Der energiesparende Lademodus ist aktiviert.

e Um den energiesparenden Lademodus zu deaktivieren, starten Sie den Roboter neu oder driicken Sie 5
Mal schnell hintereinander die Taste d) .

10 Winteraufbewahrung

* Roboter

1. Laden Sie den Akku vollstandig auf, bevor Sie den Roboter ausschalten.

2. Reinigen Sie den Roboter grundlich, bevor Sie ihn flr den Winter einlagern.

3. Bringen Sie die LiDAR-Schutzabdeckung an.

4. Lagern Sie den Roboter in einem trockenen Innenraum bei Temperaturen tiber 0 °C.

e Ladestation

Ziehen Sie den Stecker der Ladestation von der Steckdose ab und lagern Sie die Ladestation an einem
trockenen und kihlen Ort, an dem sie vor direkter Sonneneinstrahlung geschutzt ist.

Hinweis: Nach der Winteraufbewahrung stellen Sie die Ladestation wieder auf und setzen Sie den Roboter
zum Aufladen hinein. Wenn Sie die Ladestation an einem anderen Ort wieder aufstellen, aktualisiert der
Roboter automatisch den Standort der Station, sobald er aufgeladen ist und die Station verlasst. Wenn
aufgrund gréBerer Veranderungen in Ihrem Garten Positionierungsfehler auftreten, empfiehlt sich eine er-
neute Kartierung des Gelandes.

11 Transport

Achten Sie bei Langstreckentransporten darauf, dass der Roboter ausgeschaltet ist. Es empfiehlt sich, die
Originalverpackung zu verwenden. Bringen Sie die LiDAR-Schutzabdeckung an.
A Warnung: Schalten Sie den Roboter vor dem Transport aus.

A Warnung: Heben Sie den Roboter am hinteren Griff an und halten Sie dabei die Messerscheibe von
Ihrem Koérper fern.
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12 Fehlersuche

Problem

Ursache

Lésung

Der Roboter ist nicht
mit der App verbunden.

1. Der Roboter befindet sich
auBerhalb der WLAN-Si-
gnalabdeckung oder Blue-
tooth-Reichweite.

2. Der Roboter ist ausge-
schaltet oder wird gerade
neu gestartet.

1. Prifen Sie, ob der Roboter den Einschaltvor-
gang abgeschlossen hat.

2. Prufen Sie, ob der Router ordnungsgemafi
funktioniert.

3. Gehen Sie naher an den Roboter heran, um
eine Bluetooth-Verbindung herzustellen.

Roboter angehoben.

Nicht alle Rader stehen auf
dem Boden.

1. Stellen Sie den Roboter wieder auf flachen
Boden.

2. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und
bestatigen Sie ihn.

3. Der Roboter kann nicht Gber Objekte fahren,
die héher als 5,5 cm sind. Halten Sie den Boden
im Arbeitsbereich des Roboters eben.

Roboter geneigt.

Der Roboter ist starker als
37° geneigt.

1. Stellen Sie den Roboter wieder auf flachen
Boden.

2. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und
bestatigen Sie ihn.

3. Der Roboter kann keine Steigungen Uber

80 % (38°) Uberwinden.

Roboter eingeklemmt.

Der Roboter hat sich festge-
fahren und kann sich nicht
befreien.

1. Entfernen Sie die Hindernisse in der Umgebung
und versuchen Sie es erneut.

2. Bewegen Sie den Roboter manuell an eine
flache und offene Stelle innerhalb der Karte und
starten Sie die Aufgabe erneut. Wenn das Problem
weiterhin auftritt, versuchen Sie es erneut, nach-
dem der Roboter in der Ladestation ist.

3. Uberpriifen Sie, ob Lécher im Boden vorhanden
sind. Flllen Sie die Lécher vor dem Méahen auf,
damit der Roboter sich nicht festfahrt.

4. Prufen Sie, ob das Gras in der Umgebung héher
als 10 cm ist. Sie kdnnen die Hohe zur Vermeidung
von Hindernissen anpassen oder das Gras im Vo-
raus mit einem traditionellen Rasenmaher kirzen,
damit der Roboter sich nicht festfahrt.

5. Wenn der Roboter sich an dieser Stelle haufig
festfahrt, kdnnen Sie eine Sperrzone festlegen.

Stérung an einem Rad
(Vorder-/Hinterrad
links/rechts).

Das Rad dreht sich nicht,
oder es liegt ein Problem
am Radmotor vor.

1. Reinigen Sie die Hinterrader und versuchen
Sie es erneut.

2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten
Sie den Roboter neu.

3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.
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Problem

Ursache

Lésung

Die Messerscheibe
kann sich nicht drehen.

Die Messerscheibe dreht
sich nicht normal, oder es
liegt ein Problem an ihrem
Motor vor.

1. Reinigen Sie die Messerscheibe und versu-
chen Sie es erneut.

2. Prufen Sie, ob das Gras in der Umgebung
hoher als 10 cm ist. Sie kdnnen das Gras vorher
mit einem herkdmmlichen Rasenmaher kurzen,
damit die Messerscheibe nicht durch hohes
Gras blockiert wird.

3. Priifen Sie, ob sich Wasser unter der Mes-
serscheibe befindet. Sollte dies der Fall sein,
bringen Sie den Roboter an einen trockenen Ort
und versuchen Sie es erneut.

4. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten
Sie den Roboter neu.

5. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die Messerscheibe
kann sich nicht nach
oben oder unten be-
wegen.

Die Messerscheibe kann
sich nicht nach oben oder
unten bewegen.

1. Reinigen Sie die Messerscheibe und versu-
chen Sie es erneut.

2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten
Sie den Roboter neu.

3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die Messerscheibe
kann sich nicht zur
Seite bewegen.

Die Messerscheibe kann
sich nicht zur Seite bewe-
gen.

1. Reinigen Sie das Schneidsystem und entfer-
nen Sie Schmutz und Fremdkorper.

2. Wenn der Fehler weiterhin auftritt, kénnen
Sie zunachst die EdgeMaster™-Funktion deakti-
vieren.

3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Fehler an der StoBstan-
ge.

Der Sensor an der vorderen
StoBstange wird permanent
ausgelost.

1. Prufen Sie, ob der Roboter sich festgefahren
hat.

2. Klopfen Sie leicht auf die StoBstange und
kontrollieren Sie, dass sie zurtickfedert.

3. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten
Sie den Roboter neu.

4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Ladefehler.

Der Roboter dockt an die
Ladestation an, aber es liegt
ein Problem mit dem Lade-
strom oder der Ladespan-
nung vor.

1. Prufen Sie, ob die Ladestation richtig an die
Stromversorgung angeschlossen ist.

2. Prifen Sie, ob die Ladekontakte am Roboter
und an der Ladestation sauber sind.

3. Versuchen Sie nach der Uberprifung, den
Roboter erneut an die Ladestation anzudocken.
4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die Akkutemperatur ist
zu hoch.

Die Akkutemperatur betragt
= 60 °C.

1. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen unter 40 °C. Sie kdnnen
warten, bis die Akkutemperatur automatisch
sinkt.

2. Sie kdnnen den Roboter ausschalten und
nach einer Weile wieder einschalten.

3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.
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Problem

Ursache

Lésung

Die Akkutemperatur ist
hoch.

Die Akkutemperatur betragt
=45 °C.

1. Der Ladevorgang kann fehlschlagen, wenn
die Akkutemperatur Gber 45 °C liegt.

2. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen unter 40 °C.

Die Akkutemperatur ist
niedrig.

Die Akkutemperatur betragt
<6°C

1. Der Ladevorgang kann fehlschlagen, wenn
die Akkutemperatur unter 6 °C liegt.

2. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen Uber 6 °C.

LiDAR ist blockiert.

LiDAR ist blockiert (z.
B): Die LIDAR-Schutzabde-
ckung wurde nicht entfernt.

1. Entfernen Sie die LIDAR-Schutzabdeckung
und versuchen Sie es erneut.

2. Wenn das LiDAR oben am Roboter stark ver-
schmutzt ist, reinigen Sie es mit einem fussel-
freien Tuch und versuchen Sie es erneut.

LiDAR-Fehlfunktion.

Das LiDAR ist stark ver-
schmutzt, oder es liegt ein
Sensorfehler vor.

1. Prifen Sie, ob das LIDAR verschmutzt ist.
Reinigen Sie es ggf. und versuchen Sie es dann
erneut.

2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten
Sie den Roboter neu.

3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Das LiDAR ist ver-
schmutzt.

Das LiDAR ist verschmutzt.

Wischen Sie den LiDAR-Sensor oben auf dem
Roboter mit einem sauberen Tuch ab. Halten
Sie das LiIDAR nach der Reinigung trocken.

Die LiDAR-Temperatur
ist hoch.

Die LiDAR-Temperatur ist =
80 °C.

1. Der Roboter versucht automatisch, zur Lade-
station zurtckzukehren, um sich abzukthlen.

2. Verwenden Sie den Roboter bei Umgebungs-
temperaturen unter 40 °C.

3. Stellen Sie den Roboter an einen schatti-
gen, kiihlen und gut beldfteten Ort. Der Alarm
stoppt, wenn die Temperatur wieder im norma-
len Bereich liegt.

4. Der Roboter nimmt den Betrieb automatisch
wieder auf, sobald der Alarm stoppt.

5. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die LiDAR-Temperatur
ist zu hoch.

Die LiDAR-Temperatur ist =
90 °C.

1. Das LiDAR wurde aufgrund hoher Temperatu-
ren abgeschaltet.

2. Verwenden Sie den Roboter bei Umgebungs-
temperaturen unter 40 °C.

3. Stellen Sie den Roboter an einen schatti-
gen, kiihlen und gut beldfteten Ort. Der Alarm
stoppt, wenn die Temperatur wieder im norma-
len Bereich liegt.

4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

77

DREAME




~_ DREAME

Problem

Ursache

Lésung

Der Roboter wird nicht
gefunden.

Die Ortung ist fehlgeschla-
gen.

1. Prfen Sie, ob das LiDAR oben am Roboter
verschmutzt ist. Verschmutzungen beeintrachti-
gen die Ortung.

2. Bewegen Sie den Roboter manuell an eine
freie Stelle im Kartenbereich und versuchen Sie,
die Aufgabe erneut zu starten.

3. Wenn die Ortung weiter nicht funktioniert,
steuern Sie den Roboter Uber die App zurtick
zur Ladestation und starten Sie dann die Mah-
aufgabe.

Sensorfehler.

Sensorfehler.

1. Starten Sie den Roboter neu und versuchen
Sie es erneut.

2. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter befindet
sich in der Sperrzone.

Der Roboter befindet sich in
der Sperrzone.

1. Bewegen Sie den Roboter manuell aus der
Sperrzone und versuchen Sie es erneut.

2. Bewegen Sie den Roboter Uber die App fern-
gesteuert aus der Sperrzone, und versuchen
Sie es erneut.

Der Roboter befindet
sich auBerhalb des
Kartenbereichs.

Der Roboter befindet sich
auBerhalb des Kartenbe-
reichs.

1. Bewegen Sie den Roboter manuell zurtick in
den Kartenbereich und versuchen Sie es erneut.
2. Steuern Sie den Roboter Uber die App zurtick
in den Kartenbereich, und versuchen Sie es er-
neut.

Notstopp aktiviert.

Die Stopptaste am Roboter
wurde gedrickt.

Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und
bestatigen Sie ihn.

Niedriger Akkustand.
Der Roboter wird bald
abgeschaltet.

Der Akkustand betragt <
10 %.

Docken Sie den Roboter zum Aufladen an die
Ladestation an.

Der Roboter hat den
Kartenbereich verlas-
sen. Diebstahlrisiko.

Der Roboter hat den Karten-
bereich verlassen.

1. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und
bestatigen Sie ihn.

2. Sie kénnen den Alarm bei Verlassen der Karte
in den Einstellungen der App deaktivieren.

Die Ruckkehr zur Lade-
station ist fehlgeschla-
gen.

Der Roboter findet bei Ruck-
kehr zur Ladestation sein
Ziel nicht.

1. Prtfen Sie, ob der Roboter durch Hindernisse
blockiert wird. Entfernen Sie die Hindernisse und
versuchen Sie es erneut.

2. Navigieren Sie den Roboter per Fernbedienung
Uber die App zurtick zur Ladestation.

Andocken an der Lade-
station fehlgeschlagen.

Der Roboter findet die
Ladestation, kann aber nicht
andocken.

1. Prifen Sie, ob die Reflektorfolien der Station
verschmutzt oder blockiert sind.

2. Prifen Sie, ob sich Hindernisse vor der Sta-
tion befinden.

3. Priifen Sie, ob die Station verschoben wurde.
4. Uberprifen Sie, ob die Basisplatte mit dickem
Schlamm bedeckt ist.

5. Uberprifen Sie, ob die Station auf einer Nei-
gung steht.

6. Uberprufen Sie, ob die Station mit Strom ver-
sorgt wird.

7. Helfen Sie dem Roboter manuell oder per
Fernbedienung, an der Ladestation anzudocken.
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Problem

Ursache

Lésung

Positionierung fehlge-
schlagen.

Die Positionierung schlagt
fehl, wenn der Roboter ver-
sucht, eine Mahaufgabe zu
starten.

1. Das LiDAR kann blockiert sein. Bewegen Sie
den Roboter manuell an eine flache und offene
Stelle im Kartenbereich und starten Sie die Auf-
gabe erneut.

2. Wenn der Fehler weiterhin auftritt, versuchen
Sie es erneut, nachdem der Roboter an der
Ladestation angedockt hat.

Nicht ausreichend Platz
zum Drehen vor der
Station.

Nicht ausreichend Platz zum
Drehen vor der Station.

1. Wenn die Station am Rand oder innerhalb des
Kartenbereichs platziert ist, stellen Sie sicher,
dass zwischen dem vorderen Bereich der Basis-
platte der Station und der Kartenbegrenzung
ein Freiraum von mindestens 1 m besteht;
andernfalls kann der Roboter maglicherweise
nicht wenden.

2. Versetzen Sie die Station oder dndern Sie die
Karte in der Kartenbearbeitung.

Pfad blockiert.

Pfad blockiert.

1. Uberpriifen Sie, ob im Pfad eine Sperrzone fest-
gelegt ist.

2. Prufen Sie, ob der Roboter durch Hindernisse
blockiert wird.

3. Wenn der Roboter immer noch nicht passieren
kann, [6schen Sie den Pfad in der Kartenbearbei-
tung und legen Sie einen neuen fest.

Die Frontkamera ist ver-
schmutzt.

Die Frontkamera ist ver-
schmutzt.

Wischen Sie die Frontkamera mit einem saube-
ren Tuch ab.

Es liegt ein Problem mit
der Frontkamera vor.

Es liegt ein Problem mit der
Frontkamera vor.

1. Wischen Sie die Frontkamera mit einem
sauberen Tuch ab.

2. Versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Frontkamera blockiert.

Frontkamera blockiert.

Wischen Sie die Frontkamera mit einem saube-
ren Tuch ab.

Wahrend der automa-
tischen Kartierung tritt
ein Fehler zur Erken-
nung der Begrenzung
auf.

Wéhrend der automatischen
Kartierung tritt ein Fehler zur
Erkennung der Begrenzung
auf.

1. Stellen Sie sicher, dass die Lichtverhaltnisse
geeignet sind (weder zu hell noch zu dunkel).

2. Kontrollieren Sie, dass das Wetter klar ist (kein
Nebel oder Regen).

3. Kontrollieren Sie, dass die Frontkamera
sauber und nicht blockiert ist.

4. Kontrollieren Sie, dass der Untergrund eben
ist — Unebenheiten kénnen die Erkennung be-
eintrachtigen.

5. Wenn die Erkennung der Begrenzung weiter-
hin fehlschlégt, wechseln Sie in den Fernbedie-
nungsmodus, um die Kartierung durchzuftihren.

Ungewohnliche Vibra-
tionen.

Ungewohnliche Vibrationen.

1. Prufen Sie die Messerscheibe auf Schaden.
Wenn ein Schaden vorliegt, ersetzen Sie die
Scheibe.

2. Wenn die Scheibe unbeschadigt ist, wenden
Sie sich an den Kundendienst.
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13 Spezifikationen

A3 3500
Produktbezeichnung Dreame Mahroboter A3 AWD Pro
Marke Dreame
Basisdaten Modell MXXA9300
Abmessungen 740 x 532 x 325 mm
Gewicht (einschlieBlich Akku) 239 kg
Empfohlene Arbeitsfléache 3500 m?
Standard: 2500 m?/24hrs
Méheffizienz (EGMF-Standard) Effizient: 3500 m?/24hrs
) Schnell: 5000 m?/24hrs
Méhbetrieb
Mahhshe 3-10 cm (in Schritten & 5 mm)
Mahbreite =240 cm
Ladedauer @ 85 min
Schallleistungspegel LWA 65 dB(A)
. X Unsicherheit Schallleistungspegel
Gerauschemis- | KwA 3 dB(A)
sion
Schalldruckpegel LpA 54 dB(A)
Unsicherheit Schalldruck KpA 3 dB(A)
) 0-50°C
Betriebstemperatur Empfehlung: 10-35 °C
: ) -10-35°C
Betriebsbedin- Temperatur bei Langzeitlagerung Empfehlung: 0-25 °C
gungen Roboter: IPX6
IP-Schutzart Ladestation: IPX4
Netzteil: P67
Maximale Neigung der Mahflache 80%
Bluetooth-Frequenzbereich 24-2,4835 GHz
80211b: 16£2dBm(@11Mbps)
) 802.11g: 14+2dBm(@54Mbps)
Max. Funkleistung 802.1n: 13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Verbindung WLAN WLAN 2,4 GHz
(2400-2483.5M)
It LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
Link-Dienst LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A3 3500

Fahrgeschwindigkeit bei
Fernbedienung

0,45-0,8 m/s

Standard: 0,35 m/s

Antriebsmotor Ejgggﬁschwmdlgkelt beim Effizient: 0.6 m/s
Schnell: 0,8 m/s
Motortyp Nabenmotor
Mahmotor Drehzahl 2800/min
Akkumodell MBPA30
Akkutyp Lithium-Akku
Akku (Roboter)
Nennkapazitat 7500 mAh
Nennspannung Max. 36 V
Modell Ladestation MPAA30

Eingangsspannung 100-240 V Wechselspannung
Netzteil

Ausgangsspannung 42 Vv

Ausgangsstrom 5A

Modell Ladestation MCA20

Eingangsspannung 42 Vv
Ladestation Ausgangsspannung 2V

Eingangsstrom 5A

Ausgangsstrom 5A
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Stan- Band Uplink | Downlink | Max. HF-Sen- GNSS Frequenz-
dards (MHz2) (MHz2) deleistung bereich
1 1920-1980 | 210 - 2170 23+2
3 1710-1785 | 1805-1880 23+2
7 2500-2570 | 2620-2690 23+2
8 880-915 925-960 23+2
LTE 20 832-862 791-821 232
28 703-748 758-803 23+2
GPS/GLO-
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 NASS/BDS/ | 1559-1592
Galileo/ MHz
QZSS
40 | 2300-2400 | 2300-2400 23+2
41 24962690 | 2496-2690 232
3 1710 -1785 | 1805 - 1880 302
GSM
8 880-915 | 925-960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
WCDMA
8 880 -915 925 - 960 23+2

[2] Die Ladezeit gilt ab dem Zeitpunkt, an dem der Roboter bei niedrigem Akkustand automatisch zur La-

destation zurtckkehrt.

[3] Abgedeckte Lander/Regionen: Albanien, Andorra, Osterreich, Belgien, Bosnien und Herzegowina,

Bulgarien, Zypern, Tschechische Republik, Danemark, Estland, Finnland, Frankreich, Deutschland, Grie-
chenland, Guernsey, Ungarn, Island, Irland, Italien, Kosovo, Lettland, Liechtenstein, Litauen, Luxemburg,
Mazedonien, Malta, Moldawien, Monaco, Montenegro, Niederlande, Norwegen, Polen, Portugal, Rumanien,

Serbien, Slowakei, Slowenien, Spanien, Schweden, Schweiz, Vereinigtes Konigreich, Ukraine.

Hinweis: Die technischen Daten kénnen sich &ndern, da wir unser Produkt standig verbessern. Aktuelle
Informationen finden Sie auf unserer Website unter https://global.dreametech.com.
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