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• Stellen Sie die Ladestation nicht in Bereichen auf, in denen Personen darüber stolpern könnten.
• Stellen Sie die Ladestation nicht in Bereichen auf, in denen sich stehendes Wasser bilden könnte.
• Installieren Sie die Ladestation einschließlich Zubehör nicht in einem Umkreis von 60 cm von brennbaren 
Materialien. Eine Fehlfunktion oder Überhitzung von Ladestation und Netzteil kann eine Brandgefahr darstel-
len.

1.2 Sicherheitshinweise zur Installation

• Halten Sie Hände und Füße von den rotierenden Messern fern. Achten Sie darauf, mit den Händen oder 
Füßen nicht unter das Gerät oder in seine Nähe zu gelangen, wenn dieses eingeschaltet ist.
• Heben Sie das Gerät nicht an und bewegen Sie es nicht, wenn es eingeschaltet ist.
• Aktivieren Sie den Parkmodus oder schalten Sie das Gerät AUS, wenn sich Personen (insbesondere Kinder) 
oder Tiere im Arbeitsbereich aufhalten.
• Stellen Sie sicher, dass sich keine Gegenstände wie Steine, Äste, Werkzeuge oder Spielzeug auf dem Rasen 
befinden. Anderenfalls können die Messer mit einem solchen Gegenstand in Berührung kommen und Scha-
den nehmen.
• Legen Sie keine Gegenstände auf dem Gerät oder der Ladestation ab.
• Verwenden Sie das Gerät nicht, wenn die Stopptaste nicht funktioniert.
• Vermeiden Sie, dass Menschen oder Tiere mit dem Gerät zusammenstoßen. Wenn ein Mensch oder ein 
Tier in die Nähe des Geräts kommt, halten Sie es sofort an.
• Schalten Sie das Gerät immer AUS, wenn Sie es nicht benutzen.
• Verwenden Sie das Gerät nicht gleichzeitig mit Versenkregnern. Stellen Sie mit einem Zeitplan sicher, dass 
Gerät und Versenkregner nicht gleichzeitig in Betrieb sind.
• Verlegen Sie eine Zuleitung nicht an Stellen, an denen Versenkregner installiert sind.
• Betreiben Sie das Gerät nicht, wenn sich im Arbeitsbereich stehendes Wasser ansammeln kann, z. B. bei 
starkem Regen oder Pfützenbildung.

1.3 Sicherheitshinweise zum Betrieb

• Schalten Sie das Gerät AUS, bevor Sie Wartungsarbeiten durchführen.
• Stellen Sie das Gerät nach dem Abspülen richtig herum auf den Boden (nicht auf dem Kopf).
• Drehen Sie das Gerät nicht um, um das Gehäuse zu reinigen. Wenn Sie es zur Reinigung umgedreht ha-
ben, stellen Sie es anschließend wieder richtig herum auf. Diese Vorsichtsmaßnahme verhindert, dass Wasser 
in den Motor eindringt und den ordnungsgemäßen Betrieb beeinträchtigt.
• Ziehen Sie den Stecker von der Ladestation ab oder betätigen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie diese 
reinigen oder warten.
• Reinigen Sie das Gerät nicht mit einem Hochdruckreiniger oder lösungsmittelhaltigen Reinigern.

1.4 Sicherheitshinweise zur Wartung

Lithium-Ionen-Akkus können explodieren oder einen Brand verursachen, wenn sie zerlegt oder kurzgeschlos-
sen bzw. Wasser, Feuer oder Hitze ausgesetzt werden. Diese sind stets mit Vorsicht handzuhaben – zerlegen 
und öffnen Sie den Akku nicht und vermeiden Sie jede Form einer elektrischen/mechanischen Manipulation. 
Bewahren Sie Akkus so auf, dass sie vor direkter Sonneneinstrahlung geschützt sind.
1. Verwenden Sie nur die Ladestation und das Netzteil des Herstellers. Wenn ein ungeeignetes Ladegerät 
oder Netzteil verwendet wird, kann es zu Stromschlägen und / oder Überhitzung kommen.

1.5 Sicherheitshinweise zum Akku
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WARNUNG -
Lesen Sie die Bedienungsanleitung, bevor Sie das Gerät in Betrieb 
nehmen.

WARNUNG -
Halten Sie während des Betriebs sicheren Abstand vom Gerät.

WARNUNG -
Betätigen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie am Gerät arbeiten oder 
es anheben.

WARNUNG -
Fahren Sie nicht auf dem Gerät.
Berühren Sie keinesfalls rotierende Messer.

WARNUNG -
Dieses Gerät darf nicht im normalen Hausmüll entsorgt werden. Stel-
len Sie sicher, dass das Gerät gemäß den vor Ort geltenden gesetz-
lichen Vorschriften recycelt wird.
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Dieses Produkt entspricht den geltenden EU-Richtlinien.

Klasse Ⅲ

Lesen Sie vor dem Aufladen die Anleitung.

Gleichstrom

Klasse Ⅱ
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Name Beschreibung

LiDAR

Erfasst Informationen zur Umgebung und dient der Positionierung des Roboters, der 
Hindernisvermeidung sowie der Erkennung von Wasser und Schmutz.
Erfassungsbereich (bei 100 klx): 40 m bei einem Reflexionsgrad von 10 %, 70 m bei 
einem Reflexionsgrad von 80 %
Sichtfeld: 360° (horizontal) × 59° (vertikal)

Frontkamera
Erkennt Hindernisse, Rasengrenzen und Personen. 
Bildwinkel: 89° (horizontal), 58° (vertikal) und 97° (diagonal)
Auflösung: 2 MP

GPS Der Mähroboter verfügt über eine integrierte GPS-Funktion. Über die App können Sie 
den Standort des Mähroboters in Google Maps in Echtzeit verfolgen.
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Leuchtfarbe der 
LED-Anzeige Bedeutung

Blinkt/leuchtet rot

1. Es liegt ein Problem mit der Ladestation vor (z. B. bezüglich Lade-
strom oder Spannung).

2. Der Roboter ist mit der Ladestation verbunden, aber der Ladevor-
gang verläuft nicht normal (z. B. Kurzschluss der Ladekontakte).

Leuchtet blau An der Ladestation liegt Spannung an. 
Der Roboter wird nicht an der Ladestation aufgeladen.

Blinkt grün Der Roboter wird an der Ladestation aufgeladen.

Leuchtet grün Der Roboter befindet sich voll geladen an der Station oder außer-
halb der Ladezeiten.

5

4
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Icon Status

Ladestand (zeigt den aktuellen Akkustand an).

Aufladung (der Roboter ist richtig mit der Ladestation verbunden).

Bluetooth (Der Roboter ist über Bluetooth mit der App verbunden).

WLAN (der Roboter ist über ein WLAN-Netzwerk mit der App verbunden).

Link-Dienst (der Link-Dienst ist aktiviert).

Zeitplan (eine Aufgabe ist für heute geplant, wurde aber noch nicht begonnen).

Taste Funktion

Ein/Aus Halten Sie die Taste  2 Sekunden lang gedrückt, um den Mähroboter ein- oder 
auszuschalten. Stellen Sie sicher, dass er sich außerhalb der Ladestation befindet.

Starten 
Um das Gesamtflächen-Mähen zu starten oder unterbrochene Mähaufgaben fortzu-
setzen, drücken Sie die Taste  und schließen Sie dann innerhalb von 5 Sekunden die 
Abdeckung. Wenn Sie die Abdeckung nicht innerhalb von 5 Sekunden schließen, wird 
der Vorgang abgebrochen.

Home 
Drücken Sie die Taste  und schließen Sie innerhalb von 5 Sekunden die Abde-
ckung, um den Roboter zum Aufladen zurück zur Ladestation zu schicken. Wenn 
Sie die Abdeckung nicht innerhalb von 5 Sekunden schließen, wird der Vorgang 
abgebrochen.

Zurück Drücken Sie die Taste , um im Menü eine Ebene nach oben zu navigieren.
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Drehschalter

Drücken Sie den Drehschalter, um eine Menüauswahl zu bestätigen.
Halten Sie den Drehschalter 3 Sekunden lang gedrückt, um den Bluetooth-Kopplungs-
modus zu aktivieren.
Drehen Sie den Drehschalter nach rechts, um durch das Menü zu navigieren.

Starten + Zu-
rück

Halten Sie die Tasten  und  gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrückt, um den Robo-
ter auf die Werkseinstellungen zurückzusetzen. Der PIN-Code wird nicht gelöscht.

Home + Zurück
Halten Sie die Tasten  und  gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrückt, um in den 
Einstellungen die Seite Über aufzurufen. Die Über-Seite wird nach 5 Sekunden ausge-
blendet.

Drehschalter + 
Zurück

Halten Sie den Drehschalter und die Taste  gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrückt, 
um den PIN-Code auf die Werkseinstellungen zurückzusetzen.

Stopp
Drücken Sie die Stopptaste, um die obere Abdeckung zu öffnen und den Mähroboter 
anzuhalten. Um den Betrieb fortzusetzen, muss am Bedienfeld der PIN-Code eingege-
ben werden.
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2s

Farbe Bedeutung

Leuchtet rot

1. Der Roboter ist im Standby-Modus.

2. Der Roboter führt eine Aufgabe aus oder wurde angehalten.

3. Der Akku ist vollständig geladen (die Anzeige ist schwächer als im 
vollständig geladenen Zustand).

4. Der Roboter ist an die Ladestation angedockt und wird aufgela-
den.

Rotiert Der Roboter ist an die Ladestation angedockt.

Pulsiert rot

1. Der Roboter befindet sich auf Patrouille.

2. In der App kann das Echtzeit-Video der Frontkamera angezeigt 
werden.

3. Der Roboter bewegt sich auf den vorgesehenen Standort zu.

Rot blinkend Der Roboter hat während der Aufgabe eine Störung festgestellt.

Wellenförmig (Mitte – außen) Der Roboter wird eingeschaltet.

2

1
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≤36%(20°)
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＞5.5cm

＞10cm
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＞5.5cm
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Add map
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Teil Austauschintervall
Messer mind. alle 6–8 Wochen
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Problem Ursache Lösung

Der Roboter ist nicht 
mit der App verbunden.

1. Der Roboter befindet sich 
außerhalb der WLAN-Si-
gnalabdeckung oder Blue-
tooth-Reichweite.
2. Der Roboter ist ausge-
schaltet oder wird gerade 
neu gestartet.

1. Prüfen Sie, ob der Roboter den Einschaltvor-
gang abgeschlossen hat.
2. Prüfen Sie, ob der Router ordnungsgemäß 
funktioniert.
3. Gehen Sie näher an den Roboter heran, um 
eine Bluetooth-Verbindung herzustellen.

Roboter angehoben. Nicht alle Räder stehen auf 
dem Boden.

1. Stellen Sie den Roboter wieder auf flachen 
Boden.
2. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und 
bestätigen Sie ihn.
3. Der Roboter kann nicht über Objekte fahren, 
die höher als 5,5 cm sind. Halten Sie den Boden 
im Arbeitsbereich des Roboters eben.

Roboter geneigt. Der Roboter ist stärker als 
37° geneigt. 

1. Stellen Sie den Roboter wieder auf flachen 
Boden.
2. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und 
bestätigen Sie ihn.
3. Der Roboter kann keine Steigungen über 
80 % (38°) überwinden.

Roboter eingeklemmt.
Der Roboter hat sich festge-
fahren und kann sich nicht 
befreien.

1. Entfernen Sie die Hindernisse in der Umgebung 
und versuchen Sie es erneut.
2. Bewegen Sie den Roboter manuell an eine 
flache und offene Stelle innerhalb der Karte und 
starten Sie die Aufgabe erneut. Wenn das Problem 
weiterhin auftritt, versuchen Sie es erneut, nach-
dem der Roboter in der Ladestation ist.
3. Überprüfen Sie, ob Löcher im Boden vorhanden 
sind. Füllen Sie die Löcher vor dem Mähen auf, 
damit der Roboter sich nicht festfährt.
4. Prüfen Sie, ob das Gras in der Umgebung höher 
als 10 cm ist. Sie können die Höhe zur Vermeidung 
von Hindernissen anpassen oder das Gras im Vo-
raus mit einem traditionellen Rasenmäher kürzen, 
damit der Roboter sich nicht festfährt.
5. Wenn der Roboter sich an dieser Stelle häufig 
festfährt, können Sie eine Sperrzone festlegen.

Störung an einem Rad 
(Vorder-/Hinterrad 
links/rechts).

Das Rad dreht sich nicht, 
oder es liegt ein Problem 
am Radmotor vor.

1. Reinigen Sie die Hinterräder und versuchen 
Sie es erneut.
2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten 
Sie den Roboter neu.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.
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Problem Ursache Lösung

Die Messerscheibe 
kann sich nicht drehen.

Die Messerscheibe dreht 
sich nicht normal, oder es 
liegt ein Problem an ihrem 
Motor vor.

1. Reinigen Sie die Messerscheibe und versu-
chen Sie es erneut.
2. Prüfen Sie, ob das Gras in der Umgebung 
höher als 10 cm ist. Sie können das Gras vorher 
mit einem herkömmlichen Rasenmäher kürzen, 
damit die Messerscheibe nicht durch hohes 
Gras blockiert wird.
3. Prüfen Sie, ob sich Wasser unter der Mes-
serscheibe befindet. Sollte dies der Fall sein, 
bringen Sie den Roboter an einen trockenen Ort 
und versuchen Sie es erneut.
4. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten 
Sie den Roboter neu.
5. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Die Messerscheibe 
kann sich nicht nach 
oben oder unten be-
wegen.

Die Messerscheibe kann 
sich nicht nach oben oder 
unten bewegen.

1. Reinigen Sie die Messerscheibe und versu-
chen Sie es erneut.
2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten 
Sie den Roboter neu.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Die Messerscheibe 
kann sich nicht zur 
Seite bewegen.

Die Messerscheibe kann 
sich nicht zur Seite bewe-
gen.

1. Reinigen Sie das Schneidsystem und entfer-
nen Sie Schmutz und Fremdkörper.
2. Wenn der Fehler weiterhin auftritt, können 
Sie zunächst die EdgeMaster™-Funktion deakti-
vieren.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Fehler an der Stoßstan-
ge.

Der Sensor an der vorderen 
Stoßstange wird permanent 
ausgelöst.

1. Prüfen Sie, ob der Roboter sich festgefahren 
hat.
2. Klopfen Sie leicht auf die Stoßstange und 
kontrollieren Sie, dass sie zurückfedert.
3. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten 
Sie den Roboter neu.
4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Ladefehler.

Der Roboter dockt an die 
Ladestation an, aber es liegt 
ein Problem mit dem Lade-
strom oder der Ladespan-
nung vor.

1. Prüfen Sie, ob die Ladestation richtig an die 
Stromversorgung angeschlossen ist.
2. Prüfen Sie, ob die Ladekontakte am Roboter 
und an der Ladestation sauber sind.
3. Versuchen Sie nach der Überprüfung, den 
Roboter erneut an die Ladestation anzudocken.
4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Die Akkutemperatur ist 
zu hoch.

Die Akkutemperatur beträgt 
≥ 60 °C.

1. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen unter 40 °C. Sie können 
warten, bis die Akkutemperatur automatisch 
sinkt.
2. Sie können den Roboter ausschalten und 
nach einer Weile wieder einschalten.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.
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Problem Ursache Lösung

Die Akkutemperatur ist 
hoch.

Die Akkutemperatur beträgt 
≥ 45 °C.

1. Der Ladevorgang kann fehlschlagen, wenn 
die Akkutemperatur über 45 °C liegt.
2. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen unter 40 °C.

Die Akkutemperatur ist 
niedrig.

Die Akkutemperatur beträgt 
≤ 6 °C.

1. Der Ladevorgang kann fehlschlagen, wenn 
die Akkutemperatur unter 6 °C liegt.
2. Verwenden Sie den Roboter nur bei Umge-
bungstemperaturen über 6 °C.

LiDAR ist blockiert.
LiDAR ist blockiert (z.  
B): Die LiDAR-Schutzabde-
ckung wurde nicht entfernt.

1. Entfernen Sie die LiDAR-Schutzabdeckung 
und versuchen Sie es erneut.
2. Wenn das LiDAR oben am Roboter stark ver-
schmutzt ist, reinigen Sie es mit einem fussel-
freien Tuch und versuchen Sie es erneut.

LiDAR-Fehlfunktion.
Das LiDAR ist stark ver-
schmutzt, oder es liegt ein 
Sensorfehler vor.

1. Prüfen Sie, ob das LiDAR verschmutzt ist. 
Reinigen Sie es ggf. und versuchen Sie es dann 
erneut.
2. Wenn dieser Fehler weiterhin auftritt, starten 
Sie den Roboter neu.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Das LiDAR ist ver-
schmutzt. Das LiDAR ist verschmutzt.

Wischen Sie den LiDAR-Sensor oben auf dem 
Roboter mit einem sauberen Tuch ab. Halten 
Sie das LiDAR nach der Reinigung trocken.

Die LiDAR-Temperatur 
ist hoch.

Die LiDAR-Temperatur ist ≥ 
80 °C.

1. Der Roboter versucht automatisch, zur Lade-
station zurückzukehren, um sich abzukühlen.
2. Verwenden Sie den Roboter bei Umgebungs-
temperaturen unter 40 °C.
3. Stellen Sie den Roboter an einen schatti-
gen, kühlen und gut belüfteten Ort. Der Alarm 
stoppt, wenn die Temperatur wieder im norma-
len Bereich liegt.
4. Der Roboter nimmt den Betrieb automatisch 
wieder auf, sobald der Alarm stoppt.
5. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Die LiDAR-Temperatur 
ist zu hoch.

Die LiDAR-Temperatur ist ≥ 
90 °C.

1. Das LiDAR wurde aufgrund hoher Temperatu-
ren abgeschaltet.
2. Verwenden Sie den Roboter bei Umgebungs-
temperaturen unter 40 °C.
3. Stellen Sie den Roboter an einen schatti-
gen, kühlen und gut belüfteten Ort. Der Alarm 
stoppt, wenn die Temperatur wieder im norma-
len Bereich liegt.
4. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.
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Problem Ursache Lösung

Der Roboter wird nicht 
gefunden.

Die Ortung ist fehlgeschla-
gen.

1. Prüfen Sie, ob das LiDAR oben am Roboter 
verschmutzt ist. Verschmutzungen beeinträchti-
gen die Ortung.
2. Bewegen Sie den Roboter manuell an eine 
freie Stelle im Kartenbereich und versuchen Sie, 
die Aufgabe erneut zu starten.
3. Wenn die Ortung weiter nicht funktioniert, 
steuern Sie den Roboter über die App zurück 
zur Ladestation und starten Sie dann die Mäh-
aufgabe.

Sensorfehler. Sensorfehler.

1. Starten Sie den Roboter neu und versuchen 
Sie es erneut.
2. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter befindet 
sich in der Sperrzone.

Der Roboter befindet sich in 
der Sperrzone.

1. Bewegen Sie den Roboter manuell aus der 
Sperrzone und versuchen Sie es erneut.
2. Bewegen Sie den Roboter über die App fern-
gesteuert aus der Sperrzone, und versuchen 
Sie es erneut.

Der Roboter befindet 
sich außerhalb des 
Kartenbereichs.

Der Roboter befindet sich 
außerhalb des Kartenbe-
reichs.

1. Bewegen Sie den Roboter manuell zurück in 
den Kartenbereich und versuchen Sie es erneut.
2. Steuern Sie den Roboter über die App zurück 
in den Kartenbereich, und versuchen Sie es er-
neut.

Notstopp aktiviert. Die Stopptaste am Roboter 
wurde gedrückt.

Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und 
bestätigen Sie ihn.

Niedriger Akkustand. 
Der Roboter wird bald 
abgeschaltet.

Der Akkustand beträgt ≤ 
10 %.

Docken Sie den Roboter zum Aufladen an die 
Ladestation an.

Der Roboter hat den 
Kartenbereich verlas-
sen. Diebstahlrisiko.

Der Roboter hat den Karten-
bereich verlassen.

1. Geben Sie den PIN-Code am Roboter ein und 
bestätigen Sie ihn.
2. Sie können den Alarm bei Verlassen der Karte 
in den Einstellungen der App deaktivieren.

Die Rückkehr zur Lade-
station ist fehlgeschla-
gen.

Der Roboter findet bei Rück-
kehr zur Ladestation sein 
Ziel nicht.

1. Prüfen Sie, ob der Roboter durch Hindernisse 
blockiert wird. Entfernen Sie die Hindernisse und 
versuchen Sie es erneut.
2. Navigieren Sie den Roboter per Fernbedienung 
über die App zurück zur Ladestation.

Andocken an der Lade-
station fehlgeschlagen.

Der Roboter findet die 
Ladestation, kann aber nicht 
andocken.

1. Prüfen Sie, ob die Reflektorfolien der Station 
verschmutzt oder blockiert sind.
2. Prüfen Sie, ob sich Hindernisse vor der Sta-
tion befinden.
3. Prüfen Sie, ob die Station verschoben wurde.
4. Überprüfen Sie, ob die Basisplatte mit dickem 
Schlamm bedeckt ist.
5. Überprüfen Sie, ob die Station auf einer Nei-
gung steht.
6. Überprüfen Sie, ob die Station mit Strom ver-
sorgt wird.
7. Helfen Sie dem Roboter manuell oder per 
Fernbedienung, an der Ladestation anzudocken.
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Problem Ursache Lösung

Positionierung fehlge-
schlagen.

Die Positionierung schlägt 
fehl, wenn der Roboter ver-
sucht, eine Mähaufgabe zu 
starten.

1. Das LiDAR kann blockiert sein. Bewegen Sie 
den Roboter manuell an eine flache und offene 
Stelle im Kartenbereich und starten Sie die Auf-
gabe erneut.
2. Wenn der Fehler weiterhin auftritt, versuchen 
Sie es erneut, nachdem der Roboter an der 
Ladestation angedockt hat.

Nicht ausreichend Platz 
zum Drehen vor der 
Station.

Nicht ausreichend Platz zum 
Drehen vor der Station.

1. Wenn die Station am Rand oder innerhalb des 
Kartenbereichs platziert ist, stellen Sie sicher, 
dass zwischen dem vorderen Bereich der Basis-
platte der Station und der Kartenbegrenzung 
ein Freiraum von mindestens 1 m besteht; 
andernfalls kann der Roboter möglicherweise 
nicht wenden.
2. Versetzen Sie die Station oder ändern Sie die 
Karte in der Kartenbearbeitung.

Pfad blockiert. Pfad blockiert.

1. Überprüfen Sie, ob im Pfad eine Sperrzone fest-
gelegt ist.
2. Prüfen Sie, ob der Roboter durch Hindernisse 
blockiert wird. 
3. Wenn der Roboter immer noch nicht passieren 
kann, löschen Sie den Pfad in der Kartenbearbei-
tung und legen Sie einen neuen fest.

Die Frontkamera ist ver-
schmutzt.

Die Frontkamera ist ver-
schmutzt.

Wischen Sie die Frontkamera mit einem saube-
ren Tuch ab.

Es liegt ein Problem mit 
der Frontkamera vor.

Es liegt ein Problem mit der 
Frontkamera vor.

1. Wischen Sie die Frontkamera mit einem 
sauberen Tuch ab.
2. Versuchen Sie, den Roboter neu zu starten.
3. Besteht das Problem weiterhin, wenden Sie 
sich bitte an den Kundendienst.

Frontkamera blockiert. Frontkamera blockiert. Wischen Sie die Frontkamera mit einem saube-
ren Tuch ab.

Während der automa-
tischen Kartierung tritt 
ein Fehler zur Erken-
nung der Begrenzung 
auf.   

Während der automatischen 
Kartierung tritt ein Fehler zur 
Erkennung der Begrenzung 
auf.

1. Stellen Sie sicher, dass die Lichtverhältnisse 
geeignet sind (weder zu hell noch zu dunkel). 
2. Kontrollieren Sie, dass das Wetter klar ist (kein 
Nebel oder Regen). 
3. Kontrollieren Sie, dass die Frontkamera 
sauber und nicht blockiert ist. 
4. Kontrollieren Sie, dass der Untergrund eben 
ist – Unebenheiten können die Erkennung be-
einträchtigen. 
5. Wenn die Erkennung der Begrenzung weiter-
hin fehlschlägt, wechseln Sie in den Fernbedie-
nungsmodus, um die Kartierung durchzuführen.

Ungewöhnliche Vibra-
tionen. Ungewöhnliche Vibrationen.

1. Prüfen Sie die Messerscheibe auf Schäden. 
Wenn ein Schaden vorliegt, ersetzen Sie die 
Scheibe.
2. Wenn die Scheibe unbeschädigt ist, wenden 
Sie sich an den Kundendienst.
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A3 3500

Basisdaten

Produktbezeichnung Dreame Mähroboter A3 AWD Pro

Marke Dreame

Modell MXXA9300

Abmessungen 740 × 532 × 325 mm

Gewicht (einschließlich Akku) 23,9 kg

Mähbetrieb

Empfohlene Arbeitsfläche 3500 m²

Mäheffizienz (EGMF-Standard)
Standard: 2500 m²/24hrs 
Effizient: 3500 m²/24hrs 
Schnell: 5000 m²/24hrs

Mähhöhe 3–10 cm (in Schritten à 5 mm)

Mähbreite ≥ 40 cm

Ladedauer [2] 85 min

Geräuschemis-
sion

Schallleistungspegel LWA 65 dB(A)

Unsicherheit Schallleistungspegel 
KWA 3 dB(A)

Schalldruckpegel LpA 54 dB(A)

Unsicherheit Schalldruck KpA 3 dB(A)

Betriebsbedin-
gungen

Betriebstemperatur 0–50 °C 
Empfehlung: 10–35 °C

Temperatur bei Langzeitlagerung -10–35 °C
Empfehlung: 0–25 °C

IP-Schutzart
Roboter: IPX6 

Ladestation: IPX4
Netzteil: IP67

Maximale Neigung der Mähfläche 80%

Verbindung

Bluetooth-Frequenzbereich 2,4–2,4835 GHz

Max. Funkleistung

802.11b: 16±2dBm(@11Mbps) 
802.11g: 14±2dBm(@54Mbps) 

802.11n: 13±2dBm(@HT20,HT40) 
Bluetooth: 7,49 dBm

WLAN WLAN 2,4 GHz
(2400–2483.5M)

Link-Dienst[3] LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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Antriebsmotor

Fahrgeschwindigkeit bei 
Fernbedienung 0,45–0,8 m/s

Fahrgeschwindigkeit beim 
Mähen

Standard: 0,35 m/s  
Effizient: 0,6 m/s  
Schnell: 0,8 m/s

Motortyp Nabenmotor

Mähmotor Drehzahl 2800/min

Akku (Roboter)

Akkumodell MBPA30

Akkutyp Lithium-Akku

Nennkapazität 7500 mAh

Nennspannung Max. 36 V

Netzteil

Modell Ladestation MPAA30

Eingangsspannung 100–240 V Wechselspannung

Ausgangsspannung 42  V

Ausgangsstrom 5 A

Ladestation

Modell Ladestation MCA20

Eingangsspannung 42  V

Ausgangsspannung 42  V

Eingangsstrom 5 A

Ausgangsstrom 5 A
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Stan-
dards Band Uplink 

(MHz) 
Downlink 

(MHz) 
Max. HF-Sen-

deleistung GNSS Frequenz-
bereich

LTE

1 1920 - 1980 2110 - 2170 23 ± 2

GPS/GLO-
NASS/BDS/

Galileo/
QZSS

1559–1592 
MHz

3 1710–1785 1805–1880 23 ± 2

7 2500–2570 2620–2690 23 ± 2

8 880–915 925–960 23 ± 2

20 832–862 791–821 23 ± 2

28 703–748 758–803 23 ± 2

38 2570–2620 2570–2620 23 ± 2

40 2300–2400 2300–2400 23 ± 2

41 2496–2690 2496–2690 23 ± 2

GSM
3 1710 - 1785 1805 - 1880 30 ± 2

8 880 - 915 925 - 960 23 ± 2

WCDMA
1 1920–1980 2110–2170 23 ± 2

8 880 - 915 925 - 960 23 ± 2

 


